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Przedmowa

Miedzynarodowa Organizacja Metrologii Prawnej (fr. @nrpation Internationale de d#ologie Légale, OIML) to
ogdlnoswiatowa organizacja radzyrzadowa, kbrej géwnym celem jest harmonizacja przepisi kontroli metrologicznych
stosowanych przez krajowkigby metrologiczne lub powkane organizacje funkcjoryge w jej pastwach cionkowskich.
Ponkej przedstawionotgwne kategorie publikacji OIML:

= Zalecenia megdzynarodowe (OIML R) - przepisy modelowe okékjace charakterystyki metrologiczne
wymagane od niektych przyradéw pomiarowych oraz okéjagce metody i speg do sprawdzania ich
zgodndci. Paistwa Czonkowskie OIML wdraaja te zalecenia w nitiwie najszerszym zakresie;

= Dokumenty miedzynarodowe (OIML D) - dokumenty o charakterze informacyjnym pgug na celu
harmonizagj i poprave pracy w dziedzinie metrologii prawnej;

*  Przewodniki miedzynarodowe (OIML G) - réwniez o charakterze informacyjnym, mag za zadanie
dostarczenie wytycznych w zakresie stosowania éig&h wymog@w w metrologii prawnej; oraz

=  Podstawowe publikacje mgdzynarodowe (OIML B) - publikacje okrélajagce zasady dziania 6znych struktur i
systendw OIML.

Projekty Zalecd, Dokumenéw i Przewodnikw OIML s3 opracowywane przez Komitety Techniczne Ilub
Podkomitety, w kirych pracuj przedstawiciele Festw Czonkowskich. Rad konsultanéw penig takie okrdlone
instytucje médzynarodowe i regionalne. W celu unikaiia sprzecznii w wymaganiach, ustanowione zdgtporozumienia

0 wspitpracy pomgdzy OIML a niekbrymi instytucjami, takimi jak 1SO i IEC. W wyniku jtevspotpracy, producenci i
uzytkownicy przyradéw pomiarowych, laboratoria badawcze, itp. rmogtosowd réwnoczénie publikacje OIML i
publikacje tych innych instytuciji.

Zalecenia, Dokumenty, Przewodniki i Podstawowe Rabje Miedzynarodowe s publikowane w g¢zyku angielskim (E),
ttumaczone nagyk francuski (F) oraz poddawane okresowym korektom

Dodatkowo OIML publikuje i uczestniczy w publikagtownikéw (OIML V) oraz okresowo zleca ekspertom w dziedzinie
metrologii prawnej spoeglzanie Raportéw Eksperckich (OIML E). Przeznaczeniem Rapdnt Eksperckich jest
zapewnienie informacji i porad, a przedstawiajne jedynie punkt widzenia ich autora, bez zazmgania Komitetu
Technicznego lub Podkomitetu, lub CIMLa8ttez mogy one nie reprezentowgoghdéw OIML.

Niniejsza publikacja- sygnatura OIML R 21, wydanie 2007 (Ekostda opracowana przez OIML, Podkomitet Techniczny
TC 7/SC 4 Przyrzqdy pomiarowe dla ruchu drogowego. Zostda ona zatwierdzona do ostatecznej publikacji przez
Miedzynarodowy Komitet Metrologii Prawnej w 2007 rokzostanie przeldzona Miedzynarodowej Konferencji Metrologii
Prawnej w 2008 roku do formalnego zatwierdzenianidjsze wydanie zagpuje poprzednie wydanie OIML R 21 (wydanie
z 1973 roku).

Publikacje OIML znajduyjce s¢ na jej stronach internetowych mpgyc pobrane elektronicznie w postaci plikow PDF.
Dodatkowe informacje dotygeze Publikacji OIML mana uzyské w centrali organizacji:

Bureau International de Métrologie Légale
11, rue Turgot - 75009 Pary Francja

Tel.: 33(0)148 781282
Faks: 33(0)1 428217 27
E-mail: biml@oiml.org

Strona internetowa: www.oiml.org
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Taksometry

1 ZAKRES

Niniejsze Zalecenie railzynarodowe okida wymagania metrologiczne i techniczne oraz proogdoréb
taksometrow podleggiych krajowej kontroli metrologicznej.

Jego celem jest zapewnienie znormalizowanych wymagaprocedur préb tak, aby charakterystyki
metrologiczne i techniczne moa poddawaewaluacji w sposob jednolity i identyfikowalny.

1.1 Zastosowanie

Niniejsze Zalecenie ma zastosowanie do taksometktiwe obliczaj optaty pobierane za przejazdy zgodnie z
okreslonymi taryfami.

Niniejsze Zalecenie nie dotyczy taksometréw meatmanjich.

1.2 Zasada dziatania

Przetwornik pomiaru drogi (2.2.4), zainstalowanytakséwce, dostarcza taksometrowi informacji o pyigb
drodze. Taksometr odbiera sygnat $eypwy (sygnaly wyciowe) z przetwornika pomiaru drogi oraz sygnat
pomiaru czasu, po czym analizuje i konwertuje sydsggnaty) na sygnat pomiaru drogi. Wraz z sygnate
pomiaru czasu, taksometr oblicza optad przejazd, sumuje, dyietla i ewentualnie zapisuje wyniki nale za
przejazd takséwkw oparciu o okrdone taryfy i/lub drog i/lub czas przejazdu.

2 TERMINOLOGIA

Terminologia uyta w niniejszym Zaleceniu jest zgodna ze¢liynarodowym Stownikiem Podstawowych i
Ogllnych Termindéw Metrologii [1], Midzynarodowym Stownikiem Terminéw Metrologii Prawn§g],
Systemem Certyfikacji Przygdéw Pomiarowych OIML [3] oraz Dokumentem @dizynarodowym OIML
dotyczicym ogolnych wymaga dla elektronicznych przyggdw pomiarowych [4]. Ponadto, do celow
niniejszego Zalecenia, stosuje sastpujace definicje.

2.1 Terminy ogélne
211 Taksometr

Przyrad przeznaczony do pomiaru czasu i drogi na podstasygnatu dostarczanego przez przetwornik
pomiaru drogi, oraz do obliczania i wskazywaniaena®j optaty za przejazd na podstawie zmierzonejidrog
i/lub czasu.

2.1.2 Taksswka

Pojazd, zazwyczaj samochdd prowadzony przez kieroktéry zabiera pasarow na przejazd w zamian za
optat.

2.1.3 Organ administracyjny ds. metrologii

Podmiot prawny (tj. organ legalizacyjny, wydey, akredytowany, itp.), wyznaczony lub formalnie
zaakceptowany przezad jako odpowiedzialny za zapewnienie,dany przyrad spetnia wszystkie lub wybrane
wymagania szczegdlne niniejszego Zalecenia.
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214 Majacy(a) znaczenie z punktu widzenia metrologii

Cecha urzdzenia, przyrzdu, funkcji lub oprogramowania (taksometru), geaj wptyw na wynik pomiaru lub
dowolne inne wskazanie pierwotne.

215 Majacy(a) znaczenie z prawnego punktu widzenia

Cecha cgsci przyrzadu pomiarowego, ugzizenia lub oprogramowania podlegzg kontroli prawnej.

2.2 Terminy konstrukcyjne
2.2.1 Urzadzenie

W niniejszym Zaleceniu, terminu ,wdzenie” tywa st w odniesieniu do wszelkickrodkow, za pomar
ktérych wykonywana jest okéwna funkcja niezatenie od fizycznej realizacji, np. za pomomechanizmu lub
przycisku inicjujcego operagj urzadzenie mae stanowd niewielky lub znacza czs$¢ przyrzdu.

222 Zegar czasu rzeczywistego

Urzadzenie wbudowane w taksometr, ktéledzi aktualg dat i godzire.

2.2.3 Licznik zdarz&

Nieresetowalne ugzlzenie licznikowe, ktore realizuje przyrost zadwm razem, gdy zmieniang parametry
charakterystyczne wdzenia (2.2.8.3). Numer referencyjny licznika w nemmie legalizacji pierwotnej lub
ponownej jest ustalony i zabezpieczony za panuatpowiednichirodkéw sprztowych lub programowych.

224 Przetwornik pomiaru drogi

Urzadzenie zainstalowane w taksowce, ktore konwertugrzory drog: na impulsy lub dane cyfrowe
przekazywane do taksometru.

225 Interfejs

Elektroniczny, optyczny, radiowy, albo inny sgiawy lub programowysrodek hczndici, ktéry umaliwia
automatyczne przekazywanie informacji peday kilkoma pomiarowymi przyeggdami lub uradzeniami albo
pomiedzy kilkoma ré&nymi modutami oprogramowania.

2.2.6 Interfejs uytkownika

Interfejs umdaliwiajacy wymiare informacji pomédzy operatorem oraz przydem pomiarowym lub jego
czeSciami sprztowymi lub programowymi, np. przgzniki, klawiatura, mysz, wiwietlacz, monitor, drukarka,
ekran dotykowy, lub okienko na ekranie wraz z gajaeym je oprogramowaniem.

22.7 Interfejs ochronny

Interfejs, ktéry umaliwia jedynie wprowadzenie danych do ghzenia do przetwarzania danych taksometru, ktéry
nie ma maliwosci:
= wyswietla¢ danych, kére nie g jasno zdefiniowane, adte mana by uznéza wynik pomiaru;
= fatszowa& wyswietlanych, przetwarzanych lub przechowywanych \gmi pomiabw lub wskazé
pierwotnych;
» adiustowa przyrzdu lub zmienid jakiegokolwiek czynnika adiustaciji.
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2.2.8 Oprogramowanie
2.2.8.1 Oprogramowanie mage znaczenie z prawnego punktu widzenia

Programy, dane, parametry charakterystyczne tygauametry charakterystyczne anlzenia, ktore nale do
taksometru oraz definigjlub spetniag funkcje podlegajce kontroli prawnej.

2.2.8.2 Parametr charakterystyczny typu

Parametr magy znaczenie z prawnego punktu widzenia, ktGregaod@ zalezy jedynie od typu taksometru.
Jest on ustalany przy zatwierdzeniu typu taksome®rayktadami parametréw charakterystycznych typu s
identyfikator oprogramowania oraz parametry wykstywane do obliczania i zacjglania optaty za przejazd.

2.2.8.3 Parametr charakterystyczny gdzenia

Parametr magy znaczenie z prawnego punktu widzenia, o wartpaleznej od konkretnego taksometru. Do
parametréw tych zalicza esiparametry adiustacyjne i parametry konfiguracyjhMmzna je adiustow@ lub
wybiera tylko w trybie serwisowym taksometru i mpdgy¢ klasyfikowane jako te, ktére powinny by
zabezpieczone oraz te, do ktorychzme uzyska dostp (parametry nastawne).

2.2.8.4 Identyfikator oprogramowania

Dostpny do odczytu gig znakéw (np. numer wersji, suma kontrolna) p@any nierozerwalnie z konkretnym
programem.

2.2.8.5 Zabezpieczenie programu

Zabezpieczenie oprogramowania praghz pomiarowego poprzez blokadaimplementowansprztowo lub
programowo, ktéra musi zostasunéta, uszkodzona lub ztamana w celu uzyskaniaggasio zmiany
programu.

2.2.8.6 Rozdzielenie oprogramowania

Rozdzielenie oprogramowania w przytizie pomiarowym na ¢%¢ mapca znaczenie z prawnego punktu widzenia
i cze$¢ niemajca znaczenia z prawnego punktu widzenia. Komunikpojaiedzy tymi czs$ciami odbywa si przez
interfejs.

2.2.8.7 Urzadzenie pangci trwatej

Przechowywanie danych w przydzie lub w zewstrznym urzdzeniu pamsci trwatej stizacym do przechowania
danych pomiarowych po zakczeniu pomiaru i nagbnie do udospniania ich w celach magych znaczenie z
prawnego punktu widzenia.

2.2.9 Numer identyfikacyjny takswki
Cyfry i/lub litery identyfikujpce taksowk albo krajowy numer rejestracyjny okleny dla taksowki.

2.2.10  Urzadzenie drukujce (drukarka)
Urzadzenie stagce do wykonywania kopii trwatych (wydrukéw) wynikgromiarow.

2.2.11 Urzadzenie okrélajace pozyc robocz
Urzadzenie stiace do przejczania taksometru w okilene pozycje robocze (patrz pkt 2.3.3).

Urzadzenie okréajace pozycs robocz maze na przyktad zawieéakonkretne przyciski i prze¢zniki dla
okreslonych funkciji.
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2.3 Charakterystyki metrologiczne
231 Dane pomiarowe
2.3.1.1 Optata za przejazd

Kwota pienézna obliczona, wskazana i wwyietlona przez taksometr jako optata za przejaalezna za
przejazd taksOwk w oparciu o stat optat pocatkowy (z wylaczeniem wszelkich optat dodatkowych) i/lub
drog i/lub czas przejazdu.

2.3.1.1.1 Optaty dodatkowe

Dodatkowa kwota piepina za ustug dodatkowy, wprowadzona na poleceniescene, odpowiednio
zidentyfikowana, wskazana i yietlona oddzielnie od optaty za przejazd w pozgjeoboczych ,Zajta” oraz
LZatrzymana” (do zaptaty), z mbwoscia tymczasowego dodania do optaty za przejazd iwistlenia
catkowitej wartdci optaty wraz z optatdodatkovy na koniec przejazdu.

2.3.1.1.2 Optata pocatkowa
Pierwszy przyrost optaty za przejazd po aktywad{sbmetru.

2.3.1.1.3 Krok przyrostu ofaty za przejazd

Najmniejsza kwota piegina, o jaly optata za przejazd me zosté zwickszona w rownych krokach w pozycji
roboczej ,Zagta” zgodnie z przepisami krajowymi.

2.3.1.2 Predkos¢ graniczna

Predkos¢ taksowki (km/h), przy ktérej metody liczenia czaslrogi obstuguyj taksometr w tej samej wysoia.
Wartas¢ predkosci jest okrélana poprzez podzielenie waito taryfy czasowej przez wakd obowhzujacej
taryfy drogowej.

Predkos¢ graniczm oblicza s jako:

Taryfa czasowa [kwota/h]
Taryfa drogowa [kwota/km]

Na przykfad:

Taryfa czasowa: 60,00$/h
Taryfa drogowa: 3,00%/km

60,00%/h
3,00%/km

Predkos¢ graniczna [km/h]: =20 km/h
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2.3.1.3 Metoda obliczania dpty za przejazd
2.3.1.3.1 System pojedynczy naliczaniatafy S

Obliczanie optaty za przejazd w oparciu o zastosweviaryfy czasowej poaej predkosci granicznej i
zastosowanie taryfy drogowej poigj predkosci graniczne;.

2.3.1.3.2 System podwijny naliczania ofaty D

Obliczanie optaty za przejazd w oparciwgozne zastosowanie taryfy czasowej i taryfy drogoveegaltej trasie
przejazdu.

2.3.1.4 Stda taksometrik

Stata wyraona w impulsach na kilometr przedstawég liczle impulséw, ktére musi otrzynégaksometr, aby
prawidtowo wskazéprzebys drog; jednego kilometra.

2.3.1.5 Droga pocatkowa

Droga, ktéra mge zosta przebyta zgodnie z taryflla optaty pocatkowej, uwzgédniajac jedynie liczenie
drogi.

2.3.1.6 Czas pocatkowy

Okres, w ktorym taks6wka mie byt uzyta za optat poczitkowa, uwzgkdniajac jedynie liczenie czasu.

2.3.1.7 Liczenie czasu

Liczenie czasu to metoda obliczeniowa, w ktéreptgpka przejazd wzrasta proporcjonalnie do czazejqmdu.

2.3.1.8 Liczenie drogi

Liczenie drogi to metoda obliczeniowa, w ktérejatptza przejazd wzrasta proporcjonalnie do przg¢dyogi.

2.3.1.9 Liczenie czasu i drogi

Liczenie czasu i drogi to metoda obliczeniowa, aré&t dwa sktadniki optaty za przejazd resdwnoczénie,
jeden proporcjonalnie do czasu przejazdu, a dmagpgrcjonalnie do przebytej drogi.

2.3.1.10 Sygna pomiaru drogi

Sygnat dostarczany przez przetwornik pomiaru ddogiaksometru, proporcjonalnie do przebytej drogi.

2.3.1.11 Sygna pomiaru czasu

Sygnat dostarczany przez zegar wbudowany w taksopreiporcjonalnie do czasu przejazdu.
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2.3.1.12 Liczba referencyjna impudsv

Teoretyczna liczba impulséw z sygnatu pomiaru digigb czasu, ktGr mazna obliczy na podstawie danych
taryfowych i stalej taksometrlyy, ktéra powinna prowad&ido okrdélonej zmiany we wskazaniu optaty za
przejazd.

2.3.1.13 Taryfa

Zestaw wartéci taryfowych (w tym czas pogikowy / droga pocgkowa) przedstawiagy harmonogram optat
lub stawek, ktore ¢ula obowhzywaty w taksometrze w oké®nej pozycji taryfowej.

2.3.1.14 Wartaici taryfowe

Wartdsci, na podstawie ktorych taksometr oblicza opiat przejazd.

2.3.1.15 Wartas¢ taryfy drogowej

Wartas¢ taryfy wyrazona jako kwota pienzna za dany dystans.

2.3.1.16 Wartcs¢ taryfy czasowej

Wartas¢ taryfy wyrazona jako kwota piepzna za dany okres czasu.

2.3.1.17 Pozycja taryfowa

Pozycja, do ktérej taksometr u@zosté wyadiustowany w pozycji roboczej ,Z4a”".

2.3.2 Rozporzdzenie taryfowe

Rozporadzenie okréajace ktdre taryfy i dodatki majby¢ stosowane w okéonych warunkach.

2.3.3 Pozycja robocza

Okreslona pozycja robocza, w ktorej taksometr realizdjme czsci swojego funkcjonowania.

2.3.3.1 Pozycja robocza ,Wolna”

Pozycja robocza, w ktérej taksometr nie obliczaatpta przejazd i nie odbywa przejazdu takspwdden
ptagcy klient.

2.3.3.2 Pozycjarobocza ,Zafa”

Pozycja robocza, w ktérej taksometr wskazuje icdalioptat za przejazd opaytna ewentualnej optacie
pocztkowej oraz taryfie za czas przejazdu i/lub przeloybge.

2.3.3.3 Pozycja robocza ,Zatrzymana” (do zaptaty)

Pozycja robocza, w ktérej taksometr wskazuje @ptatprzejazd na koniec ptatnego przejazdu.

2.3.3.4 Pozycja robocza ,Pomiar”

Pozycja robocza, w ktérej mierzone i wskazywaneaskowita droga i czas przejazdu.
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234 Powtarzalné¢ [VIM:1993, 3.6 [1]]

Zdolnas¢ taksometru do dostarczania wynikow, ktégegodne z innymi wynikami uzyskanymi w tych samych
warunkach gytkowania przy pomiarze.

2.3.5 Trwatosé

Zdolnas¢ taksometru do zachowania niezmienionych charagtgkyprzez okresaytkowania.

2.3.6 Protolot zdarzeé

Plik danych ciglych zawierajcy zapis informacji lub licznik zdarae(2.2.3) zmian wartei parametréw
charakterystycznych wgdzenia, aktualizacji oprogramowania lub innych amypei lub zdarzé, ktére maj

znaczenie z prawnego punktu widzenia i ktore gnoge¢ wptyw na charakterystyki metrologiczne. Xy wpis

w protokole posiada niepowtarzalny znacznik daggdziny.

2.3.7 Tryb pracy

Tryb, w ktérym taksometr jest w petni operacyjmgalizuje wszystkie funkcje, w tym funkcje bezpiettwa.

2.3.8 Tryb serwisowy

Tryb shwzgcy do aktualizacji lub zatwierdzenia parametréwstaketru, ktére majby¢ przechowywane w paggi.

2.4 Wskazania i bledy
24.1 Wskazania przyrgu

Wartas¢ wielkosci dostarczonej przez przyd pomiarowy.

Uwaga: Terminy ,wskazanie”, ,wskazd lub ,wskazupcy” dotycz zar6wno wywietlania jak i drukowania.

24.2 Wskazanie cyfrowe [VIM:1993, 4.11 [1]]

Wskazanie, w ktérym wygie lub wyswietlenie wynikéw pomiaréw jest zdigitalizowane.

Uwaga: Termin ,zdigitalizowane” odnosi sido formy prezentacji wygia lub wywietlenia, a nie do zasady
dziatania przyrzdu.

243 Wskazania pierwotne

Wskazania, sygnaly i symbole, ktéremzeznaczone (lub mggosta uzyte) do wywietlania optaty za
przejazd, a ktére podlegayvymaganiom niniejszego Zalecenia.

2.4.4 Wskazanie sumowania

Tryb wskazywania stkscy do wywietlania sumowanych waroi, wyraznie r@&niacych s¢ od innych wartéci.

12



OIML R 21: 2007 (E)

245 Btedy
2.45.1 Btad (wskazania) [VIM:1993, 5.20 [1]]

Wskazanie przyedu pomniejszone o rzeczywisivartas¢ odpowiedniej wielkéci wejsciowe;.

2.4.5.2 Btad wtasny [VIM:1993, 5.24 [1]]

Btad przyrzdu okrélony w warunkach odniesienia.

2.45.3 Btad wasny pocatkowy

Btad wtasny przyrgdu pomiarowego wyznaczony przed probami dziatania.

2.4.5.4 Najwiekszy Had dopuszczalny (ang. Maximum permissible error, MREM:1993, 5.21 [1]]
Skrajna warté¢ btedu dopuszczona przez specyfikacje lub przepisyadate danego przyszu.

2.45.5 Bfad dodatkowy

Réznica pomédzy bkdem wskazania addem wiasnym taksometru.

Uwaga: Zasadniczo ld dodatkowy jest nagistwem niepggdanej zmiany danych zawartych lub
przeptywajicych przez elektroniczny przya pomiarowy. W niniejszym Zaleceniu, got dodatkowy” jest
wartacscia liczbowa.

2.45.6 Bfad dodatkowy znaczny
Btad dodatkowy przekraczgjy najwickszy bhd dopuszczalny taksometru. Piejiprzedstawiono
btedy dodatkowe, ktérych nie uvwa sk za bedy dodatkowe znaczne:

* btedy dodatkowe &dace nastpstwem jednoczesnych i wzajemnie niezayeh przyczyn majcych swe
zrodto w przyradzie pomiarowym;

* Dbtedy dodatkowe, Kire umaliwiaja przeprowadzenie jakiegokolwiek pomiaru;

» przegciowe bedy dodatkowe w postaci chwilowych zmian we wskaaahj kbrych nie da &
zinterpretowd, zapamgtac¢ ani przeta¢ jako wynik pomiaru;

* Dbtedy dodatkowe tak powae,ze nieuchronnie dostrzege wszyscy zainteresowani danym pomiarem.

2.5 Warunki préb
251 Sprzt poddawany pibom (ang. Equipment under test, EUT)

Taksometr lub urdzenie poddawane prébom dziatania.

25.2 Wielkos¢ wptywajaca [VIM:1993, 2.7 [1]]

Wielkos¢, ktdra nie jest mierzona, ale wptywa na wynik parai

25.3 Czynnik wgywajacy

Wielkos¢ wptywajgca, ktorej warté¢ miesci sic w przedziale wyznaczonym przez warunkytkowania
znamionowe okrdone dla sprgtu poddawanego prébom (EUT).
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254 Zakiécenie

Wielkos¢ wplywajgca, ktorej warté¢ miesci sie w granicach okrdonych w niniejszym Zaleceniu, ale wykracza
poza granice przedziatu wyznaczonego przez wamgykkowania znamionowe okine dla sprgtu
poddawanego prébom (EUT).

255 Warunki uytkowania znamionowe [VIM:1993, 5.5 [1]]

Warunki wytkowania (np. warunki odniesienia obawijgce w normie IEC) okrdajace zakres wartei
czynnikow wptywajcych, dla ktorych kldy (wskazania) EUT mugzmiesci¢ sie w granicach najwkszych
btedéw dopuszczalnych.

25.6 Warunki odniesienia [weadg VIM:1993, 5.7 [1]]

Zestaw referencyjnych wadai lub referencyjnych zakreséw wie@ wptywajacych okrélonych dla préb
dziatania EUT lub poréwnania wynikOw pomiarow.

25.7 Kondycjonowanie wgpne

Poddanie EUT czynoiom magacym na celu usugcie lub czsciowe przeciwdziatanie skutkom jego poprzedniej
historii. W sytuacjach, w ktorych jest to uzasadeiostanowi pierwszy proces w procedurze prob.

2.5.8 Kondycjonowanie

Wystawienie EUT na dziatanie warunkwdowiskowego (czynnika wptywagego lub zakidécenia) w celu
okreslenia wptywu takiego warunku na ten sgrz

25.9 Regeneracja

Poddanie EUT, po kondycjonowaniu, czyéciom majcym na celu ustabilizowanie wiigwosci EUT przed
pomiarem.

2.5.10 Préba dzidania

Préba majca na celu sprawdzenie, czy EUT jest w staniggogé swoje zamierzone funkcje.

2.5.11 Préba funkcjonalnéci

Préba przeprowadzona w warunkach otoczenia prélajuagji typu, majca na celu sprawdzenie precyzyjcio
drogi i czasu oraz funkcjonalém taksometru.

2.5.12 Préba kontrolna funkcjonalrigi

Préba przeprowadzana w trakcie i/lub padej probie czynnika wplywagego i zakiocenia, mgga na celu
sprawdzenie precyzyjdoi drogi i czasu taksometru.
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2.6 Symbole, jednostki i skréty

I Wskazanie (ang. Indication)

MPE Najwiekszy Had dopuszczalny (ang. Maximum permissible error)

EUT Sprzt poddawany pgibom (ang. Equipment under test)

sf Btad dodatkowy znaczny (ang. Significant fault)

k Liczba impul$w na kady przejechany kilometr odbierana przez taksometr

Unom Wartcs¢ napecia nominalnego oznaczona na pragze

Umax Najwyzsza warté¢ zakresu nagtia o0znaczonego na przyazie

Unmin Najnizsza warté¢ zakresu nagicia 0znaczonego na przyadzie

e.m.f Sita elektromotoryczna (ang. Electromotive force)

1/0 Porty wegciowe/wyjsciowe (ang. Input/Output)

RF Czestotliwos¢ radiowa (ang. Radio frequency)

Vim Wolty na metr

kv Kilowolt

DC Prad stdy (ang. Direct current)

MHz Megaherc

Impulsy/km Impulsy na kilometr

ASD Gestos¢ widmowa przyspieszenia (ang. Acceleration spedieakity)
3 WYMAGANIA METROLOGICZNE
3.1 Giéwna funkcja taksometru

Taksometr sty do mierzenia czasu i obliczania drogi ptatnegeejazdu na podstawie sygnatu dostarczonego
przez przetwornik pomiaru drogi.

Taksometr wywietla nalena oplat za przejazd na podstawie optaty pgkewe] zarejestrowanej na
taksometrze przed przebyciem drogi oraz na podstprzyrostowego zwkszania optaty za przejazd w statych
krokach po dostarczeniu odpowiednich informacijteraat drogi i/lub czasu.

3.2 Najwieksze bedy dopuszczalne (MPE)

3.21 Legalizacja pierwotna

Najwieksze bédy dopuszczalne (+/-) przy legalizacji pierwotnej:
3.2.1.1 W przypadku taksometru niezamontowanego w juizjie:

(a) Dla czasu, Wry uptynat: 0,2 s lub 0,1 %, w zalaoici od tego, kbra z tych wartéci jest wigksza;

(b) Dla przebytej drogi: 4 m lub 0,2 %, w zaheici od tego, kéra z tych wartéci jest wieksza;

(c) Dla obliczonej ofaty za przejazd: 0,1 %. Powinne siwzglkdniat zaokgglenie najmniej znagzej cyfry
wskazania ofaty za przejazd.

3.2.1.2 W przypadku taksometru zamontowanego w fuge:

(a) Dla czasu, Wry uptynat: 0,2 %;
(b) Dla przebytej drogi: 2 %;
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(c) Nalezy wyadiustowd stda taksometrik do pojazdu, w Kirym zamontowany jest taksometr, tliwie
najblizej btedu zera, w stosownych przypadkach hopoprawl na zuycie opon pojazdu.

3.2.2 Inspekcja eksploatacyjna

Najwicksze bédy dopuszczalne przy inspekcji eksploatacyjnej datetru powinny b takie, jak okrélono w
punkcie 3.2.1.2 dla taksometrow zamontowanych vezoigje.

3.3 Zgodnosé doktadnosci taksometru na przestrzeni czasu

System taksometru powinien dyzaprojektowany w taki sposéb, aby odpowiadat nggaym bedom
dopuszczalnym bez adiustacji przez okres nie kyotsz jeden rok normalnegozytkowania i zgodnie z
przepisami krajowymi. Kala usterka taksometru wynikap z bédéw dodatkowych znacznych powinnacby
automatycznie i wyraie wskazywana (np. za pompavizualnego lub dwickowego wskazania &du
dodatkowego lub poprzez automatyczne gegenie). Dokumentacja przedina przez producenta (6.2.1)
powinna zawier&opis sposobu, w jaki wymog ten zostat spetniony.

3.4 Jednostki miary
Jednostkami miary stosowanymi w taksometege s

czas- wyrazany w sekundach, minutach i godzinach;
droga— wyrazana w metrach (m) lub kilometrach (km), lub jakeslano w przepisach krajowych;
optata za przejazd wraz z jednastikieniezng, jak okré&lono w przepisach krajowych.

3.5 Roznice wynikajace z wielkéci wptywajacych

O ile nie okrglono inaczej, przyrd powinien spetni@ w maksymalnym stosownym zakresie wymagania
punktéw 3.2 i 3.3 zgodnie z warunkami punktu 3ezell nie okrélono inaczej, préb nie natg taczyc.

3.5.1 Temperatura

Taksometr powinien utrzymywaswoje wigciwosci metrologiczne w nominalnym zakresie temperatli-®5
°C do + 55 °C. Minimalny zakres temperatur powinigpnosi 80 °C, przy czym wartei nalery wybrat
spasrdd dolnych wartéci granicznych — 40 °C, — 25 °C lub — 10 °C oramgéh wartdci granicznych + 40 °C,
+ 55 °C lub + 70 °C.

3.5.2 Napiecie zasilania DC

Taksometr powinien nadal spetaiswoje wymagania metrologiczne i techniczne, gdyigtée zasilania réni
sie od najnkszej i najwyszej wartéci (Umin, Umax) Nominalnego napcia zasilania dla:

(a) napkcia zasilania z akumulatora pojazdu drogowego 1@ajhizsza warté¢ wynosi 9 V, a najwisza 16 V,
(b) napkcia zasilania z innego akumulatora ckoeego przez producenta z podaniem dolnyctringch wartdci
granicznych.

Taksometr powinien albo nadal dziaéfarawidtowo, jeeli wystpi tymczasowy spadek napia ponzej dolnej
granicy napjcia roboczego, albo przerwéstniepcy pomiar, jeeli spadek nagtia utrzyma si przez diaszy
okres czasu (5.2.5).

3.6 Stata taksometruk

Powinna istnié mozliwo$¢ wyadiustowania statej taksometkudo pojazdu w granicach najpiiszego bidu
dopuszczalnego jak w punkcie 3.2.1.1 (c). Powiistaie¢ mozliwos¢ wyswietlania na taksometrze stalej
taksometruk w postaci tatwo dogpnej liczby dziesitnej. Kazda zmiana stalej taksometkupowinna by
zabezpieczona zgodnie z pkt 4.2.5. Korzystanieaksametru nie powinno bymazliwe w przypadku
przekroczenia limitu rejestracji zmian. Limit teostanie okréony przez producenta.
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3.7 Zegar czasu rzeczywistego

Zegar czasu rzeczywistego powinidedzic dat i godzirg. Do automatycznej zmiany taryf tea wykorzysté
jedrg lub obie wartéci. Zastosowanie majnastpujgce wymagania:

() Doktadng¢ pomiaru czasu powinna wyné$,02 % czasu;

(b) Mozliwos¢ korekty zegara nie powinna przekracZaminut tygodniowo. Korekta w celu wprowadzenia
czasu letniego i zimowego powinnactokonywana automatycznie w odpowiednich krajagbviinna by
zabezpieczona zgodnie z pkt 4.2.5;

(c) Inne korekty czasu, automatyczne lgbzne, powinny by uniemdliwione podczas przejazdu chylie, 5
przeprowadzane podczas procesu legalizaciji.

W przypadku przerwy w zasilaniu, zegar czasu rzettg¢go powinien nadal prawidtowo dziatezachowywé
prawidlowg dat i godzire w taksometrze przez co najmniej rok chybaprzepisy krajowe stanogvinaczej.

4 WYMAGANIA TECHNICZNE
4.1 Zdatno$é do uzytku

Taksometr powinien kyzaprojektowany tak, aby odpowiadat metodzie dmiat@raz pojazdom do ktérych jest
przeznaczony. Powinien bywystarczajco mocnej budowy w celu zachowania swoich charg&tgk
metrologicznych.

4.2 Bezpieczéstwo eksploatacji
4.2.1 Nieuczciwe wykorzystywanie

Taksometr nie powinien posiatdeech, ktdre mogtyby utatwigego nieuczciwe wykorzystywanie.

4.2.2 Przypadkowa awaria i nieprawidva adiustacja

Taksometr powinien Kyskonstruowany w taki sposéb, aby przypadkowa anab nieprawidiowa adiustacja
urzadzen, ktére mog zakiock jego prawidtowe funkcjonowanie, nie mogly mimiejsca bez ewidentnych tego
skutkéw (np. poprzez odpowiednie zabezpieczeniepaime lub glosowe wskazaniegth dodatkowego lub
automatyczne wyktzenie).

Jezeli wymagaj tego przepisy krajowe, brak lub nieprawidiowe #mige podiczonych przyradéw powinno
automatycznie unienitiwia¢ dziatanie taksometru. Takie ustawienie taksomptwinno by zabezpieczone
zgodnie z pkt 4.2.5.

42.3 Kontrola i adiustacja

Taksometr powinien kiyzaprojektowany w taki sposob, aby uiliia¢ tatwg kontrok i adiustag taksometru
w celu oceny jego funkcjonaléc oraz dostosowania do zmian w jego funkcjach umawnych przez przepisy
krajowe. Dostp do funkcji kontrolnych i adiustacyjnych powinieg¢ zabezpieczony zgodnie z odpowiednimi
fragmentami punktu 4.2.5.

4.2.4 Elementy sterujce i przyciski

Elementy steruajce i przyciski na taksometrach dokogmyjch pomiaréw powinny kiytak zaprojektowane, aby
nie mogly w normalnych warunkach spa€av potazeniach innych rii zamierzone projektowo, chybze w
trakcie tego manewru zostaruniemaliwione wszystkie wskazania. Przyciski powinny¢bjednoznacznie
oznaczone. Elementy stegog powinny by zabezpieczone zgodnie z odpowiednimi fragmentamkiu 4.2.5.
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4.2.5 Zabezpieczenie funkcji, komponént sprztowych, oprogramowania i wginie skonfigurowanych
elemenéw sterupcych

Nalezy zapewnt srodki do zabezpieczenia funkcji taksometru, danygbmiarowych, komponentéw
sprztowych, oprogramowania i wginie skonfigurowanych elementéw steaych, w przypadku ktérych
dostp, adiustacja lub usugtie @ zabronione. Naley zabezpieczy wszystkie cgsci systemu pomiarowego,
ktérych nie da siw zaden inny sposob zablokotvprzed czynnéciami, ktére mogltyby wplyac na dokladnéc
pomiaru.

Zgodnie z przepisami krajowymi, nalezapewnt odpowiednie zabezpieczenie gwarastejze:

() Wszystkie uradzenia &izace do zmiany parametv danych pomiarowych mggych znaczenie z prawnego
punktu widzenia, w szczétnosci do korekty i adiustacji, gs zabezpieczone odpowiedninsfodkami
sprztowymi lub programowymi przed niezamierzonymi i ypadkowymi zmianami;

(b) Dosgp do funkcji magcych znaczenie z prawnego punktu widzenia jest rigzany do organu
administracyjnego ds. metrologii, np. za pomdacodkéow sprztowych i/lub programowych takich jak
urzadzenie specjalne (klucz sptowy, skaner tossamdci itp.);

(c) Mozliwe jest rejestrowanie interwencji za pomgerotokdu zdarzé (2.3.6) lub licznika zdarze(2.2.3) i
mozliwe jest uzyskanie dogpu do tych informacji i ich w§wietlanie; rekordy powinny zawietadak i
sposb identyfikacji upowanionej osoby dokonggej interwenciji (patrz lit. b) powj); maliwosé
sledzenia interwencji powinna byzapewniona co najmniej przez okres czasu pdmyi legalizacjami
okresowymi w zaleosci od przepiéw krajowych;

(d) Rekordy nie mog zost# nadpisane, a w przypadku wyczerpanialmmsci przechowywania rekotuv,
nie jest maliwa dalsza interwencja bez zerwania fizycznej hibk

(e) Zostanie zapewnione zabezpieczenie programu (8)2.§rzed celowymi, niezamierzonymi i
przypadkowymi zmianami, zgodnie z wymaganiami pktl4

() Zostary zapewnionérodki wykrywania fizycznej ingerencji lub usweia komponerw sprztowych
taksometru;

(g) Przesyanie i aktualizacja danych pomiarowych i oprogrammnia magcych znaczenie z prawnego punktu
widzenia g§ zabezpieczone przed celowymi, niezamierzonymizypadkowymi zmianami, zgodnie ze
stosownymi wymaganiami purdw 4.10, 4.1115.2.3;

(h) Mozliwosci zabezpieczenia daegine w taksometrze pozwadajna odebne zabezpieczenie danych
taryfowych;

(i) Mozliwosci zabezpieczenia degtne w taksometrze pozwadaja odebne zabezpieczenie ustawie

4.3 Obliczanie optaty za przejazd

Krok optaty za przejazd, stosowana metoda obliezaptaty za przejazd oraz symbole pgene powinny by
zgodne z przepisami krajowymi.

Taksometr powinien méc obliczyptat za przejazd obiema paszymi metodami obliczeniowymi, z
mozliwoscig wyboru pom¢dzy tymi metodami przyayciu zabezpieczonego ustawienia:

(a2) System pojedynczy naliczaniataty S

Opfata za przejazd obliczana jest na podstawieniezczasu poaej predkosci granicznej oraz liczenia drogi
powyzej predkasci granicznej, zgodnie z wybramaryfa.

(b) System podwjny naliczania ofaty D
Optat za przejazd obliczaesha podstawiestznego liczenia czasu i drogi zgodnie z wylyreamyfs.

Wskazania dotyege obliczania optaty za przejazd powinny lzgodne z wymaganiami oktenymi w pkt 4.9.1.
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4.4 Programowanie taryf
44.1 Taryfy
Kazda przypisana taryfa zawiera regmtjgce wartdgci:

optata pocatkowa;

czas pocatkowy;

droga pocatkowa;

wartas¢ taryfy czasoweyj;

wartcs¢ taryfy drogowej;

przyrost opaty dodatkowej (w stosownych przypadkach).

4.4.2 Whprowadzanie taryf

Powinna istnié mozliwo$¢ zabezpieczenia degu do poziomu, na ktérym taryfy mady¢ zmieniane zgodnie z
pkt 4.2.5.

Taryfy mogy by¢ wprowadzane indywidualnie poprzez odpowiedni(&jronny(-e) interfejs(-y) zytkownika.

Nieupowanione lub niezamierzone przeprogramowanie taryfgikagjace z podczenia z innym spetem naley
zabezpiecz§ zgodnie z pkt 4.2.5.

Jezeli taksometr umdiwia przeprogramowanie swoich taryf z wyprzedzemie stosunku do daty wigia w
zycie, taryfy te nie powinny wchodziv zycie przed4 dag.

W stosownych przypadkach, taryfy powinny postai@ntyfikatory i sygnatury odpowiednich parametrow
taryfowych.

4.5 Urzadzenie okrdlajace pozycg robocza

Urzadzenie okréajace pozyc robocz (2.2.11) stay do wprowadzania taksometru w odome poniej
pozycje robocze dla opartych o taryfy wynikdw pordia przypisanych do poszczegolnych rejestrow w
taksometrze.

45.1 Pozycja robocza ,Wolna”

W pozycji roboczej ,Wolna”, obliczanie optaty zazpjazd jest wylczone (tzn. liczenie czasu i liczenie drogi s
nieaktywne).

Przy przedczaniu do pozycji roboczej ,Wolna”, wskazanie optad przejazd i wskazanie dodatku powinny
zost& skasowane.

W pozycji roboczej ,Wolna” powinna istniemozliwos¢ wyswietlenia, w stosownych przypadkach, gasfacych
informaciji:

(&) Wszystkich elemeniv wyswietlacza wskazuaicego;

(b) Zawartgci licznikéw sumugcych (patrz pkt 4.7);

(c) Staej taksometrik wyrazonej w impulsach na kilometr;

(d) Zawartgci licznikéw zdarzé (patrz pkt 4.2.5, 4.11.2);

(e) Wartdici kazdej przypisanej taryfy (patrz pkt 4.4.1);

(N Sygnatur odpowiednich wadgi taryfowych;

(g) Daty i godziny;

(h) Numeru wersji oprogramowania i/lub sumy kontrolgtrz pkt 4.11.1).

Powyzsze informacje nie powinny bywyswietlane przez czas diszy niz 10 sekund, gdy taksdwka znajduje si
w ruchu, nie powinny hyinterpretowane jako wskazanie optaty za przejabddodatek, a ichaycie powinno
by¢ zgodne z wymaganiami dotygzymi bezpieczestwa eksploatacji okénymi w pkt 4.2.

19



OIML R 21: 2007 (E)

Dozwolone g inne wskazania w pozycji roboczej ,Wolna” pod wakiem, ze s one zgodne z przepisami
krajowymi, nie keda interpretowane jako wskazanie optaty za przejabddiodatku, a ichaycie bgdzie spetniato
wymagania punktu 4.2.

45.2 Pozycja robocza ,Zata”

W pozycji roboczej ,Zajta”, obliczanie optaty za przejazd odbywag sia podstawie ewentualnej opfaty
pocztkowej oraz taryfy za przehytdrog; i/lub czas przejazdu (tzn. aktywne jest liczerdasu i liczenie drogi).

Wskazania w pozycji roboczej ,.Zga” na pocatku przejazdu powinny liyw nas¢pujacej kolejngci:

(a) Optata pocatkowa;
(b) Pierwsze wskazanie tgty za przejazd,giniejsze zmiany wskazaniafapy za przejazd, a naghie kolejne
réwne kroki czasu lub odlégici okreslone w stosowanej taryfie.

Wskazania w pozycji roboczej ,Zga” mog réwniez obejmowa wskazania drogi i czasu pod warunkiera,
beda one spelnialy wymagania dotyce jakdéci wskaza zawarte w punkcie 4.9.1 oraz, w stosownych
przypadkach, édg zgodne z przepisami krajowymi.

45.3 Pozycja robocza ,Zatrzymana” (do zaptaty)

W pozycji roboczej ,Zatrzymana” (do zaptaty), olaimie optaty za przejazd na podstawie czasu jelscagne
(tzn. liczenie czasu jest nieaktywne). Wskazanigparycji roboczej ,Zatrzymana” (do zaptaty) powinny
zawier& nastpujace informacije:

(a) Optate, ktéra ma by zagacona za przejazd; lub

(b) Jeeli istnieje dodatkowa data za uisige dodatkove, wprowadzona poleceniergaznym, powinna ona lgy
wyswietlona oddzielnie od wskazanejtafy za przejazd. W takim przypadku taksometrzengednak
tymczasowo wskazywavarta¢ optaty za przejazd tgcznie z opaty dodatkovy.

W przypadku wspomnianym w lit. b), wskazanie dodaplowinno odbywé sic za pomog cyfr 0 wysokdci
nieprzekraczagej cyfr wskazujcych optat za przejazd.

Wskazania w pozycji roboczej ,Zatrzymana” powinny lzgodne z wymaganiami punktu 4.9.1.

45.4 Pozycja robocza ,Pomiar” dla systemu podwojnegacrahia optaty D

Jezeli obliczanie optaty za przejazd odbywa sgodnie z systemem podwdjnego naliczania optatiaksometr
moze posiadé pozycg robocz ,Pomiar’, w ramach ktorej droga i czas przejazguméerzone i wywietlane w
czasie rzeczywistym na oddzielnym wshkiku w nasg¢pujacy sposoéb:

(a2) Czas mierzony w godzinach z najmniejszym przyrosterO sekund;

(b) Mierzona droga powinna migozdzielczé¢ réwna lub lepsz niz 0,1 km;

(c) Odczyty zaéwno czasu jak i czasu trwania naogy¢ podawane jednocgeie lub mog byé przywdywane
jeden po drugim za pomgarzadzenia okrélajagcego pozye robocz;

(d) Okres uytkowania powinien b§oznaczony jako gg:mm:ss, a wskazana jednostkay/mp@winna by
zgodna z wymaganiami punktu 4.9.1. tak, aby nie byazliwosci pomytki co do wskazanej wielléoi.

4.6 Dodatkowe wymagania dotycgce urzadzenia okreslajacego pozyo robocza

Urzadzenie okréajace pozyc robocz podlega nagpujgcym wymaganiom:
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(&) W pozycji roboczej ,Zatrzymana” (do zapfaty), wskaie opfaty za przejazd powinno doynozliwe do
odczytania przez co najmniej 10 sekund. W tym ezase powinno b§ mozliwosci zmiany pozyciji
roboczej na ,\Wolna”;

(b) Konstrukcja i ustawienie ugdzenia okrélajagcego pozye robocz powinny zapewni§ aby wszelkie
zmiany pozycji roboczych i ich wskazabyty zgodne z odpowiednimi wymogami dotgcymi
zabezpieczenia okflenymi w pkt 4.2.5i14.9.1;

(c) Nie powinno by mazliwe przeaczenie urgdzenia okrélajacego pozya robocza nazadne inne pozycje
robocze ni te wspomniane powgj chybaze przepisy krajowe stanogvinacze;.

4.7 Liczniki sumuj ace

Taksometr powinien kiywyposaony w nieresetowalne liczniki sumage w sposob jasny i jednoznaczny
wyswietlajace wszystkie pouasze wartéci:

(a) Cakowita droga przebyta przez takeke;

(b) Cakowita droga przebyta, gdy takska byta zapta;

(c) Cakowita liczba przejaziv;

(d) Cakowita kwota piergdzy naliczonych jako dodatki;

(e) Cakowita kwota pierddzy naliczonych jako dpta za przejazd.

Moga by¢ sumowane i wskazywane inne dane pod warunkienirda one zgodne z przepisami krajowymi i
wymaganiami punktu 4.9.1 dotygymi jakasci wskaza, aby zapobiec wykorzystywaniu wwyietlanych
wartasci sumarycznych do oszukiwania pzesaw.

Wartcsci zapisane w warunkach utraty zasilania powinny ticzone w sura i przechowywane przez co
najmniej rok do péniejszego wykorzystania lub przez okres zgodnyzepisami krajowymi. We wszystkich
przypadkach zastosowanie majymagania dotycgce przechowywania danych oki@ne w pkt 4.10.

Wartcici sumaryczne powinny Bywyswietlane przez maksymalnie 10 sekund lub przez ckesslony zgodnie
z przepisami krajowymi.

Liczba cyfr licznikow sumujcych (np. 8 cyfr) powinna lByzgodna z przepisami krajowymi.

4.8 Automatyczna zmiana taryf

Automatyczna zmiana taryf me by inicjowana przez:
(2) Droge przejazdu;

(b) Czas przejazdu;

(c) Godzire;

(d) Date;

(e) Dzien tygodnia; lub

() Inne dane okrdone zgodnie z przepisami krajowymi.

Wszelkie zmiany wartei taryfowych powinny b§ zabezpieczone zgodnie z pkt 4.2.5.

4.9 Wskazywanie i drukowanie
49.1 Jalkg odczytu

Wskazania pierwotne powinny byealizowane za pomaowyswietlacza. Odczyt wska#gpierwotnych (pkt
2.4.3) powinien b§ niezawodny, tatwy i jednoznaczny w warunkach ndn@go uytkowania, w tym wéwietle
dziennym i nog, a cyfry tworace wskazania powinny mievysoka¢ rown lub wyzsz niz 10 mm lub rozmiar
zgodny z przepisami krajowymi oraz ksztatt i przggtas¢ umazliwiaj ace tatwy odczyt.

Wskazania pierwotne powinny zawiénaazwy lub symbole jednostek miary idzgodne z
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wymaganiami punktu 3.4.

Wyswietlacz wskazujcy powinien by zaprojektowany w taki sposob, aby wskazania istggee paszera byly
wystarczajce dla konkretnego zastosowania, odpowiednio zyfi&tvane i czytelne z odlegloi co najmniej
2 metréw.

Wskazanie cyfrowe powinno przedstatvizo najmniej jeds cyfre skrajnie od prawej strony, aby odpowiednio
odr&ni¢ cyfry podrzdne.

Wartas¢ utamka dziesitnego powinna by oddzielona od liczby catkowitej znakiem dzigsym (przecinek lub
kropka), ze wskazaniem co najmniej jednej cyfry lpavej stronie znaku dzieghego i wszystkich cyfr po
prawej stronie znaku dziesnego.

49.2 Drukowanie

Zgodnie z przepisami krajowymi, ra® by¢ stosowana drukarka do wykonywania kopii trwatyep, wynikéw
na koniec pomiaru, rekordu protokotu zdarzdtyczcego zmian wisciwosci i parametréw pomiaru itp. Druk
powinien by czytelny i trwaly dla zamierzonego zastosowanigdwkowane cyfry mugzmiet wysokaé co
najmniej 2 mm, by wyrazne, czytelne i jednoznaczne.

Je&sli wykonuje si druk, nazwa lub symbol jednostki miary powinny jeloavac sic albo po prawej stronie
wartasci / nad kolumg wartasci, albo by umieszczone zgodnie z przepisami krajowymi.

Zwielokrotnione kopie wydruku zawietgie te same dane muydzy¢ oznaczone jako ,kopia” lub ,duplikat”.

Minimalny wydruk wynikajcy z kadej czynnéci pomiarowej powinien zake¢ od zastosowania taksometru
zgodnie z przepisami krajowymi. Generalnie, infacje na wydruku magobejmowa nasgpujace elementy:

* identyfikator taryfy;

* optata za przejazd;

* optata dodatkowa;

= drogaiczas przejazdu;

» dataigodzina przejazdu;

= numer identyfikacyjny takswki.

4.10 Przechowywanie danych

Dane majce znaczenie z prawnego punktu widzenia, przechawgww pamici taksometru lub na
zewretrznym ndniku danych (np. dysku twardym) doZmdejszego wykorzystania do celéw prawnych, musz
by¢ odpowiednio zabezpieczone przed celowymi i nieeamonymi zmianami w trakcie procesu
przechowywania i przesytania danych.

Zgodnie z przepisami krajowymi, nalezapewnt odpowiednie zabezpieczenie gwarastejze:

(a) Zabezpieczenie oprogramowania go&go znaczenie z prawnego punktu widzenia, przegvawego lub
przesyanego pomidzy urzdzeniami pamici trwatej, jest zgodne z odpowiednimi wymaganiami
okreslonymi w pkt 4.11;

(b) Przechowywanym lub przelspym danym pomiarowym mgjym znaczenie z prawnego punktu widzenia
towarzysz wszelkie istotne informacje niegthne do odtworzenia wcgaiejszych pomiaiw na potrzeby
przyszego wykorzystania magego znaczenie z prawnego punktu widzenia;

(c) Atrybuty identyfikacyjne i bezpiectstwa zewrtrznego uradzenia pamici trwatej 5 zweryfikowane w
celu zapewnienia integraléa i autentycznéci;

(d) Wymienne néniki danych g zablokowane przed nieuprawnionym uggieém zgodnie z pkt 4.2.5;

(e) W przypadku tugoterminowego przechowywania danych augch znaczenie z prawnego punktu
widzenia, dane mugzby¢ zachowywane automatycznie po zadg&peniu pomiaru. Parad dtugoterminowa
musi mi& pojemnd¢ wystarczagcg do zamierzonego wykorzystania;

() Gdy paméc jest péna, nowe dane magastpowa: najstarsze dane pod warunkiem wasciciel starych
danych udzieli upowanienia do nadpisywania starych danych i zagfanzy tym sp&ione odpowiednie
wymagania
punktow 4.2.5i4.11.
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4.11 Oprogramowanie

W taksometrze powinno istriewyrazne rozdzielenie na oprogramowanie #oej i niemajce znaczenia z
prawnego punktu widzenia (2.2.8.6). Oprogramowataksometru mage znaczenie z prawnego punktu
widzenia powinno b§ okreilone przez producenta; oprogramowanie krytycznekigaakterystyk pomiarowych,
danych pomiarowych i parametrow imgch z punktu widzenia metrologii, przechowywanyah przesytanych,
oraz oprogramowanie zaprogramowane do wykrywanigdwW dodatkowych systemu (programowych i
sprztowych) uwaa sk za istotn cze$¢ taksometru i powinno spehtdiavymagania dotyege zabezpieczenia
oprogramowania okgone pontej. Przepisy krajowe magkresla¢ wymagane zabezpieczenie.

4.11.1 Zgodnie z przepisami krajowymi, dokumentacja opaogpwania przedzona wraz z przyrglem
powinna zawier&

(a) Opis oprogramowania nmgjego znaczenie z prawnego punktu widzenia;

(b) Opis dokadndgci algorytmdw pomiarowych (np. algorytm zagjglania przy obliczaniu drogi lub taty);
(c) Opis interfejsu iytkownika, menu i dialogw;

(d) Jednoznaczny identyfikator oprogramowania;

(e) Przeghd systemu oprogramowania;

() Sposoby zabezpieczenia oprogramowania;

(9) Instrukci obsugi;

(h) Inne informacje majce znaczenie dla charakterystyk oprogramowaniatakgu.

4.11.2 Zgodnie z przepisami krajowymi, najezapewnt odpowiednie zabezpieczenie gwaragtej ze:

(a) Oprogramowanie mage znaczenie z prawnego punktu widzenia jest odgamido chronione przed
przypadkowymi lub celowymi zmianami za pomqurotokdu zdarzé (2.3.6) lub licznika zdarze(2.2.3)
zapewniagcych informacyjny rekord o zmianach w oprogramowani

(b) Oprogramowanie mage znaczenie z prawnego punktu widzenia ma przypisadentyfikator
oprogramowania (2.2.8.4),dty powinien by adaptowany w przypadku idej zmiany oprogramowania
mogcej witynaé na funkcje i dotadna¢ taksometru. Identyfikator oprogramowania powirtiga tatwy do
sprawdzenia w taksometrze;

(c) Przesy, zmiany i aktualizacje oprogramowania Bwgo znaczenie z prawnego punktu widzerja s
zabezpieczone np. poprzez zastosowanie intéviegEhronnych ptaczonych z taksometrem, oraz zgodne z
odpowiednimi wymaganiami i warunkami oklenymi w pkt 5.2.3;

(d) Istnieje mdliwos¢ dostpu do informaciji i wywietlania ich w rekordach protokeo zdarzé; rekordy
powinny zawieré dat i sposb identyfikacji upowanionej osoby dokonggej interwencji (patrz lit. a)
powyzej); maliwosé sledzenia interwencji powinna bByzapewniona co najmniej przez okres czasu
pomiedzy legalizacjami okresowymi w zateosci od przepiéw krajowych. Rekordy mage znaczenie z
prawnego punktu widzenia nie mpgzostg nadpisane, a w przypadku wyczerpania zlmmsci
przechowywania tych rekoégv, nie jest méliwa dalsza interwencja bez zerwania fizycznej bl

4,12 Oznaczenia opisowe
Taksometry powinny no&inastpujace oznaczenia, ktére mogic rézni¢ w zaleznosci od przepiséw krajowych:

= nazwa lub znak identyfikacyjny producenta;

= nazwa lub znak identyfikacyjny importerazgdi dotyczy);

* numer seryjny taksometru ¢gi dotyczy);

» cecha zatwierdzenia typu i/lub nunigriadectwa badania typu;

*= odpowiednie dane dotygeze warunkw uzytkowania;

*  rok produkcji;

» okreslony zakres stej taksometrik (jezeli dotyczy) w impulsach na kilometr;
» identyfikator oprogramowania @eli dotyczy).
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4.12.1 Oznaczenia dodatkowe

W zaleznoéci od konkretnego zastosowania taksometruzanby wymagane jedno lub wiej oznaczé
dodatkowych, np:

= odpowiednie dane dotygze warunkw uzytkowania;
= w przypadku, gdy dany taksometr poddagelsgalizacji przy ayciu okr&lonego typu pojazdu (tj.
tylko uktady zawieszenia pneumatycznego).

4.12.2 Prezentacja oznaoz®pisowych

Oznaczenia opisowe powinny bdyieusuwalne, a ich rozmiar, ksztatt i przejrzg§tpowinny umaliwiaé
czytelnég¢ w normalnych warunkachzytkowania przyrzdu. Oznaczenia powinny bggrupowane w wyraie
widocznym miejscu na przysdzie — albo na tabliczce opisowej umieszczonej vblipo urzdzenia
wskazujcego albo na samym udzeniu wskazuacym. Powinna istnie mazliwos$¢é zaplombowania tabliczki
noszcej oznaczenia chybae nie mana jej zdj¢ bez jej zniszczenia.

Omawiane oznaczenia dodatkowe molgy¢ albo w gzyku narodowym albo w formie odpowiednich,
miedzynarodowo uzgodnionych i opublikowanych piktogéamub znakéw.

Oznaczenia opisowe wspomniane w pkt 4.12 gndy¢ jednoczénie wyswietlane przez rozweanie
programowe, na state lub za pom@olecenia ¢gcznego. W tym przypadku oznaczenia aavak za parametry
charakterystyczne wgdzenia (patrz pkt 2.2.8.3) i stosuje sastpujace zasady:

= stda taksometrk i data powinny b§ wyswietlane tak tugo jak taksometr jesttaczony;

* inne oznaczenia mady¢ dostpne i wywietlane za pomagprostego polecenig&eznego (np.
specjalnego nagiecia przycisku);

=  powinno by ono opisane wwiadectwie zatwierdzenia typu;

* 0znaczenia tego rodzaju powinnyétmabezpieczone zgodnie z wymaganiami dafggmi
zabezpieczenia okflenymi w pkt 4.2.514.11.2.

Sterowane programowo oznaczeniaswigtlane nie musgby¢ powtarzane na tabliczce znamionowejgejesy
widoczne lub wskazane w pohli wyswietlacza wyniku pomiaru, z wytkiem nasgpujgcych oznacz@e ktére
powinny by przedstawione na tabliczce znamionowej:

» stda taksometrk oraz data powinny liypokazane na wéwietlaczu;
= cecha zatwierdzenia typu zgodnie z wymogami krajoiyy
= nazwa lub znak identyfikacyjny producenta.

4.13 Cechy legalizacyjne
Zgodnie z przepisami krajowymi, legalizacja piemamae by poswiadczona cechami legalizacyjnymi, np:

* identyfikatorem organu legalizacyjnego;

* dat legalizaciji;

* innymi cechami legalizacyjnymi ok§i®enymi zgodnie z przepisami krajowymi (np. wakezeczywista
staej taksometrik wyrazona w impulsach na kilometr, rejestracja pojazdumer seryjny taksometru).

Po kadej legalizacji ponownej, stare cechy powinnpzsstpowa: nowymi jezeli jest to konieczne dla
odzwierciedlenia nowych informaciji.

4.13.1 Umiejscowienie cech legalizacyjnych
Nalezy zapewnt miejsce na zastosowanie cech legalizacyjnych.ddé&fo powinno:

*  by¢ takie, aby cgsé, na kbrej znajduj sie cechy, nie mol@ zostd usunéta z taksometru bez
uszkodzenia cech;
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= umaliwiac tatwe stosowanie cech bez zmiangdeiwosci metrologicznych taksometru;
*  byé wyraznie i widocznie ocechowane na, w lub w péblurzdzenia wskazuacego opate za
przejazd, gdy taksometr jest viyaiu.

4.14 Warunki instalacji i prob
4.14.1 Informacje oglne

Taksometry powinny hyprodukowane, testowane i instalowane w taki spoabl zminimalizowa wszelkie
negatywne wptywy otoczenia przeprowadzania prdistalacji. Jeeli na prawidtowe przeprowadzanie préb lub
dziatanie taksometru magmie¢ wptyw wihasciwosci innych poddczonych urzdzei i pojazdu, w ktérym jest
zainstalowany, taksometr naje wyposay¢ w $rodki zapewniajce prawidiowe przeprowadzanie prob i
dzialanie taksometru (np. interfejsy@ta testowego zgodny z pkt 5.2.3, do celéw przepdzania prob). W
przypadku, gdy konkretne szczegOly instalacji gnaptyw na doktadn& taksometru, szczegély te naje
zapisa w sprawozdaniu z préb (np. wptyw pojazdu) orazstriukciji obstugi i instalacji taksometru.

4.14.2 Dziatanie taksometru
Po zainstalowaniu, taksometr powinien spetmdpowiednie wymagania niniejszego Zalecenia.

Wszystkie ustawienia, ktére mpgnie¢ wplyw na zgodné&t taksometru z wymaganiami niniejszego Zalecenia,
powinny by zabezpieczone (zob. pkt 4.2.5), z ¢pet maliwym tylko poprzez specjalny tryb bezpieczny, np.
tryb serwisowy (pkt 2.3.8). Inne ustawienia niegamg@ijce kontroli prawnej powinny mie odpowiednio
zabezpieczony dagt (zob. pkt 4.2.5) poprzez np. tryb pracy (pkt 2).3.

5 WYMAGANIA ELEKTRONICZNE
5.1 Wymagania ogélne

Oprocz obowjzujgcych wymaga wszystkich innych rozdziatéw niniejszego Zalecetéksometry powinny
spetnia réwniez te przedstawione par;.

51.1 Warunki wytkowania znamionowe

Taksometry powinny biytak zaprojektowane i wyprodukowane, aby nie praekaty najwkszych bédow
dopuszczalnych w warunkachytkowania znamionowych.

5.1.2 Wielkosci wptywajace

Oprocz pkt 3.5, przywd elektroniczny powinien spetdiavymagania w wilgotngi wzglednej powyej 93 % w
pofaczeniu z cyklicznymi zmianami temperatury i kondsajs

513 Zaktécenia
Taksometry powinny hyzaprojektowane i wyprodukowane tak, aby, w przypaniaraenia na zaktdcenia, albo:

(a) nie wystpoway btedy dodatkowe znaczne (tinice migdzy wskazaniem spowodowanym #adeniem a
wskazaniem bez z&dcenia [Bad wasny], przy czynmradne nie powinno przekraczavartcici podanej w
pkt 2.4.5.6); albo

(b) btedy dodatkowe znaczne fyywykrywane i podejmowane byw zwigzku z nimi odpowiednie dziania.
Wskazanie tedéw dodatkowych znacznych na swyietlaczu nie powinno kiymylgce z innymi
komunikatami pojawiaicymi sk na wyswietlaczu.
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514 Trwatosé

Wymagania punktéw 5.1.1, 5.1.2 i 5.1.3 powinny bpetnione w sposéb trwaly, zgodnie z przeznaceenie
przyrzadu.

515 Ocena zgodrizi

Typ taksometru uznajegsza spetniajcy wymagania punktow 5.1.1, 5.1.2, 5.1.2gjeprzejdzie on pozytywnie
badania i proby ok&one w Zahczniku A.

5.1.6 Zastosowanie
Wymagania punktu 5.1.3 madpy¢ stosowane oddzielnie dodde;:

(a) indywidualnej przyczyny fedu dodatkowego znacznego; i/lub
(b) czesci przyrzadu pomiarowego.

Wybdr, czy stosuje sipkt 5.1.3 lit. a) czy b), pozostawia giroducentowi.

5.2 Wymagania funkcjonalne
521 Préba wyéwietlacza wskazajcego

Po whczeniu (wskazania), powinna zasg@zeprowadzona procedura prébyswietlacza pokazuafa wszystkie
istotne znaki wskanika w ich stanie aktywnym i nieaktywnym wystarezaj diugo, aby operator mogt je
sprawdzt. Nie dotyczy to wywietlaczy niesegmentowych, na ktérych usterkiastlj ewidentne, na przyktad
wyswietlaczy ekranowych, wivietlaczy matrycowych itp.

5.2.2 Podejmowanie dztan w zwigzku z Hedami dodatkowymi znacznymi

W przypadku wysipienia bkdu dodatkowego znacznego, taksometr powinien albtonsatycznie si
dezaktywowd, albo powinno zostaautomatycznie zapewnione wskazanie wizualne fwtigkowe trwagce do
momentu podjcia dziata przez aytkownika lub ustania btlu dodatkowego.

523 Interfejsy

Taksometr powinien kywyposaony w interfejsy (patrz pkt 2.2.5) pozwaleg¢ na pajczenie taksometru z
innymi przyrzdami lub pojazdem w celu automatycznego przesyforimacji, jak réwnie w interfejs
uzytkownika (pkt 2.2.6) pozwalagy na wymiag informacji medzy wytkownikiem a taksometrem.

Taksometr powinien moc przekazyiMaastpujace dane poprzez odpowiednie interfejsy ochronne:

*  pozycja robocza: ,Wolna”, ,Zgja” lub ,Zatrzymana”;

= dane licznika sumggego zgodnie z pkt 4.7;

» informacje oglne: stéa przetwornika pomiaru drogi, data zabezpieczédémtyfikator pojazdu, czas
rzeczywisty, identyfikator taryfy;

= informacje o ofacie za przejazd: suma naliczeniatatg za przejazd, obliczenietafy za przejazd,
optata dodatkowa, data, godzina rozpmma, godzina zak@czenia, przebyta droga;

= odpowiednie informacje o taryfie/taryfach: paramearyfy/taryf.

5.2.3.1 Zgodnie z przepisami krajowymi, dokumentacja doggezinterfejsu, przedzona wraz z
przyrzadem, powinna zawieta

(a) Opis i identyfikator interfejsu (np. RS232, USBymer lub etykieta interfejsu itp.);

(b) Wykaz wszystkich polece(np. pozycje menu w przypadku interfejsayticownika lub polecenia
akceptowane przez oprogramowaniegdzenia otrzymywane poprzez poszaieg interfejsy
komunikacyjne);
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(c) Krétki opis ich znaczenia oraz wpvu na funkcje i dane przygdu pomiarowego;
(d) Inne istotne informacje dotygee charakterystyk interfejsu taksometru.

5.2.3.2 Zabezpieczenie interfej&

Interfejs, poprzez ktéry nie dacsivykona ani zainicjowa funkcji wspomnianych w pkt 5.2.3, nie musicby
zabezpieczony.

W przypadku innych interfejséw oraz zgodnie z przemi krajowymi, nalgy zapewnt odpowiednie
zabezpieczenie gwaramag, ze:

(a) Interfejsy nie pozwalaj aby na funkcje metrologiczne taksometru lub jegoogramowanie i dane naae
znaczenie z prawnego punktu widzenia tnmiiedopuszczalny wpw zaden inny ptaczony przyrad lub
zaldécenia dzigajace na interfejs;

(b) Dane majce znaczenie z prawnego punktu widzenia oraz fenkegtrologicznegchronione przed
przypadkowymi lub celowymi zmianami przez interfeghronny;

(c) Funkcje w interfejsach taksometru, g znaczenie z prawnego punktu widzenia, podiendpowiednim
wymaganiom dotycym zabezpieczenia komponentéw spozvych (pkt 4.2.5) oraz oprogramowania (pkt
4.11);

(d) Majace znaczenie z prawnego punktu widzenigcizpodaczonego przyrgdu oraz funkcje wykonywane
lub inicjowane przez pdglczony przyrad s objete legalizag pierwotrg lub ponown;

(e) Istnieje maliwosé tatwego sprawdzenia autentyczeid integralndci danych przekazywanych do i/lub z
taksometru i poldczonego przyrgdu.

5.2.4 Ztacze testowe taksometru

W przypadku, gdy doktadié taksometru ma kiyokreilona poprzez préby funkcjonalne opisane w rozdziale
A.4, taksometr powinien posiadlaziagcze testowe zdolne do przetwarzania co najmniejnapgy
wyszczegolnionych w tabeli nr 1. Funkcjonowanie oteglacza testowego powinno zoétgednokrotnie
sprawdzone w celu zapewnienia, jest ono zdolne do przetwarzania sygnatéw z itaidl.

Tabela nr 1 — Sygnaly gdza testowego taksometru

Wejsciowe: Wyjsciowe:

Impulsy drogi z castotliwoscig réwng predkosci

maks. 200 km/h Impulsy drogi

Impulsy czasu z estotliwoscig réwng maks.

: . Impulsy czasu
10-krotndci czasu rzeczywistego puisy

Sygna do blokowania liczenia czasu Sygimeskazujcy przyrosty ofaty za przejazd.

Dane elektryczne sygtiav musz by¢ zgodne z nagpujacymi parametrami:

Sygnat NISKI (logika 0) — 12V € <0,8 V Sygna NISKI (logika 0) 0 V<Ui <1 V)
Sygna WYSOKI (logika 1) 3V <Un< 12 V Sygna WYSOKI (logika 1) 3 V<Un <5V )
Rezystancja wégiaR> 4,7 IQ RezystancjarodiaRs < 10 kKQq)

(1) Brak obchzenia na pinie testowym.
(2) Sygnay s3 odnoszone do masy nezu testowym, na @g ujemnej linii napécia
Uwagi: zasilania taksometru.
(3) Wszystkie sygnaty powinny mieksztalt prostota o szerokéci impulsu co najmniej 25
us oraz czasie narastania i zanikania wypoan maksymalnie 20 % szerckd
impulsu.

Ztacze testowe taksometru powinnatgtwo dosgpne po zainstalowaniu w pdjgzie, ale zabezpieczone przed
nieuprawnionym dogpem zgodnie z pkt 4.2.5.
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Jezeli taksometr jest pogitzony do sieci w samochodzie (np. magistrala CAM\winna istnié mazliwosé
wejscia i wyjscia informacji o przebytej drodze. W takim przypadiaksometr nie pracuje z impulsami, ale z
cyfrowymi informacjami o przebytej drodze.

5.25 Spadek napiia pontej dolnej granicy nagtia roboczego (3.5.2)

W sytuacji spadku nagiiia poniej dolnej granicy napcia roboczego, taksometr powinien automatycznie:

(&) Kontynuowa prawidowe dziganie lub wznowd swoje prawitbwe dziganie bez utraty danych dgpnhych
przed spadkiem nagiia, jeeli spadek nagtia jest tymczasowy (np. paej 20 sekund), np. z powodu
uruchamiania silnika pojazdu;

(b) Przerwa istniegcy pomiar i powr6d do pozyciji roboczej ,Wolna” jeeli spadek nagtia trwa diuej (np.
dtuzej niz 20 sekund). W takim przypadku taksometr powiniemewic swoje prawidiowe dzialanie, a
przechowywane dane pomiarowe dotaz przerwanego przejazdu mais¢ prawidtowe;

(c) Pokazé btad dodatkowy znaczny lub automatycznietyezyé sie z eksploatacji w przypadku
dtugotrwaego spadku nagtia.

W sytuacji odiczenia od zasilania, taksometr powinien przechowyswmaryczne warkgi przez okres co
najmniej jednego roku lub przez okres ustalony ni@d przepisami krajowymi.

5.2.6 Powtarzalné¢

Zastosowanie tego samego taksometru w tych samyaturmkach pomiaru powinno skutkogvascisty
zgodndcia kolejnych pomiaréw. Ridnica medzy wynikami kolejnych pomiaréw powinna dynniejsza ni
odpowiedni najwgkszy bhd dopuszczalny wedtug punktu 3.2.

5.3 Badania i proby

Celem bada i préb taksometru oraz wszelkich gdzen magcych wplyw metrologiczny jest sprawdzenie
zgodndci z obowjzujacymi wymaganiami niniejszego Zalecenia.

53.1 Badania

Taksometr majcy wptyw metrologiczny powinien zostabadany w celu uzyskania ogdlnej oceny projektu i
konstrukgciji.

Urzadzenia mog by¢ badane i poddawane prébom tylko raz galypsdhczone do taksometru, oraz naolgy¢
uznane za nadgje s¢ do podiczenia do dowolnego zalegalizowanego taksometriagagcego odpowiedni i
ochronny interfejs.

Opis dziatania i typu ugdzen zamontowanych do taksometru powinien znajdove® w $wiadectwie
zatwierdzenia typu.

5.3.2 Préby dzidania

Taksometr powinien kiypoddany prébom w sposéb okieny w rozdziale 7 i Zakczniku A w celu okréenia
prawidtowego dziatania spgta.

W prébach tych powinna zostaokreslona podatn&, ktéra wynikataby z zastosowania interfejsow
elektronicznych do innego sgta.

28



OIML R 21: 2007 (E)

5.3.3 Wiasciwosci metrologiczne, kire naley uwzgkdni¢

Wszystkie widciwosci i funkcje majce znaczenie z punktu widzenia metrologii (patzdmaty 3, 4 i 5) musg
by¢ przynajmniej raz poddane prébie w taksometrze,aksymalnym stosownym zakresie i liczekeiov tym
taksometrze. Ridnice we widciwosciach i funkcjach magych znaczenie z punktu widzenia metrologii, takie
jak rézne obudowy, zakresy temperatur i wilgatcio funkcje przyradu, wskazania itp. magwymagé
dodatkowych préb ezciowych tych czynnikéw, na ktére wpltywa dana $eiavos¢. Takie dodatkowe préby
najlepiej przeprowadZgjest na tym samym taksometrze, aldi jeie jest to maliwe, to mana przeprowadzi
préby na jednym lub kilku dodatkowych taksometraatodpowiedzialn&@ organu badawczego.

6 KONTROLE METROLOGICZNE

6.1 Informacje ogdine
Kontrole metrologiczne taksometréw powinny, zgodnjgzepisami krajowymi, skladaic z:

»  zatwierdzenia typu;

» legalizacji pierwotnej;

» legalizacji ponownej;

* inspekcji eksploatacyjne;j.

Préby powinny b¥ stosowane jednolicie przez ghy metrologii prawnej i powinny tworzyjednolity program.
Wytyczne dotycace przeprowadzania zatwierdzenia typu i legalizaigirwotnej przedstawiono odpowiednio w
Dokumentach midzynarodowych OIML D 19 [5] i D 20 [6].

6.2 Zatwierdzenie typu
6.2.1 Dokumentacja

Whiosek o zatwierdzenie typu powinien obejmoéwwazediaenie organowi administracyjnemu ds. metrologii
nastpujacych informacji i dokumentéw, w maksymalnym stosgmrzakresie i zgodnie z przepisami
krajowymi:

= charakterystyki metrologiczne taksometru (3);

» specyfikacje techniczne i elektroniczne (4, 5);

= opis funkcjonalny taksometru i jego gdzei (2.3, 3.1, 5.2);

* rysunki, schematy i zggia przyrgdu wyjaniajace jego budowi dzidanie;

= opis i zastosowanie elemémt zabezpieczapych, elemenriw sterugcych, funkcji wskazywania
btedéw dodatkowych itd. (3.2, 4.10, 5.2);

* interfejsy (typy, przeznaczenie, odpoféma polecenia wgwow zewretrznych (4.2.5, 5.2.3);

* o0gdlne informacje o oprogramowaniu (4.11, 4.12.2);

* urzadzenia drukujce (4.9.2);

* urzadzenia pangci trwatej (4.10);

* rysunek lub zdjcie przyradu przedstawiace zasaeli lokalizacie oznaczé kontrolnych,
zabezpieczapych, opisowych i cech legalizacyjnych (4.2.5, 4,12

= wykaz taryf przewidzianych w taksometrze (4.4);

= dowolny dokument lub inny dodd na toze projekt i konstrukcja taksometru i gdzer 3 zgodne z
wymaganiami niniejszego Zalecenia;

* instrukcja obtugi, podecznik obsugi.

Uwaga: Spetienie wymaga dla ktorych nie s dostpnezadne préby, np. w przypadku operacji opartych na
oprogramowaniu, maa wykaza poprzez specjaihdeklaracg producenta (np. dla interfejsow —
wedtug pkt 5.2.3, a dla chronionego dpst do operacji konfiguracji i adiustacji — wedtukt g.2.5.
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6.2.2 Ewaluacja typu

Ewaluacja typu powinna lyprzeprowadzana na jednym lub kilku taksometractegitozonych w formie
nadajcej st do prob laboratoryjnych. Przedline dokumenty powinny zostaprawdzone i powinny zosta
przeprowadzone proby w celu weryfikacji, czy takstmjest zgodny z:

(&) Wymaganiami metrologicznymi okilenymi w rozdziale 3, w szczémosci w odniesieniu do
odpowiednich granicthdu i warunkéw uzytkowania okrélonych przez producenta;

(b) Wymaganiami technicznymi okilenymi w rozdziale 4; oraz

(c) Wymaganiami elektronicznymi okilenymi w rozdziale 5.

Wiasciwy organ administracyjny ds. metrologii powinigarzeprowadzi préby w sposéb zapobiegay
niepotrzebnemu zaangavaniu zasobow i pozwalgly na ocea wynikow prob do legalizacji pierwotnej.

Wiasciwy organ administracyjny ds. metrologii peo

() Przeprowadz odpowiednie inne jdby, zgodnie z przepisami krajowymi, w celu sprawtdaegodnéci z
wymaganiami metrologicznymi i technicznymi ninieggp Zalecenia;

(b) Za zgod wnioskodawcy, zaakceptowdane z psb uzyskane od innych orgéw administracyjnych ds.
metrologii, bez powtarzania div.

6.2.2.1 Préby ewaluacji typu

Préby ewaluacji typu powinny byprzeprowadzane w normalnych warunka¢htkowania znamionowych, do
ktérych taksometr jest przeznaczony. Funkcjonowaaissometru okrida si w sposéb przedstawiony w
rozdziale 7 i Zajczniku A, natomiast czynniki wptywgie stosuje gido taksometru jak opisano w pkt 3.5 i
Zalgczniku A.

Proby ewaluacji typu powinny Byprzeprowadzane albo w placéwce organu adminigttagp ds. metrologii,
do ktérego zteono wniosek, albo w innym odpowiednim miejscu uagodym medzy danym organem
administracyjnym ds. metrologii a wnioskodawc

Organ administracyjny ds. metrologii & za&adat od wnioskodawcy zapewnienia sgiz i personelu do
przeprowadzenia proéb.

6.2.2.2 Swiadectwo zatwierdzenia typu
Na $wiadectwie zatwierdzenia typu powinny widéieastpujace informacije:

* nazwa i adres odbiorcyviadectwa;

* nazwa i adres producentazgé nie jest to odbiorca;

*  typ przyradu i numerwiadectwa;

= charakterystyki metrologiczne i techniczne;

» cecha zatwierdzenia typu;

= informacje o umiejscowieniu cech zatwierdzenia typgalizacji pierwotnej i zabezpieczenia;
= wykaz dokumenriw dotgczonych daéwiadectwa zatwierdzenia typu; oraz

*= uwagi szczegdlne.

W stosownych przypadkach, $wiadectwie zatwierdzenia typu lub jego g#nikach powinno si wskazé
wersjg czesci metrologicznej ewaluowanego oprogramowania.

6.2.2.3 Okreslenie wymaga dotyczcych dokadndci

Wymagania dotycce dokladnéci powinny by okreslane zgodnie z odpowiednimi fragmentami punktu13.2.
poprzez zgodn@ z wymaganiami metrologicznymi przy legalizacji pwetnej taksometru.
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6.3 Legalizacja pierwotna
6.3.1 Wymagania odlne

Préby w ramach legalizacji pierwotnej powinnyébgrzeprowadzane zgodnie z przepisami krajowymi prze
wilasciwy organ administracyjny ds. metrologii.

Wiasciwy organ administracyjny ds. metrologii powinigmzeprowadza préby w sposob zapobiegay
niepotrzebnemu zaangavaniu zasobow. W odpowiednich sytuacjach i w aahikniecia powielania préb
uprzednio przeprowadzonych na taksometrze do ewjallypu zgodnie z pkt 6.2.2, organ mwykorzysté
wyniki préb ewaluacji typu.

Organ administracyjny ds. metrologii e za&adat od wnioskodawcy zapewnienia sgiz i personelu do
przeprowadzenia préb.

6.3.2 Préby legalizaciji pierwotnej

Legalizacg pierwotry mozna przeprowadzadopiero po ustaleniu zgod§td taksometru z zatwierdzonym typem
i/lub wymaganiami Zalecenia OIML R 21.

Proby legalizacji pierwotnej przeprowadza si celu sprawdzenia zgod§w z ponizszymi zatageniami:

» odpowiednie najvgksze ledy dopuszczalne wéag pkt 3.2.1;

= prawidowe dzidanie wszystkich urdzei, np. przetwornika drogi, taksometru, zegara czasu
rzeczywistego;

* materid konstrukcyjny i projekt, o ile majone znaczenie z punktu widzenia metrologii;

= w stosownych przypadkach, wykaz przeprowadzonyéh;pr

= zabezpieczone taryfy (w stosownych przypadkachalezzosci od przepiéw krajowych).

Préby przeprowadzaesha taksometrze wtznie z wszystkimi uggdzeniami tworgcymi zespét przeznaczony
do normalnego aytku operacyjnego, a procedulegalizacyja mazna przeprowadziw dwdch etapach przy
zalazeniu, ze pierwszy etap unitiwia tatwe zbadanie parametrow taryfowych i poraiarogi bez wptywu
pojazdu, a drugi etap obejmuje wszystkie badarné@ykh wynik zaley od préb taksometru zamontowanego w
pojezdzie.

6.3.3 Ogledziny
Przed wykonaniem proéb, taksometr powinien zbptaddany ogidzinom pod ktem:

= fizycznych charakterystyk metrologicznych tj. jedtek miary, zegara czasu rzeczywistego;
* identyfikatora oprogramowania sjedotyczy;
= zalecanych oznac#e umiejscowienia cech legalizacyjnych i kontrolhyc

Jezeli znane g lokalizacja i warunki gytkowania przyrzdu, naley rozwayé, czy s one widciwe.

6.34 Oznakowanie i zabezpieczenie

Zgodnie z przepisami krajowymi, legalizacja piermot mae by poswiadczona za pomac cech
legalizacyjnych, jak oki&ono w pkt 4.13. Przepisy krajowe mpgpwniez wymaga zabezpieczenia wdzen,
ktérych demonta lub niewtaciwa adiustacja ma@ zmiené, w sposOb niedostatecznie widoczny,
charakterystyki metrologiczne taksometru. Mglprzestrzegapostanowié pkt 4.2.5i 4.13.

6.4 Ponowna kontrola metrologiczna

Organ administracyjny ds. metrologii @ przeprowadzi ponowry kontrok metrologicza zgodnie z
przepisami krajowymi.
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6.4.1 Legalizacja ponowna

Legalizacja ponowna powinna dprzeprowadzana na takich samych warunkach jakzedgtawione w pkt 6.3
dla legalizacji pierwotnej, z zastosowaniem gratilgdu okr&lonych w pkt 3.2.1.2 dla taksometru
zainstalowanego w pajdzie. Oznaczenie i zabezpieczenie mbgé zrealizowane zgodnie z pkt 6.3.4, przy
czym powinna zostauzyta data legalizacji ponowne;j.

6.4.2 Inspekcja eksploatacyjna

Inspekcg eksploatacyjm przeprowadza sina takich samych warunkach jak te przedstawiongkiv6.3 dla
legalizacji pierwotnej, z tym wytkiem, ze stosuje si najwicksze eksploatacyjne daty dopuszczalne okslone
w pkt 3.2.1.2. Oznaczenie i zabezpieczenie gypzosta bez zmian lub zostaeodnowione zgodnie z pkt 6.4.1.

7 METODA PROB

7.1 Informacje ogdine

Taksometr powinien prz&j zatwierdzenie typu zgodnie z wymaganiami ékmeymi w rozdziale A.1. Do
celéw préb zapisuje siwszystkie istotne informacje badawcze, wskazani@ziatanie funkcjonalne. Aby
zweryfikowa® zgodnd¢ dziatania taksometru z wymaganiami niniejszegae@ahia, méona wykorzysta inne
proby lub dane z prob zgodnie z pkt 6.2.2.

Legalizacja pierwotna taksometru, obejpud wszystkie urglzenia tworzce zespo6t przeznaczony do
normalnego #ytku operacyjnego, powinna obejmodvdontrole zgodnéci z zatwierdzonym typem oraz
weryfikacig wymaga metrologicznych i technicznych jak opisano w rdatlz A.2 w stosownych sytuacjach
oraz w celu unikricia powielania prob uprzednio przeprowadzonychaksdmetrze w ramach zatwierdzania

typu.

7.2 Préby funkcjonalne odpowiednie dla zastosowanego sgmu naliczania (A.4)

Ponizsze proby funkcjonalne przeprowadzaaipowiednio dla zastosowanego w taksometrze system
naliczania optaty S i D oraz zgodnie z programeabmrzedstawionym w tabeli nr 2:

(a) Préba funkcjonalnéci (pkt 7.2.1);

(b) Préba kontrolna funkcjonalrégi (pkt 7.2.2);
(c) Ogledziny (pkt 7.3); oraz

(d) Format sprawozdania zgly (pkt 7.4).

7.2.1 Préba funkcjonalnéci (A.4.3)

Préba funkcjonalnii dla zastosowanego w taksometrze systemu nal@zgtaty S i D obejmuje wgbrg
kontrok dokladndci taksometru i jest przeprowadzana na ptiaz programu préb (patrz tabela nr 2) w
warunkach otoczenia i zgodnie z pkt A.4.3 dla ¢gagcych parametréw:

(a) Préba drogi pocatkowej i czasu poctkowego;
(b) Najnizsze srednie i najwysze wartéci:
(1) okreslonego zakresu estotliwosci impulssw (od 5 km/h do maksymalnejgatkasci co najmniej 200
km/h okrelonej przez producenta);
(2) poziomdw napicia impulsw;
(3) powinno si zbad# co najmniej trzy wartézi k (kazda o minimalnej i maksymalnej liczbie impéls
na kilometr okrélonej przez producenta);

(c) Wybér zmian automatycznych,gedotyczy (patrz pkt 4.8);
(d) Réznice napicia zasilania.

Podczas proby funkcjonalé, nalezy uzupetné godziny rozpocgeia i zakaczenia, dat préby funkcjonalnéci
oraz list kontrolm dziatania i zad@taksometru (patrz zgdznik C).
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7.2.2 Préba kontrolna funkcjonalréoi w trakcie i po wysgpieniu wgywoéw lub zakécen (A.4.4)

Préby kontrolne funkcjonaldoi dla zastosowanego w taksometrze systemu naleczaptaty S i D
przeprowadza eiw celu sprawdzenia doktad§td taksometru dla odpowiedniej taryfy w trakcieubl po
wystapieniu warunkow wptywu lub zaktocenia, jak olliano w tabeli nr 2 i punkcie A.4.4.

7.3 Ogledziny (A.4.2)

Sprzt poddawany probom nafe doktadnie sprawdzipod ktem widocznego pogorszenia stanu przed i polég@a
probie. Naley odnotowa i zapis& szczegotly obserwaciji.

7.4 Format sprawozdania z préb

Wyniki préb naley zapis& w formacie sprawozdania z prob przedstawionym Ygczaiku C.
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7.5 Program prob funkcjonalnych
Tabela nr 2 — Program
préb
Kategoria , Odnanik -
proby Proba proby Uwagi
1 Wstepne ogédziny i pvba A43 Wstepna kontrola doladndci taksometru w
funkcjonalndci. o warunkach otoczenia.
@) Pg kr)%’ Igggﬁg‘fhfz?aktqunnalgfl przy A5.4.1 Kontrola funkcjonalnéci podczas pib suchego cigp i
P yeany zimna
2 (b) Pbrk;y toﬂfi?;ﬂer;u?klfg]%';itm m A5.4.2 Kontrola funkcjonalnéci podczas pib cyklicznego
przy cy Y ey ciepta wilgotnego.
sig) cieple wilgotnym.
S Powbrzy¢ probe kontrolrg funkcjonalndci w
© O%E}ii'.gﬁ;ﬂgg? kontrolna A44 warunkach otoczenia po zalezeniu ptby
! ’ cyklicznego ciefa wilgotnego. Sprawdéi
zapisane informacje.
j i A543 . . .
(@) Pzgziggzgﬂgag;g;r:r:g' przy Proba kontrolna funkcjonalrigi podczas piby réznic
3 " ) napecia.
(b) Kontrola funkcjonalnzi i Powrzy¢ probe kontrolrg funkcjonalndgci w
oaledzin A4.4 warunkach otoczenia po zalezeniu pbby réznic
gk y- napkcia. Sprawd#i zapisane informacje.
. . A54.4.1
@) P;ZE; E?;;:ﬁg‘;f:p;%‘;gimch lub Kontrola funkcjonalnéci podczas piby drgai.
4 lub sinusoidalnych. A5.4.4.2
Powirzy¢ probe kontrolrg funkcjonalndgci w
ontrola funkcjonalngei i warunkach otoczenia po zalezeniu psby
(b) K la funkcjonalngei i Ad4 kach i alazeniu péb
ogledziny. o drgai przypadkowych lub sinusoidalnych.
Sprawdz¢ zapisane informacje.
(a) Odpornd¢ na promieniowane pola A5.4.5.1
elektromagnetyczne T Powbrzvé probe kontrolrs funkcionalngci
- owbrzyé probe kontrolrg funkcjonalndci w
5 (b) Ziiﬁ?r:; n:e?rzjnw:dzone pola A.5.4.5.2 | warunkach otoczenia po zatazeniu pish
gnety - wytadowai elektrostatycznych. Sprawdzapisane
(c) Poba wytadowai elektrostatycznych. A.5.4.6 informacje.
(d) Ogkdziny i pdba kontrolna
. : A4.4
funkcjonalndci.
(@) Przewodzenie przebigg AB54.71
przegciowych wzduz przewodw T Powtrzy¢ prébe kontrolrg funkcjonalndgci w
6 (b) Przewodzenie przebigg A5472 warunkach c_ntoczenig po zaingniu poby
przegciowych wzduz przewodw el przewodzenia przebiéw przegciowych wzduz
() Kontrola funkcjonalnéei i Add przewoaw innych ni zasilace. Sprawd#i

ogledziny.

zapisane informacje.
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Zatacznik A (obowigzkowy)
Procedury prob taksometrow

Al Badanie do zatwierdzenia typu (6.2)
Przedstawione poigj czynndci powinny by normalnie stosowane do ewaluacji typu:

() Dokona przeghdu przedbzonej dokumentacji w celu ustalenia, czy jest ongowdednia i prawitbwa.
Rozway¢ podrecznik obsugi. Dla cebw zatwierdzenia typu, dokumentacja powinna taka, jak
okreslono w pkt 6.2.1;

(b) Porwnat konstrukcg z dokumentagji zbadd rézne uradzenia taksometru w celu potwierdzenia
zgodndci z dokumentagj okreslong w pkt 6.2.1;

(c) Odnotowd charakterystyki metrologiczne przgyeiu listy kontrolnej podanej w formacie sprawozidan
préb w Zaaczniku C;

(d) Zbada taksometr poddtem zgodnéci z wymaganiami technicznymi podanymi w rozdzilegodnie z
punktem 6.2.2 oraz korzys4aj z listy kontrolnej podanej w formacie sprawozdanpbb w Zaaczniku C;

(e) Zbada taksometr poddtem zgodnéci z wymaganiami punktv 5.1, 4.2 i 5.3, zgodnie z punktem 6.2.2
oraz korzystajc z listy kontrolnej podanej w formacie sprawozdaniptb w Zaaczniku C.

A.2 Badanie do legalizacji pierwotnej (6.3)

(2) Zbada taksometr poddtem zgodnéci z zatwierdzonym typem i/lub wymaganiami ninieige Zalecenia
zgodnie z pkt 6.3;

(b) Sprawdzt oznaczenia opisowe zgodnie z pkt 4.12, korzgstajlisty kontrolnej podanej w formacie
sprawozdania z pb w Zdaczniku C;

(c) Sprawdzt rozmieszczenie cech legalizacyjnych i zabezpidezagodnie z pkt 6.3.5, korzysiajz listy
kontrolnej podanej w formacie sprawozdania apw zdgczniku C.

A.3 Ogodlne wymagania dotycace préb
A3.1l Napiecie zasilania (3.5.2)

Zalgczy¢ zasilanie sprgu poddawanego prébom (ang. Equipment under t&bE) Eutrzymywa EUT
pod napiciem przez czas trwaniaza@ej proby chybaze w danej probie okéono inaczej.

A.3.2 Temperatura (3.5.1)
Préby powinny by przeprowadzane w stalej temperaturze otoczenibaghg ustalono inaczej. Na

EUT nie powinna wygpowa kondensacja wody chybze dla danej proby ustalono inaczej.

A.3.3 Regeneracja

Po kadej prébie, naley pozwolic EUT na dostateczne zregenerowangepsied kolejg proby.

A4 Préby funkcjonalne (7.2)
A4l Informacje ogélne

Do celow préb funkcjonalnych, taksometr pgmta s¢ przez jego zcze testowe odpowiednio do
skalibrowanego licznika impulséw i skalibrowanegpasomierza. Informacje na temat sygnatéwczh
testowego znajdugjsie w tabeli nr 1.

Préby funkcjonalne naly przeprowadz&przy znamionowym nagéiu roboczym 12 V DC dla systeméw 12 V.
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W przypadku innych systeméw napia, préby funkcjonalne przeprowadza girzy odpowiednim napciu
roboczym, np. 24 V DC dla systemow 24 V.

A.4.2 Ogledziny (7.3)

EUT nalezy poddé ogledzinom przed i po kalej probie funkcjonalnej z programu prob ckoaego w tabeli nr
2. Powinno si sprawdzt zapisane wyniki préb.

A.4.3 Préba funkcjonalnosci (7.2.1)
Jest to pierwsza préba przeprowadzana nagtlacprogramu prob z tabeli nr 2 w celu sprawdzeluitadndci

pomiaru czasu (i dotyczy) i drogi, jak okrélono w pkt 7.2.1 oraz zgodnie z taper 3.

Tabela nr 3- Podsumowanie pby funkcjonalndci

Warunki p6by Parametry pomiarowe Margines kedu
Doktadna¢ pomiaru czasu (i dotyczy) i drogi:
12V DCw - .
) a) przy napiciach9Vil6V
referencyjnych (2) przy nap; najwiekszy Had
Warunchh (b) dla zastosowanego systemu naliczantatgs lub D dopuszczalny
otoczenia
poziombw czestotliwoici (patrz pkt 3.2.1)
(c) Najniszeérednie i impulsow
najwyzsze warteci: poziomow napgcia
impulséw
okreslonych wartdci k
(d) Wybér zmian automatycznych g dotyczy) 4.8
(e) Data i godzina @by (np. w momencie rozpoegzia i Format sprawozdania
zakaiczenia péby) oraz lista kontrolna operacji i )
sada z préb (patrz
Zatacznik C)
Ogledziny Sprawdzld zapisane informacje i zbatlaksometr pod A4D
katem widocznych wad

A4.4 Préba kontrolna funkcjonalnosci (7.2.2)

Sq to ponowne proby mage na celu sprawdzenie dokladcigpomiaru czasu (w stosownych przypadkach) oraz
drogi, w trakcie i po zastosowaniu czynnikdw wphygeych i/lub zaktoce, jak okrélono w
punkcie 7.2.2 oraz zgodnie z tabal 4.

Tabela nr 4 Podsumowanie pby kontrolnej funkcjonalnsei

Warunki p6by Parametry pomiarowe Margines kedu
12 V DC w warunkach Doktadnd¢ czasu (A.4.5.2) i drogi (A.4.5.1) dla systemu
wptywoéw i zakocen naliczania ofaty S i D podczas wpwoéw i/lub zakécen
(patrz tabela nr 2). Najwiekszy Had
dopuszczalny
Po zastosowaniu wypwow i/lub zakocen (patrz tabela nr 2): (patrz pkt 3.2.1)
12v D(? w warunkach (a) Dokadng¢ czasu i drogi dla systemu naliczanidatp
otoczenia SiD, oraz
(b) Ogkdziny- sprawdzt odnotowane informacije i A4.2
zbadd taksometr poddtem widocznych wad
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A45 Préba kontrolna funkcjonalnosci dla systemu pojedynczego naliczania optaty S
A.4.5.1 Pomiar drogi

W celu wyeliminowania wplywu czasu z proby drogaleca s zastosowanie w&giowego ,sygnatu do
blokowania liczenia czasu” (patrz tabela nr 1jcza testowego tak, aby czas i droga mogl¢ badane
oddzielnie.

A.4.5.1.1 Préba drogi pocatkowej

Préke drogi pocatkowej przeprowadza siw nastpujacy sposéb: Rozpoczyngj od taksometru ustawionego w
pozycji roboczej ,Wolna", za pomaclicznika impulséw zmierzy liczbe impulséw wygenerowanych od
przehczenia taksometru w pozycjobocz ,Zajeta” do jednego kroku przyrostu optaty za przejaRdznice
pomicdzy f3 liczbg impulséw (rzeczywisl) a liczly oczekiwan (referencyjm) zgodnie z zaprogramowan
taryfa sprawdza si pod latem zgodnéci z obowiazujagcymi wartgciami granicznymi najwikszych bédow
dopuszczalnych legalizacji pierwotnej wedtug punt@.1, biogc pod uwag drog: reprezentowan przez
kazdy impuls.

A.4.5.1.2 Préba doktadndici liczenia drogi

Prob; doktadndci liczenia drogi mena przeprowadziprzy symulowanej pidkosci maks. 200 km/h. Podczas
korzystania z tej gdkosci, powinna ona wyno&ico najmniej 10 przyrostow optaty za przejazd. iBan
przedstawiono dwie nitiwosci proby na taksometrze ustawionym w pozycji rolepgZajeta”

(2) Za pomogq licznika impul$w zmierzy czas, kéry uptynat dla przégczania taksometru dla okienej
liczby przyrosbw optaty za przejazd. Ten czas (rzeczywisty) guaruje Se hasgpnie z czasem
oczekiwanym (referencyjnym) zgodnie z zaprogramaaryfy i stag taksometrik;

(b) Wstepnie ustalona liczba impulw drogi obliczona dla okétonej liczby przyrosiw optaty za przejazd na
wejsciu impuldw taksometru w celu rozpoznania, czy taksometiwigtla odpowiedry liczbe przyrostw
optaty za przejazd. Péwnat te liczbe impuldw z liczbg oczekiwanych kroéw przyrostu ofaty za
przejazd zgodnie z zaprogramowaaryf i stag taksometrik.

A.4.5.2 Pomiar czasu
A.4.5.2.1 Préba czasu pocatkowego

Préky czasu poctkowego przeprowadzagsw nas¢pujacy sposéb: Rozpoczyrgy od taksometru ustawionego
w pozycji roboczej ,Wolna”, za pomgcczasomierza mierzy esiliczbe impulsow czasu, ktére uphgly od
przehczenia taksometru w pozycjobocz ,Zajeta” do jednego kroku przyrostu optaty za przejaRdéznice
pomidzy czasem zmierzonym (rzeczywistym) a czasem awoaelym (referencyjnym) zgodnie z
zaprogramowan taryfy sprawdza si pod lgtem zgodnéci z obowizujgcymi wartgciami granicznymi
najwickszych b¢déw dopuszczalnych legalizacji pierwotnej wedtuglktu 3.2.1.

A.4.5.2.2 Préba doktadnasci liczenia czasu

Prék; doktadndci liczenia czasu przeprowadzae siv nasgpujacy sposob: Rozpoczyngj od taksometru
ustawionego w pozycji roboczej ,Zp”, za pomog licznika impulséw mierzy si impulsy czasu przy 10-
krotnie wyzszej czstotliwosci (patrz tabela nr 1) dla okilenej liczby przyrostéw optaty za przejazd. Zmiergo
czas poréwnuje siz czasem oczekiwanym zgodnie z zaprogramauenyfa i sprawdza poddtem zgodnéci z
obowigzujacymi najwickszymi bkdami dopuszczalnymi legalizacji pierwotnej wedtumktu 3.2.1.

A.4.6 Préba kontrolna funkcjonalnosci dla systemu podwdjnego naliczania optaty D

Za pomog licznika impulséw mierzy siliczbe impulséw drogi wygenerowanych od praeenia taksometru do
pozycji roboczej ,Zajta” do jednego kroku przyrostu optaty za przejazgdnoczénie,
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Za pomog czasomierza, mierzyesczas, ktory uptygt od przehczenia taksometru w pozyciobocz ,Zajeta”
do jednego kroku przyrostu optaty za przejazd.

Rdéznice pomigdzy policzon liczbg impulséw (rzeczywisf) a liczly oczekiwam (referencyjm) zgodnie z
zaprogramowan taryfa oraz r@nice pomigdzy czasem zmierzonym (rzeczywistym) a czasem oeasym
(referencyjnym) zgodnie z zaprogramowataryfa sprawdza si pod lkytem zgodnéci z obowazujacymi
wartasciami granicznymi najwikszych bédow dopuszczalnych legalizacji pierwotnej wedlugnigu 3.2.1,
biorac pod uwag drog: reprezentowanprzez kady impuls.

A5 Préby dziatania
AS5.1 Ogoélne warunki préb

Proby dziatania metrologicznego maja celu sprawdzenie, czy taksometry mdgnkcjonows& zgodnie z
przeznaczeniem w danym otoczeniu klimatycznym, raeidznym i elektromagnetycznym oraz w ckoaych
warunkach. Kada proba wskazuje (o ile dotyczy) warunek odnigaiem ktérym okrélany jest bdd wiasny.

Tam, gdzie to mdiwe, proby powinno si przeprowadz& na taksometrze w jego normalnym stanie
operacyjnym w warunkach laboratoryjnych. Dopushwakutki czynnikéw wptywaicych lub zaktocg w
tych warunkach laboratoryjnych zostaty ctome dla kadej préby w Zadczniku A.

Podczas oceny skutkdw jednego czynnika wplyeejo, wszystkie pozostale czynniki powinny ¢by
utrzymywane na stosunkowo statym poziomie, w waitablizonej do normalnej. Po keej prébie, taksometr
nalezy podd& warunkowi regeneracji okilsnemu w punkcie A.3.3. Status operacyjny taksomewwinien
by¢ zapisywany dla kalej préby.

Jezeli taksometr jest pogézony w konfiguracji innej @i normalna, procedura powinna ¢hyizgodniona
pomiedzy organem administracyjnym ds. metrologii a wkankawg,.

Préby wymienione w Zatzniku A przeprowadza giprzy znamionowym nageiu roboczym 12 V DC chyba,
ze ustalono inaczej.

A.5.2 Interfejsy (4.2.3)

W prébach tych powinna zostakreslona podatnée, ktéra wynikataby z zastosowania interfejsow doeigo
sprztu.

A5.3 Dokumentacja

Symulatory powinny b§ opisane pod wzgtlem sprztowym i funkcjonalnym poprzez odniesienie do EUAzr
poprzez wszelkie inne dokumenty niedbe do zapewnienia powtarzalnych warunkéw probormécije te
nalezy zahczy¢ do sprawozdania z prob lub powinny oné lkynim zidentyfikowane.
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A5.4 Préby czynnikéw wptywajacych i zaktécea (3.5, 5.1.1)
Tabela nr 5 — Podsumowanie préb

Proba Cr;arakterystyk Kryterium Punkt
Temperatury statyczne (suche d@pzimno) Wlp;yw MPE A5.4.1
Ciepo wilgotne (kondensgge se) zakécenie sf A54.2
Réznice napécia zasilania wptyw MPE A5.4.3
Drgania (przypadkowe lub sinusoidalne) wptyw MPE A5.4.4
Odpornd¢ na pola elektromagnetyczne zakécenie MPE A5.4.5
Wytadowania elektrostatyczne zakécenie MPE A5.4.6
Przewodzenie przebiéw przegciowych wzduz )
przewoaw zasilagcych lub przewodw innych ni zaktocenie MPE A5.4.7
zasilapce

Uwaga: MPE = najwekszy ad dopuszczalny (3.2.1), sf #gd dodatkowy znaczny (2.4.5.6)

A.5.4.1 Temperatury statyczne (suche ciepto i zimno) (3.5.1

Préby temperatur statycznych przeprowadzagodnie z normpodstawow IEC 60068-2-1 [7], IEC 60068-2-

2 [8], IEC 60068-3-1 [9] oraz zgodnie z tabal 6.

Tabela nr 6 — Suche ciepto (niekondegnsejse) i zimno

Zjawisko . ) .
Specyfikacja psb Konfiguracja
srodowiskowe pecyfikacia psby prébyg J
16 godzin przy dolnej | 16 godzin przy
Temperatury Minimalny | granicy zakresu goérnej granicy IEC 60068-2-2
statyczne zakres temperatur (patrz pkt | zakresu temperatur IEC 60068-2-1
(suche cief i teglgeognltur 3.5.1) (patrz pkt 3.5.1) IEC 60068.3.1
zimno) Kontrola Kontrola
funkcjonalndci przy funkcjonalndci przy
niskiej temperaturze | wysokiej temperaturze
roboczej roboczej

Uwaga: Aby uzysk& informacje oglne, naleéy odwadac sie do normy IEC 60068-3-1.
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Informacje dodatkowe do procedunprlEC:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie zgodidoi z postanowieniami punktu 5.1.1 w warunkacélpr

suchego ciefa (niekondensgpego st) | zimna przeprowadzanych oddzielnie.

Kondycjonowanie wsfpne:

Brak.

Stan EUT:

Napiecie zasilania (12 V DC) jesttaczone na 16 godzin przydmej granicy
temperatury i wigczone na 16 godzin przy dolnej granicy temperatargym
wyjatkiem, ze podczas @by kontrolnej funkcjonalnéci (A.4.4) napécie
powinno by wtgczone w niskiej temperaturze roboczej. Padkj pibie
powinna nasfpi¢ wystarczajca stabilizacja temperatury.

Sekwencja piby:

Préba polega na umieszczeniu EUT w warunkadhnegj i dolnej granicy
okreslonego zakresu temperatur, po 16 godzin dizdé&az nich. Na konieg
kazdej pm©by temperatury, po unibiwieniu wystarczajcej stabilizacji
temperatury, naly przeprowadZi kontrok funkcjonalndci w kadej
okreslonej temperaturze roboczej.

(a) EUT umieszcza siw warunkach grnej granicy zakresu temperatur na
godzin przy wgczonym napiciu. Po upywie 16 godzin oraz pdg
wystarczagcej stabilizacji temperatury, nale przeprowadz probe
kontrolng funkcjonalndci (A.4.4) w okrdlonej girnej temperaturze
roboczej, przy wgczonym napiciu zasilania;

(b) EUT umieszcza siw warunkach dolnej granicy zakresu temperaturéa 1
godzin przy wygczonym napiciu. Po upywie 16 godzin oraz pdg
wystarczagcej stabilizacji temperatury, nale przeprowadz probe
kontrolng funkcjonalndci (A.4.4) w okrdlonej dolnej temperaturze
roboczej, przy wgczonym napgciu zasilania.

Liczba cykli badawczych: | co najmniej jeden cyk.
Informacje badawcze: Po wystarcgag) stabilizacji temperatury zapésaastpujace informacje:

(a) dak i godzirg;

(b) temperatug;

(c) wilgotnos¢ wzgledng;

(d) napkcie zasilania;

(e) poziomy napgcia impulsw;

() poziomy czstotliwosci;

(9) bedy;

(h) dziaanie funkcjonalne;

(i) wskazania (jdi dotyczy).

Zmiana temperatury nie powinna przekract&C/min podczas ogrzewania i

chlodzenia.

Maksymalne Wszystkie funkcje powinny dzia zgodnie z zimzeniami.

dopuszczalne

odghylenia: Wszystkie bedy powinny midci¢ sie w granicach najvekszych bedow
dopuszczalnych okénych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotnej.

Uwaga: Powbrzy¢ probe kontrolmg funkcjonalndci w warunkach otoczenia po

zakaiczeniu pbby temperatur statycznych. Sprawdzapisane informacje.
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A.5.4.2 Préba cyklicznego (kondensujcego s¢) ciepta wilgotnego (5.1.2)

Préby cyklicznego ciepta wilgotnego przeprowadzazgodnie z normpodstawow IEC 60068-3-4 [10], IEC
60068-2-30 [11] oraz zgodnie z tabel 7.

Tabela nr 7 — Préba cyklicznego ciepta wilgotnego

Zjawisko
$rodowiskowe

Specyfikacja psby Konfiguracja péby

Cykliczne ciepo
wilgotne

Wahania temperatury w 24-godzinnym cyklu w zakres
od + 25 °C do + 55 °C, zachowuajwilgotnas¢ wzgledng IEC 60068-2-30
powyzej 95 % podczas fazy zmiany temperatury i fazy
niskiej temperatury (pierwsze 12 godzin) oraz w IEC 60068-3-4
wysokdaici 93 % podczas faz temperatury wysokiej
(nastpne 12 godzin).

e

Informacje dodatkowe do proceduprlEC:

Przedmiot péby:

Sprawdzenie zgod®oi z postanowieniami punktu 5.1.2 po warunkach Wiejo
wilgotnaosci i cyklicznych zmian temperatury.

Kondycjonowanie wsipne:

Kondycjonowanie wspne: Po ogldzinach i prébie funkcjonalnej, EUT naje
wprowadzé do komory wilgotnéciowej w stanie rozpakowanym, vggizonym,
gotowym do uycia, oraz pozostawi w temperaturze 25 °C i wilgotia
wzglednej 65% przez co najmniej 1 godgziprzed rozpocxiem pierwszegd
cyklu.

Stan EUT:

Napiecie zasilania (12 V DC) jest wgczone na czas @by.

Obstuga EUT powinna léytaka, aby podczas wzrostu temperatury na EU
wystgpita kondensacja. Wszystkieggzi EUT znajdug sie w obrebie 3 °C od
ich temperatury kicowej.

Sekwencja piby:

Sekwencja 24-godzinnego cyklu:

(a) Pierwsze 3 godziny — wzrost temperatury od édkreego poziomu niskiegof

(b) Temperatura utrzymywana na ofmmym poziomie wysokim przez 12
godzin od rozpoacgia cyklu;

(c) Temperatura obidna z okrélonego poziomu wysokiego do oklenego
poziomu niskiego w @gu nas¢pnych 3-6 godzin;

(d) Temperatura utrzymywana na ofmmym poziomie niskim do zakezenia
24-godzinnego cyklu.

Liczba cykli badawczych:

Co najmniej dwa cykle.

Informacje badawcze:

Po wystarczajcej stabilizacji temperatury zapisaastpujace informacje:

(a) dak i godzirg;

(b) temperatug;

(c) wilgotnos¢ wzgledng;

(d) napkcie zasilania;

(e) poziomy napicia impulsw;
() poziomy czstotliwosci;

(9) biedy;

(h) dziaanie funkcjonalne;

(i) wskazania (jdi dotyczy).

Maksymalne dopuszczalne
odchylenia:

Po zakéceniu, nie powinien wygpic¢ zaden lgd dodatkowy znaczny.

—
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Uwaga:

Przeprowadzi prébe kontrolng funkcjonalndci (A.4.4) w warunkach otoczen
po zakdiczeniu pbb cyklicznego ciefa wilgotnego. Sprawdéi zapisane
informacje.

A.5.4.3 Roznice napicia zasilania (3.5.2)

A.5.4.3.1Préba napiecia zasilania DC

Préby ré&nic wartdci granicznych nagtia zasilania przeprowadza gigodnie z norm|SO 16750-2 [12] oraz

zgodnie z tabelnr 8.

Tabela nr 8 — Rinice napgcia zasilania

Zjawisko — ) .
srodowiskowe Specyfikacja psby Konfiguracja péby
Réznice
napkcia DC Unom= 12V Unmax =16 V Urin=9 V ISO 16750-2

(1) W przypadku akumulatora 12 V, napie nominalne Unom) uktadu elektrycznego w
. pojazdach drogowych wynosi zazwyczaj 12 V DC, @pigtie na zaciskach
Uwagi: akumulatora me sk znacznie éznié.

(2) W przypadku innych systesw napicia akumulatora, natg zastosowéaodpowiednie
inne napécia.

Informacje dodatkowe do procedupriSO:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie zgodidoi z postanowieniami punktu 5.1.1 dotgcgmi zmian
napkcia przy dolnych i grnych granicach zakresu napia.

Kondycjonowanie wsfpne:

Brak.

Stan EUT:

Napiecie zasilania (12 V DC) jesttaczone na czas ¢by.

Sekwencja piby:

Proba polega na wystawieniu na daigie okrélonego warunku zasilania
akumulatorowego przez okres czasu wystagcxafo osiagniecia stabilndci
temperatury i wykonania wymaganych ponsiar

Liczba cykli badawczych:

Co najmniej jeden cykl.

Informacje badawcze:

Po ustabilizowaniu si EUT przy napiciu nominalnym i w warunkach
otoczenia, przeprowadziprébe funkcjonalndci wedug punktu A.4.3 przy
wartcici granicznej grnej (16 V DC) i dolnej (9 V DC) oraz zapisa

(a) dak i godzirg;

(b) temperatug;

(c) wilgotnos¢ wzgledns;

(d) napkcie zasilania;

(e) poziomy napicia impulsw;
() poziomy czstotliwosci;

(9) biedy;

(h) dziaanie funkcjonalne;

(i) wskazania (jéi dotyczy).

Maksymalne
dopuszczalne
odchylenia:

Wszystkie funkcje powinny dzia zgodnie z zizeniami.

Wszystkie bedy powinny midci¢ sie w granicach najvekszych bedow
dopuszczalnych okénych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotnej.
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A.5.4.3.2 Spadek napécia ponizej dolnej granicy napiecia roboczego (5.2.5)

Dla tej préby, nie ma odniesienia do norm. Aby kagdinformacje na temat warunkéw préby, ngl@dni&c sie

do tabeli nr 9.

Tabela nr 9 — Redukcje ngpia ponkej dolnej granicy naptia roboczego

Zjawisko I ' :
gro dowiskowe Specyfikacja psby Konfiguracja péby
Powolne % dolnej Szerokdc¢ Wymaganie
spadki poniej wartcsci redukcji (w Obecnie brak
dolnej granicy redukcji sekundach) odniesienia do
napkcia napkcia Vi norm
roboczego
7,14 Taksometr powinien
pokazywd uprzednio
wskazalg ortale za przejaz
15, 17,5 20 | Taksometr powinien
90, 40,0 pokazywa uprzednio
wskazag optat za przejazd
lub przehczy¢ sie do pozycji
roboczej ,Wolna
21, 30 Taksometr powinien
przehczye sig do pozyciji
roboczej ,Wolna”
Uwaga: Specyfikacje napgiia zasilania stosowanego podczasbgrdo symulacji akumulatora

znajdup sie w normie ISO 7637-2 [20], pkt 4.4 [8].

43




OIML R 21: 2007 (E)

Informacje dodatkowe:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie zgodidoi z postanowieniami punktu 5.1.1 w warunkach
powolnych spadéw napkcia akumulatora.

Kondycjonowanie wsfpne:

Brak.

Stan EUT:

Przed przysipieniem do psby naley ustabilizowa EUT w staych
warunkach otoczenia.

Sekwencja piby:

Préba polega na wystawieniu ngpia zasilania na warunki oléglene w
tabeli nr 9, obserwgg przy tym zachowanie taksometru.

Recznie zastosowigpowolne redukcje nagtia ponkej dolnej granicy
napkcia dla 6znych okreéw czasu podanych w tabeli nr 9.

Dodatkowo, przez 30 sekund ngleastosowaodwrotry
(nieprawidowa) biegunowd¢. Nie mae to powodowé
wykrywalnych zmian w rejestrowanych informacjach.

Jezeli do symulacji akumulatora w trakciedtmy na stanowisku badawczym
stosuje s standardowe nagtie zasilania (o wystarczgjej pojemnéci
pradowej), to powinno & symulowd rowniez nisky impedancg

wewretrzng akumulatora.

Ciagte zrodto zasilania powinno méeopér wewrtrzny R mniejszy nk 0,01
Q oraz impedangjwewretrzng Zi = R dla czstotliwosci ponizej 400 Hz.

Informacje badawcze:

Bla kontrolna funkcjonalrsai wspomniana w pkt A.4.4 powinnasi
odbywa podczas stosowania spadk Zapisd:

(a) dak i godzirg;

(b) temperatug;

(c) wilgotnos¢ wzgledng;

(d) napkcie zasilania;

(e) wskazania (j¢i dotyczy);
(f) biedy;

(g) dziaanie funkcjonalne.

Maksymalne dopuszczalne
odchylenia:

Wszystkie funkcje powinny dZia zgodnie z zmzeniami.

Wszystkie edy powinny midci¢ sie w granicach najvekszych bedéw
dopuszczalnych okéonych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotnej.

Uwagi:

Powrzy¢ prébe kontrolrg funkcjonalndci (A.4.4) w warunkach
otoczenia po zaki@zeniu pbby réznic napkcia. Sprawdzi zapisane
informacje.
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A.5.4.4 Drgania (przypadkowe lub sinusoidalne)

Poniej opisano dwie e proby wibracji (przypadkowych oraz sinusoidalmyc Generalnie zalecacgsi
wykonanie préby drgaprzypadkowych. Préba drggssinusoidalnych mae by stosowana, ji okreslaja to
przepisy krajowe. Wskazowki dotygz wyboru jednej z dwoch prob o znalé¢ w normie IEC 60068-3-8
[13].

A.5.4.4.1 Drgania (przypadkowe)

Préby drga (przypadkowych) przeprowadzaestgodnie z norm podstawow IEC 60068-2-64 [14], IEC
60068-2-47 [15], IEC 60068-3-8 [13] oraz zgodnialzeh nr 10.

Tabela nr 10 — Proba dngéprzypadkowych)

érfé%vxissll((%we Specyfikacja psby Konfiguracja péby
Zakres czstotliwosci: od 10 Hz do 150 Hz
Cakowity poziom 7ms IEC 60068-2-64
Drgania Poziom gstasci widmowej | 1 mes-s IEC 60068-2-47
przypadkowe

przyspieszenia (ang.
Acceleration spectral density
ASD) 10 Hz — 20 Hz:
Poziom ASD 20 Hz — 150 HZ: — 3 dB na okéaw
Liczba osi: 3
Czas trwania naso Co najmniej 30 minut

IEC 60068-3-8
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Informacje dodatkowe do procedunprlEC:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie, czy EUT jest zgodny z postanowienfaknb.1.1 w
warunkach drga przypadkowych.

Kondycjonowanie wsfpne:

Brak.

Stan EUT:

Napicie zasilania jest fgczone na czas fiy.

Zamontowd EUT na sztywnym uchwycie w jego normalnych punht
montaowych tak, aby & grawitacji dzitata w tym samym kierunku, w jakin
dziaataby przy normalnym aytkowaniu. W przypadkach, gdy wpv sity

grawitacji nie jest istotny, EUT nana zamontowaw dowolnym péozeniu.

aC

Sekwencja piby:

Zgodnie ze specyfikacjami podanymi w tabeli nr Xastosowé& na EUT
drgania przypadkowe w okilenym zakresie agstotliwosci, kolejno w trzech
wzajemnie prostopagtch osiach (2 poziomych i 1 pionowej), przez 30 uhina
0s.

Liczba cykli badawczych:

Co najmniej jeden cykl.

Informacje badawcze:

Przeprowatipiébe kontrolng funkcjonalndci (A.4.3) | zapisé&

(a) dak i godzirg;

(b) temperatug;

(c) napkcie zasilania;

(d) zakres cestotliwosci;

(e) cakowite RMS;

() poziomy ASD;

(9) liczbe osi oraz czas trwania n&;o
(h) poziomy impulgw;

(i) poziomy czstotliwosci;
(1) btedy;

(k) dziaanie funkcjonalne;
() wskazania (jéi dotyczy).

Maksymalne Wszystkie funkcje powinny dZiat zgodnie z zzeniami.

dopuszczalne ) . L, . o ,

odchylenia: Wszystkie bedy powinny midcic¢ sie w granicach najvekszych bedéw
dopuszczalnych okénych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotnej.

Uwaga:

Powirzy¢ probe kontrolrg funkcjonalndci w warunkach otoczenia p
zakaiczeniu péby drga przypadkowych. Sprawdzzapisane informacje.
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A.5.4.4.2 Drgania (sinusoidalne)

Préby drga (sinusoidalnych) przeprowadzg gigodnie z normpodstawow IEC 60068-2-6 [16], IEC 60068-
2-47 [15], IEC 60068-3-8 [13] oraz zgodnie z talmi 11.

Tabela nr 11 — Proba dngésinusoidalnych)

Zjawisko o ' :
s’rocjjowiskowe Specyfikacja psby Konfiguracja péby
Zakres cestotliwoéci: od 10 Hz do 150 Hz
Drgania sinusoidalne , IEC 60068-2-6
Maksymalny poziom 10 ms
- . IEC 60068-2-47
Liczba osi: 3
IEC 60068-3-8
Liczba przemiata na @: 20
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Informacje dodatkowe do procedunprlEC:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie, czy EUT jest zgodny z postanowienfaknb.1.1 w
warunkach drgasinusoidalnych.

Kondycjonowanie wsfpne:

Brak.

Stan EUT:

Na czas pby wtagczone jest normalne nagie.

Zamontowd EUT na sztywnym uchwycie w jego normalnych punht
montaowych tak, aby & grawitacji dzitata w tym samym kierunku, w jakin
dziaataby przy normalnym aytkowaniu. W przypadkach, gdy wypv sity

grawitacji nie jest istotny, EUT nana zamontowaw dowolnym péozeniu.

Sekwencja piby:

Zgodnie ze specyfikacjami w tabeli nr 11, zastosodmgania sinusoidalne

okreslonym zakresie agstotliwosci, przy 1 oktawie/min, przy okée®nym
poziomie przyspieszenia z oKleng liczba przemiatd na &, w trzech
wzajemnie prostopdgtch osiach gpwnych (2 poziomych i 1 pionowej) sztywn
zamontowanego EUT.

aC

Liczba cykli badawczych:

Co najmniej jeden cykl.

Informacje badawcze:

Przeprowatlpirobe kontrolng funkcjonalndci (A.4.3) i zapis&

(a) datk i godzire;

(b) temperatug;

(c) zakres castotliwosci;

(d) poziom przyspieszenia;
(e) przemiatania nasp

(f) liczbe osi oraz czas trwania n&;o
(g) poziomy impulgw;

(h) poziomy czstotliwosci;
(i) bedy;

() dziaanie funkcjonalne;
(k) wskazania (jéi dotyczy).

Maksymalne . . , - : L

dopugzczalne Wszystkie funkcje powinny dziat zgodnie z zizeniami.

odchylenia: Wszystkie tedy powinny midcic sie w granicach najvekszych bedéw
dopuszczalnych okénych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotnej.
Powirzy¢ prébe kontrolrg funkcjonalndci w warunkach otoczenia p

Uwaga: zakaiczeniu poby drgai sinusoidalnych. Sprawdziapisane informacje.
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A.5.4.5 Odpornosé na pola elektromagnetyczne

A.5.4.5.1 Odpornosé na promieniowane pola elektromagnetyczne

Préby odporngci na promieniowane pola elektromagnetycznegstatliwosci radiowej przeprowadzagsi
zgodnie z norm IEC 61000-4-3 [17] oraz zgodnie z tabal 12.

Niezmodulowan fale nasng sygnatu testowego dopasowuje do wskazanej warfci testowej. W celu
przeprowadzenia proby, faladma jest dodatkowo modulowana zgodnie ze specyfikaicj

Tabela nr 12 — Promieniowane pole elektromagnet/czn

Specyfikacja psby
Zjawisko Zakresy Natezenie pola Konfiguracja ptby
srodowiskowe czestotliwos (V/m)
Promieniowane pole od 80 do 2000 24
elektromagnetyczne K IEC 61000-4-3
od 26 do 8@
Modulacja 80 % AM, 1 kHz fala sinusoidalna
(1) Norma IEC 61000-4-3 okéka jedynie poziomy testowe powsj 80
MHz. Dla czstotliwosci w dolnym zakresie zalecaesstosowanie
metod péb dla zakécen przewodzonych egtotliwosci radiowych
(A.5.4.2.2);
Uwagi:

(2) W przypadku EUT nieposiadgjych dos¢pnych poréw 1/O, przez co nie
mozna zastosowaproby zgodnie z
punktem A.5.4.5.2, dolna granicasply promieniowania wynosi 26 MHz;

(3) 24 VIm to zalecany poziom surosedow odniesieniu do podzesipav
elektronicznych zainstalowanych w pojazdach silnifoh [patrz
dyrektywa o kompatybilnizi elektromagnetycznej pojaad
(2004/104/WE)]. Zgodnie z przepisami krajowymizadoy¢ jednak
stosowany poziom surovo 10 V/m.
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Informacje dodatkowe do procedunprlEC:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie zgodidoi z postanowieniami punktu 5.1.3 w warunkach
okreslonych pl elektromagnetycznych zastosowanych na taksometr.

Kondycjonowanie wsfpne:

Brak.

Stan EUT:

Przed przysipieniem do psby naley ustabilizowa EUT w staych warunkach
otoczenia. Pole elektromagnetycznezeby wytworzone w éznych
urzadzeniach, kirych wykorzystanie jest ograniczone wymiarami EUT i
zakresem ogstotliwosci urzagdzenia.

Sekwencja piby:

EUT poddaje & dziaaniu pola elektromagnetycznego ogianiu
okreslonym w tabeli nr 12.

W przypadku stosowania elektronicznego generatopalissw do symulacji
impulsdw wytwarzanych przez typowy przetwornik pomiaruglramaley
réwniez uwazat, aby nie dopfci¢ do wywu fal elektromagnetycznych na
generator imputsw, poprzez zastosowanie odpowiedniej metody izblacj
elektromagnetyczne;.

Alternatywnie, mana zastosowamechanicznie naglzany generator impudsy.

Informacje badawcze:

Zapisa
(a) dak i godzire;
(b) temperatug;
(c) napkcie zasilania;
(d) informacje o konfiguracji iby;
(e) napkcie zasilania;
(H wskazania (j¢i dotyczy);
(9) btedy;
(h) dziaanie funkcjonalne.

Maksymalne
dopuszczalne
odchylenia:

Wszystkie bedy powinny midci¢ sie w granicach najvekszych tedéw
dopuszczalnych okénych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotnej.
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A.5.4.5.2 Odpornosé na przewodzone pola elektromagnetyczne o gotliwosci radiowej

Préby odpornéci na przewodzone pola elektromagnetyczne (poktreimagnetyczne o estotliwoici radiowej
ponizej 80 MHz) przeprowadzaeskzgodnie z normIEC 61000-4-6 [18] oraz zgodnie z tabal 13.

Tabela nr 13 — Odporgé na przewodzone pola elektromagnetycznegstodiwosci radiowej

Specyfikacja psby
Zjawisko Zakres crstotiwasci Amplituda RF (502) Konfiguracja psby
srodowiskowe (MHz) (V e.m.f)
Przewodzone pole od 0,15 do 80 24V IEC 61000-4-6
elektromagnetyczne
Modulacja 80 % AM, 1 kHz fala sinusoidalna

(1) Te prébe powinno s§ przeprowadzéatylko wtedy, gdy tliga¢ kabla
podaczonego do taksometru przekracza 3 m;

Uwagi: (2) 24 V to zalecany poziom suroém w odniesieniu do podzesisev

elektronicznych zainstalowanych w pojazdach silnich (patrz
dyrektywa o kompatybilnizi elektromagnetycznej pojaae
(2004/104/WE)). Zgodnie z przepisami krajowymizedpy¢ jednak
stosowany poziom surovci 10 V.

Informacje dodatkowe do proceduprlEC:

Przedmiot péby: Sprawdzenie zgodidoi z postanowieniami punktu 5.1.3 w warunkach
okreslonych przewodzonychdb elektromagnetycznych.

Kondycjonowanie wgpne: | Przed rozpoagiem poby naley sprawdzt dzidanie spretu badawczego,
sktadapcego st z generatora RF, wzmacniaczy RF oz
sprzgajgcych/odspragajcych, tumikow itp.

Stan EUT: Przed przygtieniem do péby naley ustabilizowd EUT w staych
warunkach otoczenia.

Sekwencja piby: EUT poddaje sidziganiu pola elektromagnetycznego ogianiu
okreslonym w tabeli nr 13.

Prad elektromagnetyczny o egtotliwosci radiowej, symulujcy wptyw pél
elektromagnetycznych na przewody, powinies sgrzzony lub
wstrzykiwany do podw EUT przeznaczonych do zasilania (regja),
wejsé | wyjsé, za pomog urzadzei spragajgcych/odspragajgcych
okreslonych w przywadanej normie.

Informacje badawcze: Zapisa

(a) dak i godzirg;

(b) temperatug;

(c) informacje o konfiguracji giby;
(d) napkcie zasilania;

(e) wskazania (jéi dotyczy);

(f) Dbtedy;

(g) dziaganie funkcjonalne.

Maksymalne dopuszczalne | Wszystkie tedy powinny midci¢ sie w granicach najvekszych bedow
odchylenia: dopuszczalnych okénych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotne;.
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A.5.4.6 Préby wytadowan elektrostatycznych

Préby wytadowa elektrostatycznych przeprowadza sgodnie z normIEC 61000-4-2 [19] oraz zgodnie z tabel
nr 14.

Tabela nr 14 — Proby wyladowalektrostatycznych

Zjawisko
srodowiskowe
Wytadowania Napiecie testowe Poziomy

elektrostatyczne
Y wytadowanie stykowe 6 kY IEC 61000-4-2

Specyfikacja psby Konfiguracja péby

wytadowanie przez powietrze 8 kV

(1) Préby powinno st réwniez przeprowadzé przy niszych poziomach
napkcia okrglonych w normie IEC 61000-4-2;z @o ww. poziondw i
wtgcznie z nimi;

Uwagi: (2) 6 kV jest zalecanym maksymalnym poziomemntadpwania stykowego i
naley go stosowado dosgpnych czsci przewodzcych. Z wymogu tego
wytgcza s¢ styki metalowe, np. w komorach akumulatora lubagdach
wtykowych. Zgodnie z przepisami krajowymi peoby¢ jednak stosowany
nizszy maksymalny poziom igdowania stykowego wynoszy 4 kV.
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Informacje dodatkowe do proceduprlEC:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie zgodi§oi z postanowieniami punktu 5.1.3 w warunkach, w
ktorych stosowanegswytadowania elektrostatyczne bezpnie i
pasrednie

Kondycjonowanie wsgipne:

Przed rozpoagiem pob naley zweryfikowa dzidanie generatora
wytadowai elektrostatycznych, jak olfleno w normie IEC 61000-4-2.

Stan EUT: Przed przysipieniem do psby naley ustabilizow#& EUT w staych
warunkach otoczenia.
Sekwencja piby: EUT poddaje s prébom wytadowai elektrostatycznych okénym w

tabeli nr 14.

Taksometr i wszelkie inne odéree uradzenia powinny b§ sprawne
podczas tej piby.

Nalezy zastosowéco najmniej 10 wiadowai. Odstp czasowy nmgdzy
kolejnymi wytadowaniami powinien wynosco najmniej 10 sekund. W
przypadku EUT niewypoganego w &cze uziemienia, EUT nale w
petni rozadowd& pomiedzy wytadowaniami.

Preferowap metod proby jest wyadowanie stykowe. W przypadku gdy
nie mana zastosowawytadowania stykowego, nalezastosowa
wytadowanie przez powietrze.

Zastosowanie bezpednie:

W trybie wytadowania stykowego, éte ma zostaprzeprowadzone na
powierzchniach przewodeych, elektroda musi stykaie z EUT.

W trybie wytadowania przez powietrze na izolowanych
powierzchniach, elektredzbliza se do EUT i wytadowanie
nastpuje przez isky.

Zastosowanie poednie:

Wytadowania stosujeesiv trybie stykowym do faszczyzn spegajgcych
zamontowanych w polzu EUT

Informacje badawcze:

Zapisa
(a) dak i godzirg;
(b) temperatug;
(c) informacje o konfiguracji iby;
(d) napkcie zasilania;
(e) wskazania (j¢i dotyczy);

(f) bredy;
(g) dziaganie funkcjonalne.

Maksymalne
dopuszczalne odchylenia:

Wszystkie bedy powinny midcié¢ sie w granicach najvekszych tedéw
dopuszczalnych okénych w punkcie 3.2.1 dla legalizacji pierwotnej.

Uwaga:

Powtdrzy¢ probe kontrolrg funkcjonalndgci w warunkach otoczenia p
zakaiczeniu péby wytadowa elektrostatycznych. Sprawdzizapisane
informacje.

[=]
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A.5.4.7 Przewodzenie przebiegéw przégiowych
A.5.4.7.1 Przewodzenie wztliz przewoddw zasilajgcych zewrgtrznego akumulatora samochodowego 12 V

Informacje na temat tej proby znajdgic w normie ISO 7637-2 [20] oraz w tabeli nr 15.

Tabela nr 15 — Przewodzenie przebiegéw gaeyvych wzdhi przewoddw zasilgpych 12 V

Zjawisko

érodowiskowe Specyfikacja psby Konfiguracja péby
Napiecie impulsuUs
Impuls testowy
Urn=12V ISO 7637-2
1 —-100V
Przewodzenie
przebiegw 2a +50V
przegciowych wzduz b T10V
przewodw
zasilapcych 3a -150V
3b +100V
4 -7V

(1) Impuls testowy 2b stosuje esitylko wtedy, gdy przyrad jest

podaczony do akumulatora za ponmypo@rzeéacznika déwnego

Uwagi: (zagonowego) samochodu, tzn. gdy producent nie dikreze
przyrzad ma by podaczony bezpérednio (lub za pomacwtasnego

przeacznika déwnego) do akumulatora;

(2) Nie ma odniesienia do impui® testowych 5a i 5b.
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Informacje dodatkowe do procedunpriSO:

Obowigzujgce normy:

§ 5.6.1: Impuls testowy 1

.6.2: +
ISO 7637-2 § 5.6.2: Impuls testowy 2a + b
§ 5.6.3: Impuls testowy 3a + 3b

§ 5.6.4: Impuls testowy 4

Przedmiot psby:

Sprawdzenie zgodioi z postanowieniami punktu 5.1.3 w ngmijagcych
warunkach:

* przebiegi przéciowe wzduz przewoaw zasilagcych
spowodowane ddgczeniem zasilania od oléen
impedancyjnych (impuls 1);

* przebiegi przéciowe spowodowane nggn przerwaniem gdow
w urzadzeniu pégczonym twnolegle z badanym ugdzeniem z
powodu indukcyjnéci zesptu przewoadw (impuls 2a);

* przebiegi przégciowe z silniléw pradu stdego dzidajacych
jako generatory po wgczeniu zagonu (impuls 2b);

* przebiegi przéciowe wzduz przewoaw zasilagcych,
wystepujace w wyniku procedw przdaczania (impulsy 3a i 3b);

* redukcje napgjcia spowodowane zasilaniem obwed
rozrusznikw silnikéw spalinowych (impuls 4).

Kondycjonowanie wsgipne:

Brak

Stan EUT: Przed przysfpieniem do psby naley ustabilizow#& EUT w staych
warunkach otoczenia.
Sekwencja piby: Préba polega na wystawieniu na daisie przewodzonych zilcen na

napkciu zasilania poprzez bez{gednie kbtkotrwate sprzzenie na
przewody zasilajce o sile i charakterze oktenych w tabeli nr 15 przy
wtgczonym taksometrze.

Informacje badawcze:

Zapisa
(a) dak i godzirg;
(b) temperatug;
(c) informacje o konfiguracji piby;
(d) napkcie zasilania;
(e) wskazania (j¢i dotyczy);
(f) btedy;
(9) dziaanie funkcjonalne.

Maksymalne

dopuszczalne odchylenia:

Brak znacznychtedéw podczas trwania zédcenia, z wygtkiem piby 2b.
W przypadku péby 2b, brak znacznychdiéw po wysgpieniu zakécenia.
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A.5.4.7.2 Przewodzenie przebiegéw przégiowych wzdtuz przewoddw innych
niz zasilajgce akumulatora samochodowego 12 V

Przewodzenie elektryczne przez spenie pojemnéciowe i indukcyjne na przewodach sygnatowych
przeprowadza gizgodnie z normISO 7637-3 [21] oraz takehr 16.

Tabela nr 16 — Przewodzenie przebiegow griejvych wzdhi przewodow innych aizasilagce

Zjawisko srodowiskowe

Przewodzenie przebiéwy
przegciowych wzduz
przewodw innych nk
zasilagce

Specyfikacja pby Konfiguracja
Napiecie impulsuUs
Impuls testowy
Unom= 12 V
a —60V ISO 7637-3
+40V

Informacje dodatkowe do procedunpriSO:

Przedmiot psby:

Sprawdzenie zgod#éo z postanowieniami punktu 5.1.3 w warunka
przebiegw przegciowych, ktre wystpuja wzduz przewoaw innych
niz zasilagce z powodu procésv przdaczania (impulsy a i b).

ch

Kondycjonowanie wsgipne:

Brak.

Stan EUT: Przed przysipieniem do psby naley ustabilizowa EUT w staych
warunkach otoczenia.
Sekwencja pby: Proba polega na wystawieniu EUT na dargie przewodzonych z&icen

(skokdw napecia wynikapcych ze sprgzenia pojemnéciowego i
indukcyjnego na przewodach sy¢maych) o sile i charakterz
okreslonych w tabeli nr 16 przy igczonym taksometrze.

17

Informacje badawcze:

Zastosainenpulsy testowe i zapiga

(a) dak i godzirg;

(b) temperatug;

(c) informacje o konfiguracji iby;
(d) napkcie zasilania;

(e) wskazania (j¢i dotyczy);

(f) btedy;

(g) dziaanie funkcjonalne.

Powrzy¢ prébe dla okrélonych impul$w i zapis@ wskazania.

Maksymalne Brak znacznychtgdéw podczas trwania zédcenia.
dopuszczalne
Uwaga: Powtdrzy¢ probe kontrolrg funkcjonalndci w warunkach otoczenia po

zakaiczeniu pbby przewodzenia przebiéy przegciowych wzduz
przewodw zasilapcych. Sprawdzizapisane informacje.
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Zatacznik B
(informacyjny)

Ogélne informacje na temat warunkéw kompatybilnosci taksometru i
przetwornika pomiaru drogi

B Kompatybilno $¢ do uzytkowania z generatorem pomiaru drogi

Warunki kompatybilnéci taksometru z generatorem pomiaru drogi powinost& okreilone przez producenta
taksometru i sprawdzone zgodnie z odpowiedniminfraigtami Zalecenia OIML R 21.

B.1 Opis i przeznaczenie

Przetwornik pomiaru drogi jest montowany w takséwcema na celu dostarczenie taksometrowi
zabezpieczonych informacji o drodze przebytej prissowk. Przetwornik jest patzony interfejsem z
ruchomy czgscia taksowki i mae by umieszczony w dowolnej egci taksowki. W trybie pracy, przetwornik
pomiaru drogi jest podtzony do taksometru. Istnigflwie zasady dzialania:

(a) Przetwornik analogowy wysy do taksometru impulsy elektryczne estotliwosci proporcjonalnej do
predkosci.

(b) Sterowany programowo przetwornik obliczagkos¢ i przesya wartg¢ wielkosci w datagramie przez
magistra¢ Fieldbus do taksometru.

Typowy przetwornik pomiaru drogi opisano na rysuku

Rysunek A — Typowy przetwornik pomiaru drogi

Dane
S L drogi
N =0
3 g % @ Procesor . 5
8_ g o _8 > X < » 3 i e
N .g %‘__E Urzadzenia & S
2. =0 zabezpieczagpe N <5
= [
]
c
—_ Zasilanie DC

B.2 Przydatnosé i bezpieczéstwo dziatania

Konstrukcja przetwornika pomiaru drogi powinnaé¢bgostosowana do metody dziatania oraz pojazdu do
ktérego jest przeznaczony. Przetwornik pomiaru dpogvinien by w stanie realizowanastgpujace funkcje:

= dawa stabilny sygnbprzy kadej predkosci jazdy;
* posiadd okreslone charakterystyki dotygze poziomu nagtia, szerokéci impulsu oraz zakaosci
miedzy predkoscia i czestotliwoscia;
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*  byé w stanie ustadii uwierzytelni, dla dowolnej interakcji, tdsamdc¢ kazdego uradzenia, do kdrego
jest podgczony, zaéwno przy pothczeniu jak i po przywiceniu zasilania;

* zapewni&, ze informacje o ruchu maghy¢ przetwarzane i uzyskiwane tggznie z interfejsu
przetwornika;

= wymieni& informacje o przebytej drodze wraz z pgranymi atrybutami bezpiecastwa, w celu
zapewnienia integraloi i autentycznéci danych pomiarowych;

= gwarantowd, ze jakakolwiek zmiana charakterystyk przyam lub oprogramowania nibva jest
jedynie poprzeztamanie blokad.

Przetwornik pomiaru drogi nie obejmowa funkcje bezpiecznego przetwarzania, przesylania i
przechowywania informacji dotygeych identyfikacji przetwornika i tsamdci podhczonego urgdzenia.

B.3 Charakterystyki metrologiczne przetwornika

Dokumentacja dostarczona przez producenta przeticgopomiaru drogi powinna obejmowa

* nazwe i adres producenta;

= zatwierdzenie przetwornika i/lub wzajemniggmzonych urzdzei, jesli dotyczy;

» specyfikacje techniczne;

= charakterystyki metrologiczne przetwornika;

= opis funkcjonalny przetwornika;

* opis zabezpieczenia;

» informacje o oprogramowaniu geli dotyczy);

= rysunki, schematy i afine informacje wyjéniajace budow i dziaanie;

= dowolny dokument lub inny dodd na to,ze projekt i konstrukcja przetwornika ggodne z
odpowiednimi normami ndzynarodowymi.
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Zatacznik C
(obowiazkowy)
Format sprawozdania z pi6b

Uwagi wyjasniajace dotycace formatu sprawozdania z prob

Niniejszy ,format sprawozdania z préb” ma na celzeastawienie, w znormalizowanej formie, wynikow
réznych préb i bad@ do ktérych nalgy przedtay¢ okreslony typ taksometru w celu jego zatwierdzenia.

Format sprawozdania z préb skladazsdwadch czsci: listy kontrolnej” i samego ,sprawozdania z pi'é

= Lista kontrolna jest podsumowaniem badarzeprowadzonych na przwdzie. Zawiera wnioski z
wynikow przeprowadzonej pby, kontroli déwiadczalnych lub ogldzin, w oparciu 0 wymagania
Zalecenia R 21.

= Sprawozdanie z pb jest zapisem wynikw préb przeprowadzonych na przgdzie. Formularze
»Sprawozdania z pb” zostdy opracowane na podstawiedprwyszczeglnionych w zégczniku A do
niniejszego Zalecenia gdzynarodowego.

Zaleca s}, aby wszystkie sttby metrologiczne lub laboratoria dokogcg ewaluacji typéw taksometrow
zgodnie z Zaleceniem R 21 albo zgodnie z krajowluhi regionalnymi przepisami opartymi na niniejszym
Zaleceniu OIML stosowaly niniejszy format sprawoaidez préb, bezpwednio lub po przettumaczeniu rayk
inny niz angielski.

Zaleca s} rowniez, aby niniejszy format sprawozdania z préb byt gezywany przez kraj wykonagy te proby
odpowiednim organom administracyjnym innego kraju,ramach dwu- lub wielostronnych porozurmie
wspotpracy.

W ramachSystemu Certyfikacji Przyrzgdow Pomiarowych OIML, stosowanie niniejszego formatu sprawozdania
Z préb jest obowgzkowe.

.Informacje dotycace sprztu badawczego aytego do ewaluacji typu” powinny obejmoivavszystkie
urzadzenia badawcze, ktére zostaty wykorzystane do stdmia wynikdbw préb podanych w sprawozdaniu.
Informacje te mog mie¢ posta krotkiej listy zawierajcej wykcznie dane zasadnicze (nagwyp, numer
referencyjny do celéw identyfikowaldoi). Na przyktad:

= Normy legalizacji (dotadng¢ lub klasa dotadndci oraz numer);

=  Symulator do testowania wdzei (nazwa, typ, identyfikowalrié i numer);

= Komora do péb klimatycznych i péb temperatur statycznych (nazwa, typ i numer);

=  Préby elektryczne, skoki nagtia (nazwa przyrgdu, typ i numer);

=  Opis procedury kalibracji pola dodlry odporndci na promieniowane pola elektromagnetyczne.

Uwaga dotyczgca numeracji kolejnych stron

W gornej czsci kazdej strony (pocawszy od drugiej strony) pozostawiono specjalne sgiejna numeragstron
sprawozda sporadzonych zgodnie z niniejszym wzorem. Niektdre prolfgp. préby dziatania
metrologicznego) powinny ldypowtarzane kilka razy, a kda préba powinna ktyraportowana indywidualnie
na osobnej stronie zgodnie z odpowiednim formatem.

W danym sprawozdaniu zaleca sizupetnienie sekwencyjnej numeracjizétaj strony poprzez wskazanie
catkowitej liczby stron sprawozdania.
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TAKSOMETR
SPRAWOZDANIE Z EWALUACJI TYPU

UWAGI WYJA SNIAJACE
Symbole, jednostki i skiéty:

| Wskazanie (ang. Indication)

Res. Rozdzielczé¢ (ang. Resolution)

MPE Najwiekszy Had dopuszczalny

EUT Sprzt poddawany pgibom (ang. Equipment under test)

sf Btad dodatkowy znaczny (ang. Significant fault)

k Liczba impul$w na kady przejechany kilometr odbierana przez taksometr
Temp Temperatura

Ref. Wartcici referencyjne

Unom Wartaié napecia nominalnego oznaczona na pragizie

Umax Najwyzsza warté¢ zakresu nagcia oznaczonego na przgdzie
Unmin Najnizsza warté¢ zakresu nagtia 0znaczonego na przgdzie
e.m.f Sita elektromotoryczna (ang. Electromotive force)

110 Porty wegciowe/wyjsciowe (ang. Input/Output)

RF Czestotliwos¢ radiowa (ang. Radio frequency)

Vim Wolty na metr

kv Kilowolt

DC Prad stdy (ang. Direct current)

Hz Herc, cykle na sekurdjednostka miary egtotliwosci)

MHz Megaherc

ms-2 Metry na sekunelna sekunel

Impulsy/km Impulsy na kilometr

ASD Gestas¢ widmowa przyspieszenia (ang. Acceleration spedeakity)
RMS Cdakowity poziom przyspieszenia kwadratowegedniego (ang. Root-mean-square acceleration)

W kazdym formularzu proby naky pod& nazwe lub symbol jednostki/jednostekywanych do wyraenia
wynikow préby.

Spénione Niespmione
Dla kadej pby naley wypenic ,,Podsumowanie ewaluacji typoraz
,Liste kontrolrg” zgodnie z tym przytedem:

gdy przyrad spénit wymagania piby:

gdy przyrad nie sp&it wymaga préby:

gdy pba nie ma zastosowania: —

Puste miejsca w polach nagtowkéw sprawozdania popiye zawsze wypetnione zgodnie z pzsEym
przyktadem:
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Przy rozpocaciu Przy zakéczeniu

Temp.: 20,5 211 °C
Data: 2006-01-29 2006-01-30 | rrrr-mm-dd
Godzina: 16:00:05 16:30:25 | gg:mm:ss

,Data” w sprawozdaniu(-ach) z préb odnosi do daty przeprowadzenia danej préby.

W prébach zaktoae bledy dodatkowe wiksze nik wartas¢ okreslona w pkt 2.4.5.6 g dopuszczalne pod
warunkiem,ze zostaly wykryte ze zostaly podite w zwihzku z nimi odpowiednie dziatania, lub wynikag
okolicznaici sprawiajcych, ze tych béddéw dodatkowych nie powinnogsuznawé za znaczne; odpowiednie
wyjasnienie naley poda& w kolumnie , Tak (uwagi)”.

Numery punktéw podane w nawiasach odgasg do odpowiednich punktow Zalecenia R 21.
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Sprawozdanie strona

..... Z....
OGOLNE INFORMACJE DOTYCZ ACE TYPU
NUMEr WNIOSKU: ... e Nazwa i adres ptecenta:..........ccoooeviiii i i,
WNIOSKOAWCA: ... ...eeee i e Data przeddenia przyradu:..........coooeiiiiiiiiine s
OZNACZENIE tYPU ...t it Okres ewaluaciji: Pocatek:.......... Koniec:..........
Data Sprawozdanial..........coveviiee e e e ODSEIWALON: ... ...t et ettt et e ee e ee e
NE VAN W Vo | (Y F Y0 LR AY v:x =To o PP
Proby na: Taksometrze
Urzadzeniu
Wartcici charakterystyczne:
) Taryfa Taryfa Staa taksometrik Zakres pomiarowy
Kro i
przyrostu czasowal(h) drogowa [/km) (impulsy/km)
optaty za
przejazd Min Max Res. Min Max Res. Min Max Res. Droga Czas
0] (km) ()
Napiecie akumulatora 12v Inne zasilanie akumulatorowe: ..............c.cooviiiiiiiiii i
Unom= \Y Umin= \Y Umax= \Y
Drukarka: l:' Whbudowana l:' Podaczona l:' Brak, ale mitiwa do podaczenia l:'

Zakres temperatur:

e

Mi

Identyfikator oprogramowania tego typ|

<

1 Sprzt badawczy poldczony do taksometru powinien zostkreslony w zastosowanym formularzu(-achppr

2 Znamionowe napiie robocze wynosi 12 V DC. W przypadku innych egsiw napkcia, np. 24 V DC, do pb naley zastosowaodpowiednie nagtia.
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Uwagi dodatkowe:

Wykorzysta to miejsce na dodatkowe uwagi i/lub informacjeidrpodaczone urzdzenia i interfejsy, wytr producenta w zwizku
z zabezpieczeniem przed #&eniami itp.
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IDENTYFIKACJA PRZYRZ ADU

Numer wniosku:

Data sprawozdania:

OZNACZENIE LYPU: | e e

Producent:

NUM T SEIY Y. | e e e

Dokumentacja produkcyjna:

(Zapis& informacje niezhdne do zidentyfikowania spgizl poddawanego pbom)

Nazwa systemu Numer rysunku lub Wydanie lub poziom odniesieniaNumer seryjny lub referencyjny
lub urzdzenia identyfikator oprogramowania

64



OIML R 21: 2007 (E) Sprawozdanie strona .....z .....

Opis lub inne informacje dotyczce identyfikacji przyrzadu:

(zafgczy¢ tutaj zdjecie, jesli jest dostepne)
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INFORMACJE DOTYCZ ACE SPRZETU BADAWCZEGO 3 UZYTEGO DO
EWALUACJI TYPU

SPRZET BADAWCZY

Numer wniosku:

Data sprawozdania:

Oznaczenie typu:

Producent:

Wymieni¢ wszystkie uragdzenia badawcze wykorzystane w niniejszym sprawadnda

Nazwa lub Producent Typ lub Numer seryjny Data Niepewnd¢ Uzyto do
opis numer lub kalibraciji pomiaru (jdli (odniesienia

sprztu referencyjny identyfikacyjny dotyczy) do pib)
Zasilacz ..........................................................................................................

LICZﬂIk Impuls:')w ..........................................................................................................

Czasomlerz ..........................................................................................................

Generator
wytadowah
elekirostatyCznych T s

GeneratOlmpm&')W ..........................................................................................................

Komora EMC ..........................................................................................................

Komora
KiMatyCzna oo el

3W celu zapewnienia identyfikowalgc, do przeprowadzania poméav naley stosowd sprzt badawczy z kalibragj ktéra mazna przéledzic do norm krajowych i
miedzynarodowych.
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KONFIGURACJA DO PROB

Dostarczy dodatkowych informacji dotygzych konfiguracji spretu, interfejw, szybkdci transmisji danych, opcji

ochrony EMC itd. dla instrumentu i/lub symulatora.

Ztacze testowe:

— Sygnaly wejciowe:
Impulsy drogi:
Niski-wysoki:
Wysoki-niski:

Maks. czst. (Hz):
Impulsy czasu:
Niski-wysoki:
Wysoki-niski:

Min. czest. (Hz):

Maks. cast. (Hz):
Sygna do blokowania licz
Sygnad jest niski:
Sygnd jest wysoki:

enia czasu, g

Sygnaly wyjciowe:
Impulsy drogi:
Niski-wysoki:
Wysoki-niski:

Impulsy czasu:
Niski-wysoki:
Wysoki-niski:

Czest. zegara wewn. (
Sygnd wskazugcy przyr
Sygniski-wysoki:

Sygna wysoki-niski:

Z):

stofmty za

rzejazd:

Interfejs czujnika drogi:

Niskie napgcie:

Wysokie napicie:

Inicjator:

Niski-wysoki:

Uzy¢ tego miejsca na dodatkowe informacje dogce konfiguracii spretu.
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PODSUMOWANIE SPRAWOZDANIA Z EWALUACJI TYPU

Numer wniosku:

Data sprawozdania:

Oznaczenie typu:

Kat’egorla thqcz Préba Odr’msmk Strona Spénione | Niespe Uwagi
préby nik C proby sprawozda nione
nia
1 Cci1 Wst:gpne badame i pba A3
funkcjonalndci
c.21 Temperatury statyczne Ab5.4.1
Kontrola funkcjonalnéci przy
suchym cieple i zimnie
2 c.2.2 Kontrola funkcjonalnéci przy A5.4.2
cyklicznym (kondensacym sk)
cieple wilgotnym
c.23 Préba kontrolna funkcjonalrioi
po pwbie temperatur statycznych i Ad4
cyklicznego ciefa wilgotnego
C.24 Kontrola funkcjonalnéci przy A543
3 spadku napicia ponkej dolnej
wartasci granicznej
C.2.4.1 | Kontrola funkcjonalnéci po
s . A4d.4
prébie r6znic napgcia
C25 Kontrgla funkcjonalnéci przy A5 441
drganiach przypadkowych, lub
4 - :
C.251 Kontrgla fuqkqoqalnét:l przy A5442
drganiach sinusoidalnych
C.2.5.2 | Kontrola funkcjonalnéci po pobie
. Ad.4
drgai
C.26.1 Odpqrngc’ na A5.4.51
promieniowane pola
C.2.6.2 | Odporng¢ na A5452
5 przewodzone pola
C.2.6.3 | prsba wytadowai elektrostatycznych A.5.4.6
C.2.6.4 | Kontrola funkcjonalnéci po
prébach @l elektromagnetycznych A4d4
i wytadowah elektrostatycznych
c.271 Przeyvgdzenle przeplég/ A5471
przegciowych wzduz
6 przewow zasilagcyct
C.2.7.2 | Przewodzenie przebiégy
przegciowych wzduz przewodw A5.4.7.2
innych ni zasilapce
C.2.7.3 | Kontrola funkcjonalnéci po Ad4
prébach przewodzenia o
7 Badanie konstrukcji
C.3

Lista kontrolna
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Przy rozpocaciu

Préba funkcjonalnosci na pocatku programu préb (7.2.1, A.4.3)

Przy zakdéczeniu

NUMEr WNIOSKU: e s Temp. °C
OzZNAacCzenie tyPU: e Wilg. wz %
Obserwator: e Data rrrr-mm-dd
Godzina] gg:mm:ss
Cil1 Wstepne badanie w referencyjnych warunkach otoczenia
C.1.1.1 Préba réznic napiecia zasilania (3.5.2, A.5.4.3.1)
Napiecie akumulatora (DC): 12V Inne zasilanie akumulatorowe
Unom= Vv Unmin= Vv Umax= Vv
Pomiar czasu
Napiecie | Sygnaczasu | Liczba Wskazanid Taryfa Btad sygnau Btad MPE
zasilania impulsdw czaso czasu impulsdw
(Hz) %
12V testowych wa testowych
DCs Rzeczyw| Ref. | Rzeczyw| Ref. | Pocatel Koniec (7h) Hz % Impulsy| %
9V
16V
Pomiar drogi
Napiecie | Liczba Wskazanid Staa Taryfa Btad impulssw MPE
zasilania| impulsdw taksometru| drogowa test h o
12V testowych k (I/km) estowyc %o
bC Rzeczyw) Ref. |Pocatek| Koniec| (impulsy Impulsy| %
/km)
9V
16V
|:| Spénione |:| Niesptione
Uwagi:

4 Znamionowe najgcie robocze wynosi 12 V DC (patrz pkt A.4.1). Wypadku innych systeéw napkcia, naley zastosow&odpowiednie inne nagtia.
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C.1.1.2 Poziomy czstotliwosci impulséws
Pomiar drogi
Napiecie Czestotliwosé Liczba Wskazanid Staa Taryfa Btad MPE
zasilania impulsdwe impulssw taksometru| drogowa | impyissw 0
DC testowvcl k (1/kmy) testowncl %
(H2) Rzeczyw| Ref. |Pocatek| Koniec| Impulsy| %
(impulsy
/km)
Najnizsza
12V | $rednia
Najwyzsza
|:|Spdnione |:| Niespe
Uwagi:
Ccl1 Préba funkcjonalndsci (ciag dalszy)
C.1.1.3 Poziomy napkcia impulséwz
Pomiar drogi
Napiecie Napiecie Liczba Wskazanid Staa Taryfa | Btad impulw MPE
zasilania , ) impulssw taksometru| drogowa
DC impulss testowych K (/km) | testowych %
w (V) Rzeczyw) Ref. |Pocatek| Koniec| (impulsy Impulsy %
/km)
Najnizsze
12V | $rednie
Najwyzsze
|:|Spdnione |:| Niespe
Uwagi:

s Przez zbadanietnych czstotliwosci impulsdw, pomiar czasu jest zbyteczny.

s Co najmniej 10 przyroétv optaty za przejazd przy symulowaneggkosci do maks. 200 km/h (7.2.1, A.4.5.1.2).

7 Przez zéznicowanie poziordw napkcia impul$w, pomiar czasu jest zbyteczny.
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C.1.1.4 Okreslone wartosci k s

Pomiar drogi
Napicie Staa Liczba Wskazanid Staa Taryfa  |Bfad impulw MPE
zasilania taksometrik impulssw taksometru| drogowa
DC testowych K (I/km) |testowych %

(impulsy/km)

Rzeczyw, Ref. |Pocztek| Koniec | (impulsy/ Impulsy| %
km)

Najnizsza
12V | $rednia

Najwyzszal

|:| Speénione

Uwagi:

|:| Niesptione

s wartcici k (patrz pkt 2.6). Przez @tnicowanie wartéci k, pomiar czasu jest zbyteczny.
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C1l
C.1.1.5 Zastosowany system naliczania daty

Pomiar czasu

Préba funkcjonalnasci (ciag dalszy)

Napiecie | System Sygna czasu (Hz) | Liczba Wskazanid  [Taryfa Btad sygnéu Btad MPE
zasilania | naliczania impulssw czasowa| czasu impulssw
I1/h) %
DC optaty testowych ( testowych
Slub D Rzeczyw, Ref. |Rzeczyw| Ref. Pocatekl Koniec Hz % Impulsy| %
12V
Pomiar drogi
Napiecie | System Liczba Wskazanid Stda Taryfa Btad MPE
zasilania| naliczania impulsdw taksometru| drogowa impulsdw
%
DC optaty testowvcl k (I/km) testawnel
Rzeczy| Ref. |Pocatek| Koniec| . Impulsy| %
Slub D W (impulsy
] /km)
12V

|:| Spénione

Uwagi:

|:| Niesptione
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C.1.1.6 Zaprogramowana taryfa (w tym zmiany automatyczne, sli dotyczy) s
Pomiar czasu
Napiecie | Taryfy Sygna Liczba Wskazanid Taryfa Btad sygnéu  [Btad impulssw MPE
zasilania pomiaru impulssw czasow 0
DC czasu (Hz) testowych a (/h) czasu testowych %
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. | Pocztel Konieg Hz % Impulsy| %
12V
Pomiar drogi
Napiecie | Taryfy Liczba Wskazanid Stda Taryfa  Btad impulssw MPE
zasilania impulssw taksometru| drogowa
testowych %
DC testowych k (1/km) W °
Rzeczyw. Ref. Pocatek Koniec (impulsy Impulsy| %
[km)
12V

|:| Speénione

Uwagi:

|:| Niesptione

9Proby naley przeprowadzi dla wybranych dogpnych tryldw programowania i/lub taryf (w tym zmian automatygeh, j&li dotyczy, badajc jedynie odnéne

dane pomiarowe).
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C.z2

Proby kontrolne funkcjonalnosci w trakcie i/lub po wystawieniu na dziatanie wphyéw i/lub
zaklécen (7.2.2, A.4.4)

Préby przeprowadzaeskgodnie z programem préb w tabeli nr 2 oraz poasuamiem w tabeli nr 4. Natg sprawdzé
wszystkie zapisane informacije.

Numer wniosku:

Przy rozpocaciu

Przy zak@czeniu

.................................................... Temp. °C
Oznaczenie typu: e Wilg. wz %
Obserwator: e, Data rrer-mm-dd

Godzina: gg:mm:ss
C21 Préby suchego ciepta (niekondensagego s¢) i zimnaw(3.5.1, A.5.4.1)
Pomiar czasu
Napiecie | Temperatur | Sygna pomiaru Impulsy Wskazanid Taryfa Btad sygné&u  Btad impulssw MPE
zasilania [a robocza czasu (Hz) testowe czaso czasu testowych %
DC wa
Rzeczyw| Ref. | Rzeczy| Ref. Poczt| Konie (17h) Hz % Impulsy| %
w. ek c
Okreslony
poziom
wysoki
12V (suche ciefw)
Okreslony
poziom niski
(préba
zimna)
Pomiar drogi
Napiecie [Temperatura| Liczba Wskazanid Staa Taryfa  Btad impulssw MPE
zasilania Fobocz: impulsdw taksometru| drogowa
DC testowych k (1/km) testowych %
Rzeczyw Ref. Pocat| Konie (impuls Impulsy %
ek c y/km)
Okreslony
poziom
wysoki
12 v |(suche cie)
Okreslony
poziom niski
(préba zimna,

|:| Spénione

Uwagi:

|:| Niesptione

10Préby kontrolne funkcjonalisoi przeprowadza siw okreslonych temperaturach po 16 godzinach ekspozycjeiddj wartdci granicznej temperatury. Préb

przeprowadza gipo wystarczajcej stabilizacji temperatury. Zmiana temperatugy powinna przekraczal °C/min podczas ogrzewania i chlodzenia.
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C.2.2 Préba cyklicznego (kondensujcego st) ciepta wilgotnego (5.1.2, 5.1.3, A.5.4.2)

Przy Po 3 godz. Po 12 godz.  Przy zakozeniu
Numer wniosku: ... Temp.: °C
Obserwator: .. Godzina: _ gg:mm:ss
Proba Wynik
Wskazanie Btad dodatkowy znaczny
Sekwencja Okres | i
temperatury/wilgo 24 Tak Tak (uwagi
tnoscin godz.
Wzr.ost. temperatury od 0d 0do 3
odniesienia przy wilg. wzgl. 95 (%
Okreélo_na temperatura wysoka od 3 do 12
przy wilg. wzgl. 93 %
Spadek temperatury do
odniesienia przy wilg. wzgl. 95 od 18 do 24

|:| Spénione |:| Niesptione

Uwagi:

11 Wszystkie czsci EUT znajduj sic w obrebie 3 °C od ich temperatury kcowe;.

12 Status funkcjonalny przygzlu podczas i po nataniu na zatécenia.
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C.2.3

Pomiar czasu

Kontrola funkcjonalno $ci i ogledziny w warunkach otoczenia po probie temperatur
statycznych i ciepta wilgotnego (7.2.2, A.4.4)

Napiecie Sygna Impulsy Wskazanid Taryfa Btad sygn&u  Btad impulssw MPE
zasilania pomiaru testowe czaso
DC czasu (Hz) wa czasu testowych %
(I/h)
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. Pocat| Konie Hz % Impulsy| %
12V ek C
Pomiar drogi
Napiecie | Liczba Wskazanid Staa Taryfa Btad MPE
zasilania | impulssw taksometrik drogowa | . )
DC testowych (impulsy/km) (1/km) impulssw %
puisy testowych
Rzeczyw Ref. Poczt| Konie Impulsy| %
12V ek c

Stwierdzono widoczne pogorszenie |:| Tak

Wynik:

Uwagi

|:| Spenione

|:| Nie

|:| Niesptione
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C.2.4  Spadek napicia ponizej dolnej granicy napiecia 9 V DC (5.2.5, A.5.4.3.2)

Nalezy odnie¢ sie do | zapisé wraz z 4 prolg wyniki préby r&nic wartgci granicznych nagcia zasilania z

punktu C.1.1.1.

Numer wniosku:
Oznaczenie typu:

Obserwator:

Napiecie akumulatora (DC):

Unom= \Y

Umin=

12V

Godzina:|

Przy rozpocaciu

Temp[

Inne zasilanie akumulatorowe

Umax=

Przy zakdéczeniu

°C
%
rrer-mm-dd

gg:mm:ss

% dolnej wartéci
redukcji napécia Vi

Szerokd¢ redukcji

(w sekundach)

Spénione

Niespénio
ne

Uwagi

80

7

14

15

17,5

20

21

30

40

14

15

17,5

20

21

30

14

15

17,5

20

21

30

Spénione

Uwagi

Niesptione
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Zmiana Czas trwania zmiany Zapisane informacjegs Zapisane informacje nie

biegunowdci: biegunowdci (w zgodne S3 zgodne
sekundach)

+12VDC

|:| Spénione

Uwagi

c241

|:| Niespe

Kontrola funkcjonalnosci i ogledziny w warunkach otoczenia po prébie r@nic napiecia
(7.2.2, A.4.4)

Pomiar czasu

Napiecie

Sygna Impulsy Wskazanid Taryf Btad sygnéu  Btad impulsw MPE
zasilania pomiaru testowe a
DC czasu (Hz) czaso czasu testowych %
wa
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. Poczt| Konie| (I/h) Hz % Impulsy| %
12V . . ek o
Pomiar drogi
Napiecie | Liczba Wskazanid Staa Taryfa Btad MPE
zasilania| impulssw taksometru| drogowa , )
DC testowych k (1/km) impulssw %
(impuls testowych
y/km)
Rzeczyw Ref. Poczt| Konie Impulsy| %
12V ek c
Stwierdzono widoczne pogorszenie sti Tak Nie
Wynik: Speénione Niespiione
Uwagi
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C.25 Préba drgan (A.5.4.4)

Tv
© © z

L= R

Uchwyt taksometru do préby

Rysunek B.1 — Konfiguracja do diga osi Z: Kierunek ruchu przebiega doatnza i z wrgtrza strony.

Uchwyt taksometru do pby drgai

—>

Rysunek B.2 — Konfiguracja do digav osi Y:

@@

—1 X
© ©

Uchwyt taksometru do pby drgai

>

Rysunek B.3 — Konfiguracja do drgav osi X:
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C25 Pro

Poniej opisano dwie rine préby wibracji (przypadkowych oraz sinusoidamydeneralnie zalecagsivykonanie proby

ba drgan (A.5.4.4)

drgai przypadkowych. Préba drfy@inusoidalnych mige byt stosowana, fdi okreslit to producent.

C.2.5.1 Drgania przypadkowe w trzech wzajemnie prostopadiyis osiach (A.5.4.4.1)

Przy rozpocaciu

Przy zak@czeniu

Numer wnioskU: e Temp.‘: °C
Oznaczenie typu: e wilg. wzgl. %
Obserwator: e Data: rrrr-mm-dd
Godzina;| gg:mm:ss
Pomiar czasu
Napiecie | W o Sygna Liczba Wskazanid Taryf Btad sygnéu Btad MPE
zasilania | rzec pomiaru impulssw a . ,
DC osiach czasu (Hz) | testowych czaso Cczasu impulssw %
wa testowvcl
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. Pocat| Konie| (I/h) Hz % Impulsy| %
ek c
Pierwsza
0s
12V Druga
0$
Trzecia
0$
Pomiar drogi
Napiecie | W Liczba impulsw Wskazanid Stda Taryfa  [Btad impulssw MPE
zasilania| trzech ftestowych taksometru| drogowa
DC osiach Kk (1/km) testowych %
Rzeczyw Ref. Pocat| Konie| (impulsy Impulsy| %
ek c /km)
Pierwsza
0s
12V Druga
0s
Trzecia
0$

|:| Spénione

Uwagi:

|:| Niesptnione

13Zgodnie ze specyfikacjami podanymi w tabeli nr z@stosowana EUT drgania przypadkowe w zakresiestatliwosci 10-150 Hz, na okéonym poziomie

ASD, kolejno w trzech wzajemnie prostoparth osiach, przez 30 minut naw kazdym trybie funkcjonalnym.
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C.2.5.2 Drgania sinusoidalne w trzech wzajemnie prostopadth osiach (A.5.4.4.2)

Przy rozpocaciu

Przy zak@czeniu

Numer wniosku: e Temp.‘: °C
Oznaczenie typu: e Wilg. wzgl. %
Obserwator: Data: rrrr-mm-dd
Godzinla: gg:mm:ss
Pomiar czasu
Napiecie | W Sygna Liczba Wskazanid Taryf Btad sygnéu Btad MPE
zasilania| trzech pomiaru impulssw a . .
czas 9
DC osiach czasu (Hz) | testowych czaso zast impulssw %
X wa testowvcl
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. Pocat| Konie| (I/h) Hz % Impulsy| %
ek c
Pierwsza
(0
12V Druga
0$
Trzecia
(0
Pomiar drogi
Napiecie | W Liczba Wskazanid Stda Taryfa |Btad impulssw MPE
zasilania| trzech |impulssw taksometru| drogowa
DC osiach | testowych k (I/km) testowych %
Rzeczyw Ref. Poczat| Konie (impuls Impulsy| %
ek c y/km)
Pierwsza
0$
12V Druga @
Trzecia
0$

|:| Spénione

Uwagi:

|:| Niesptnione

14Zgodnie ze specyfikacjami w tabeli nr 11, zastosodrgania sinusoidalne w zakresiesttliwosci 10-150 Hz, przy 1 oktawie/min, oraz przy maksjmgen

poziomie przyspieszenia 10 aiB20 cyklami przemiatania nd,ov trzech wzajemnie prostoggdh osiach pwnych sztywno zamontowanego EUT
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C.2.5.3 Kaontrola funkcjonalno éci i ogledziny w warunkach otoczenia po prébie drga (7.2.2, A.4.4)

Pomiar czasu

Napiecie Sygna Liczba Wskazanid Taryf Btad sygnau Btad MPE
zasilania pomiaru impulsdw a ] )
DC czasu (Hz) testowych czaso czasu impulssw %
wa testowvcel
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. Poczt| Konie| (I/h) Hz % Impulsy| %
ek c
12V
Pomiar drogi
Napiecie Liczba Wskazanid Staa Taryfa Btad impulssw MPE
zasilania | impulsow taksometru| drogowa
DC testowych k (/km) | testowych %
Rzeczyw. Ref. Poczt| Konie (impuls Impulsy| %
ek [ y/km)
12V
Stwierdzono widoczne pogorszenie Tak I:I Nie
Wynik I:I Spénione I:I Niesptione
Uwagi
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C.2.6

Odpornosé na pola elektromagnetyczne

C.2.6.1 Préba odpornasci na promieniowane pola elektromagnetyczne (A.5.3.1)

Numer wniosku:

Oznaczenie typu:

Obserwator:

Temp][

Przy rozpocaciu

Nilg. wzgl.

Data:

Godzina:

Przy zakaczeniu

°C
%
rrrr-mm-dd

gg:mm:ss

Zaktécenia

Zakres

czestotliwosci
(MHz)

Polaryzacja

Orientacja
wzgledem
EUT

Zgodna¢ z
MPE

Tak Nie

bez zakscel

26 - 80

Pionowa

Przéd

Uwagi

Strona
prawa

Strona
lewa

Tyt

Pozioma

Przéd

Strona
prawa

Strona
lewa

Tyt

80-2000

Pionowa

Pozioma

Przéd

Strona
prawa

Strona
lewa

Tyt

Przsd

Strona
prawa

Strona
lewe

Tyt
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Surowa¢ préby

Zakres cestotliwosci: od 80 MHz ) do 2000 MHz

Amplituda RF (50Q): 24 V/m

Modulacja: 80 % AM, 1 kHz, fala sinusoidalna

Uwagi: (1) Dolna granica wynosi 26 MHz,7eli préby zgodnie z pkt A.5.4.5.2 nie da& siastosowéz

powodu braku poéw wejsciowych/wyjciowych (I/0);

(2) 24 V/m to zalecany poziom suroged w odniesieniu do podzesipav elektronicznych
zainstalowanych w pojazdach silnikowych (patrz dtyea o kompatybilnéci
elektromagnetycznej pojada (2004/104/WE)). Zgodnie z przepisami krajowymizedy¢ jednak
stosowany riszy poziom surowsei 12 V/m.

Uwaga: Jezeli EUT zawiedzie, nalgy koniecznie zapisaczestotliwosé i natzenie pola, przy ktérych to nasgito.

|:|Spdnione I:I Niesptione

Uwagi
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C.2.6.2 Pro6ba odporndici na przewodzone pola elektromagnetyczne (A.5.42.

Przy rozpocaciu

Przy zakaczeniu

Numer wniosku: e Temp[ °C
Oznaczenie typu: e Wilg. wzgl|: %
Obserwator: e Data: rrrr-mm-dd
Godzina: gg:mm:ss
Zakres i ) Poziom RMS Zgodnd¢ z )
czestotliwo Kabel/interfejs MPE Uwagiis
sci (MHz) (w woltach) — N

15 Status funkcjonalny przygzlu podczas i po nataniu na zatécenia. Jeeli EUT zawiedzie, naky koniecznie zapisaczestotliwosé i nakzenie pola, przy

ktérych to nasgpito.
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Surowda¢ préby

Zakres cestotliwosci: od 0,15 MHz do 80 MHz

Amplituda RF (e.m.f.): 24V e.m.f.

Modulacja: 80 % AM, 1 kHz fala sinusoidalna

Uwaga: 24 V to zalecany poziom suro$ad w odniesieniu do podzesigav elektronicznych zainstalowanych

w pojazdach silnikowych (patrz dyrektywa o kompdtytsci elektromagnetycznej pojadd
(2004/104/WE)). Zgodnie z przepisami krajowymozm by jednak stosowany 18zy poziom
surowdsci 10 Vim

|:|Spdnione |:| Niesptione

Uwagi

Dotaczy¢ opis konfiguracji EUT np. zegia lub rysunki.

Uwaga: Jezeli EUT zawiedzie, naley koniecznie zapigaczestotliwoi¢ i nakzenie pola, przy ktorych to nagito.

Promieniowane:

Przewodzone:
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C.2.6.3 Wytadowania elektrostatyczne (A.5.4.6)

Przy rozpocaciu

Przy zakéczeniu

NUMEr WNIOSKU: e s Templ| °C
Oznaczenie typu: e Wilg. wzgl}: %
Obserwator: Data: rrrr-mm-dd
Godzinal gg:mm:ss
|:| Wytadowanie stykowe Penetracja lakieru
I:l Wytadowania przez powietrze
Biegunowd¢ae: dodatnia ujemna
EUT powinien dziatd podczas préby.
Zastosowanie bezpérednie
Wytadowania Zgodngé z
Typ Napiecie Liczba Odsep(y) miedzy] ~ MPE Uwagiz
testowe (kV)s | wytadowai > 10 powliérzeniami [Tak | Nie
Stykowe 2
Stykowe 4
Stykowe 6
Przez 8

Zastosowanie pérednie (pozioma paszczyzna spragajaca)

Wytadowania Zgodnd¢ z
Typ Napiecie Liczba Odsep(y) miedzy| MPE Uwagi
testowe (kV) | wytadowai > 10 |powtérzeniami 1o T Nie
Stykowe 2
Stykowe 4
Stykowe 6

16 Norma IEC 61000-4-2 podajie pwba powinna b§ przeprowadzona przy wykorzystaniu najczulszej bnegvaci.

17 Status funkcjonalny przygzlu podczas i po nataniu na zatécenia. Naley zapisé btedy dodatkowe znaczne lub punkbpy, na kbrym EUT zawédt.

186 kV to zalecany poziom maksymalny faglowania stykowego. Zgodnie z przepisami krajowgmie by jednak stosowany maksymalny poziom
wyfadowania stykowego 4 kV/m.
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Zastosowanie pérednie (pionowa aszczyzna spragajaca)

Wytadowania

Typ Napiecie Liczba Odsep(y) miedz

testowe (kV) | wyladowai =10 [powtérzeniami

Zgod

MPE Uwagi

na¢ z

Tak

Nie

Stykowe 2
Stykowe 4
Stykowe 6

|:|Spdnione |:| Niesptione

Uwagi:

Wyszczegolnienie punktow testowych EUT (zastosowdezpérednie) np. przy zyciu zdgé lub rysunkow

a) Zastosowanie bezpérednie

Wyladowania stykowe:

Wytadowania przez powietrze:

b) Zastosowanie pérednie
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C.2.6.4 Kontrola funkcjonalno éci i ogledziny w warunkach otoczenia po pébie wytadowah
elektrostatycznych (7.2.2, A.4.4)

Pomiar czasu

Napiecie Sygna Liczba Wskazanid Taryf Btad sygnéu Btad impulssw MPE
zasilania pomiaru impulsdw a
DC czasu (Hz) testowych czaso czasu testowych %
wa
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. Poczt| Konie| (I/h) Hz % impulsy %
ek c
12V
Pomiar drogi
Napiecie | Liczba Wskazanid Staa Taryfa Btad impulss MPE
zasilania impulsdw taksometru| drogowa
DC testowych k (1/km) testowych %
Rzeczyw Ref. Poczt| Konie (impuls Impulsy| %
ek c y/km)
12V
Stwierdzono widoczne pogorszenie Tak I:I Nie
Wynik: I:I Spénione I:I Niesptione
Uwagi:
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c.2.7 Przewodzenie przebiegéw przégiowych (A.5.4.7)

C.2.7.1 Przewodzenie przebiegw przejsciowych wzduz przewodéw zasilajacych (A.5.4.7.1)

Przy rozpocaciu Przy zakaczeniu

Numer wnioskU: e Temp.‘: °C

Oznaczenie typu: e Nilg. wzgl. %

ODbSEIWAtOr: e Data: rrrr-mm-dd
Godzina: gg:mm:ss

Wystawienie EUT na dzialanie zakldicea przewodzie zasiggym prd staly przez bezpgoednie sprezenie
impulséw

Napiecie DC Impuls Napiecie Zgodna¢ z MPE Uwagie
estoW - impulsw (V) [ Tak | Nie
1 —100
2a +50
12V 2be0 +10
3a —150
3b + 100
4 -7

|:| Speénione |:| Niesptione

Uwagi:

10 Status funkcjonalny przygzlu podczas i po nat@niu na impulsy testowe

20 Impuls testowy 2b stosujeesiylko wtedy, gdy przyrad jest pothczony do akumulatora za ponaoprzeacznika déwnego (zafpnowego) samochodu, tzn.
gdy producent nie ok£Bt, ze przyrad ma by podaczony bezpgrednio (lub za pomacwtasnego przgcznika déwnego) do akumulatora.
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C.2.7.2 Przewodzenie przebiegéw przégiowych wzdhuz przewodoéw innych niz zasilajace (A.5.4.7.2)

Przy whczonym zasilaniu odpowiedniego napa, rézne przewody sygnatowe EUT wystawia sa dziatanie
zaktoce poprzez sprzenie pojemnéciowe/indukcyjne.

Napiecie DC | Impuls Napiecie Zgodngé z Uwagi 21
testowy impulsuUs MPE

Tak Nie

Kabell/interfejs:

a -60V

b +40V

Kabell/interfejs:

a 60V
b +40V
12v Kabellinterfejs:
a -60V
b +40V

Kabell/interfejs:

a -60V

b +40V

Kabell/interfejs:

a -60V

b +40V

I:I Spenione |:| Niespe

Uwagi:

21 Status funkcjonalny przygzlu podczas i po nateniu na impulsy testowe
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C.2.7.3 Kontrola funkcjonalno éci i ogledziny w warunkach otoczenia po prébie przewodzenia
przebiegdw przegciowych (7.2.2, A.4.4)

Pomiar czasu

Napiecie Sygna Liczba Wskazanid Taryf |Btad sygnéu Btad MPE
zasilania pomiaru impulssw a _ )
DC czasu (Hz) | testowych czaso | ¢#asu impulsow %
wa testawncl
Rzeczyw Ref. |Rzeczyw Ref. Poczt| Konie| (I/h) Hz % Impulsy| %
ek c
12V
Pomiar drogi
Napiecie | Liczba Wskazanid Staa Taryfa Btad impulssw| MPE
zasilania | impulsdw taksometru| drogowa
DC testowych k (I/km)  [testowych %
Rzeczyw Ref. Poczat| Konie (impuls Impulsy| %
ek c y/km)
12V

Stwierdzono widoczne pogorszenie I:I Tak

Uwagi:

[]

Spénione

[]

I:I Nie

Niespmione
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C3 BADANIE KONSTRUKCJI PRZYRZ ADU

Na tej stronie naley wskaz& wszelkie opisy lub informacje odnage s¢ do przyradu, dodatkowe w stosunku
do tych ju zawartych w niniejszym sprawozdaniu oraz towarggpm krajowym zatwierdzeniu typu lub
swiadectwie OIML. Mae to obejmowaé zdjecie kompletnego przyszlu, opis jego gtéwnych ugdzen oraz
wszelkie uwagi, ktére magby¢ przydatne dla organdéw administracyjnych odpowiakigich za legalizacje
pierwotne lub ponowne poszczegdllnych przgi@v zbudowanych zgodnie z typem. Ma tu réwnie
uwzgkdni¢ odniesienia do opisu producenta.

Opis:

Uwagi:
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LISTA KONTROLNA
Lista kontrolna zostata opracowana w oparciu ogpagice zasady.

Ma ona stay¢ jako podsumowanie wynikow batlaktore mag zosta& przeprowadzone, a nie jako procedura.
Pozycje na tej dcie kontrolnej maj na celu przypomnienie wymagakreslonych w Zaleceniu R 21 i nie
powinno s¢ ich uwaaé za substytuty tych wymaga

W przypadku urgdzeh nieobowizkowych, lista kontrolna zawiera miejsce na wskazamy uradzenie istnieje
oraz, w stosownych przypadkach, jego typu. Kykyw polu ,jest” wskazujeze urzdzenie istnieje e jest
zgodne z definigl podam w terminologii; w przypadku wskazaniage przyrzd nie istnieje, naley réwniez
zaznaczy pola okrélajace,ze proby nie maj zastosowania.

W stosownych przypadkach, wyniki podane na ninggjsigcie kontrolnej mog by¢ uzupetnione uwagami
zapisanymi na dodatkowych stronach.
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Numer wniosku:

Oznaczenie typu:

Punkt
R 21

Punkt
préby

Taksometry

Spénione

Niespé
nione

Uwagi

Al

WYMAGANIA METROLOGICZNE

Gtéwna funkcja taksometru

— Przeznaczony do mierzenia czasu oraz

— obliczania drogi przejazdu.

Oblicza i wywietla naléna optate za przejazd na podstawie
optaty pocatkowej zarejestrowanej na taksometrze przed
przebyciem drogi oraz na podstawie przyrostowegekszania
optaty za przejazd w stach krokach po dostarczeniu
odpowiednich informacji na temat drogi i/lub czasu.

3.3

Zgodnosé doktadnosci taksometru na przestrzeni czasu

Producent zapewnia udokumentowany opis projektaotaletru dig
zgodndci dokadndci z wymaganiami metrologicznymi Zalecenia
21 przez okres przynajmniej jednego roku.

3.4

Jednostkami miary stosowanymi w taksometrzes

— Czas- wyrazany w sekundach, minutach i godzinach;

— Droga- wyrazana w metrach (m) lub kilometrach (km), lub ja
okreslono w przepisach krajowych;

=

— Optata za przejazd, zgodnie z przepisami krajowymi.

351

Temperatura

Minimalny zakres temperatury 80 °C dla atomegosrodowiska
klimatycznego.

3.5.2

Napiegcie zasilania DC

Akumulator 12 V

Inne napécie zasilania

Uwagi

3.6

Stata taksometruk

Istnieje maliwos¢ wyadiustowania staj taksometrik do pojazdu w

granicach najwikszych bedéw dopuszczalnych jak w punkcie
3211 (R

Istnieje maliwos¢ wyswietlania na taksometrze gtataksometrik w
postacitatwo dosgpnej liczby dziesitne;j.

Kazda zmian& jest zabezpieczona zgodnie z pkt 4.2.5.

Korzystanie z taksometru nie jest ttiwe w przypadku

przekroczenia limitu rejestracji zmian oflanego przez producental.

3.7

Al

Zegar czasu rzeczywistego

Taksometr jest wyposany w zegar czasu rzeczywistesiedzcy
dak i godzire.

Godzire i/lub dat mazna wykorzysté do automatycznej zmiany
taryf.
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Punkt Punkt Taksometry Spéniong Niespée Uwagi
R21 proby nione

Doktadna¢ wynosi 0,02 % czasu.

Korekta dla czasu letniego i zimowego jest dokonyava
automatycznie i zgodna z wymaganiami punktu 4.2.5.

Inne korekty, automatyczne lubczne, § uniemdaliwione podczas
przejazdu chybae g przeprowadzane podczas procesu legalizagji.

Podczas przerwy w zasilaniu, zegar czasu rzeczggostadal
prawidowo dzida i zachowuje prawtdwa dak i godzire przez co
najmniej rok oraz zgodnie z przepisami krajowymi.

4 Al WYMAGANIA TECHNICZNE

41 Zdatnosé¢ do uzytku

Taksometr odpowiada metodzie daigia oraz pojazdom doddych
jest przeznaczony.

Taksometr jest mocnej budowy w celu zachowania clwoi
charakterystyk metrologicznych.

4.2 Bezpieczéstwo eksploataciji

421 Nieuczciwe wykorzystywanie
Nie ma cech, kire modyby utatwiaé nieuczciwe wykorzystywanie.

422 Przypadkowa awaria, nieprawidowa adiustacja i kontrola

Skutki przypadkowej awarii lub niepravivej adiustacji $
ewidentne.

Kazda usterka jest wytaie wskazywana (np. poprzez
wskazanie tedu dodatkowego znacznego lub automatyczne

wytaczenie).

Brak lub nieprawitbwe dzidanie podhczonych przyradéow
powinno (automatycznie) unierdiwia¢ dzidanie taksometru.
Takie ustawienie taksometru powinnatlaabezpieczone.

423 Elementy sterujgce i przyciski

Elementy sterujce i przyciskispoczywag w zamierzonych
projektowo péozeniach. Przyciskigjednoznacznie oznaczone.

424 Kontrola i adiustacja

Mozliwa jesttatwa kontrola i adiustacja funkcji taksometru.

425 A.2 Zabezpieczenie funkcji, komponendw sprzetowych, oprogramowania i wsgpnie skonfigurowanych elemenéw
sterujacych

— Zapewnionasrodki do zabezpieczenia funkciji
taksometru, danych pomiarowych, kompogent
sprztowych, oprogramowania i wgtnie
skonfigurowanych elemediv sterugcych, w przypadku
ktérych dosep, adiustacja lub usLecie sg zabronione

— Zabezpieczono wszystkieexi systemu pomiarowego,
ktorych nie da § w zaden inny spas zablokowd przed
czynndciami, kibre modyby wptynaé na dokadna¢
pomiaru.

Okreslono i/lub zapewniono inne zabezpieczenia, zgodrpezepisami krajowymi, gwarantige, ze:

(@) Wszystkie urzdzenia fuzgce do zmiany parameétv danych
pomiarowych majcych znaczenie z prawnego punktu widzer
s3 zabezpieczone odpowiedniénodkami
sprztowymi/programowymi przed niezamierzonymi i
przypadkowymi zmianami

a
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Punkt
R 21

Punkt
préby

Taksometry

Spénione

Niespé
nione

Uwagi

(b) Doskp do funkcji magcych znaczenie z prawnego punktu
widzenia jest ograniczony do organu administraayjnés.
metrologii, np. za pomaczmiennego kodu (h&g lub
urzadzenia specjalnego (klucza sgiawego itp.);

(c) Istnieje maliwos¢ rejestrowania interwencji oraz degti do
tych informacji i ich wgwietlania;

(d) Zapisane informacje obejmujlak i spob identyfikacji
upowanionej osoby dokonggej interwencji (patrz lit. a)
powyzej);

(e) Maliwos¢ sledzenia interwenciji jest zapewniona co najmniej
przez okres czasu pogaizy legalizacjami okresowymi w
zalenosci od przepiéw krajowych;

() Rekordy nie mog zost& nadpisane, a w przypadku wyczerpan
mozliwosci przechowywania rekotav, nie jest meéliwa dalsza
interwencja bez zerwania fizycznej blokady;

(g) Zabezpieczenie funkcji programowych przedwsini,
niezamierzonymi i przypadkowymi zmianami, zgodnie z
pkt 4.11;

(h) Zapewniona ochrona i wykrywanie fizycznychdwfikaciji
elemendéw sprztowych taksometru (np. plomby);

(i) Przesyanie i aktualizacja danych i/lub oprogramowania
majgcych znaczenie z prawnego punktu widzegia s
zabezpieczone przed zmianami, zgodnie z wymaganiami
punkbw 4.10, 4.1115.2.3;

(/) Mozliwosci zabezpieczenia degine w taksometrze
pozwalaj na odebne zabezpieczenie danych taryfowych;

4.3

Al

Obliczanie ofdaty za przejazd

Krok optaty za przejazd, system obliczanidaip za przejazd S/D
oraz symbole piepine § zgodne z przepisami krajowymi.

Uwagi

Taksometr potrafi oblicZaoptate za przejazd zéwno
systemem pojedynczym naliczanigaty S jak i systemem
podwsjnym naliczania ofaty D

Przdgczanie pomgdzy systemami naliczania S i D odbywa si
poprzez zabezpieczgmpci ustawie.

Wskazania dotycgce obliczania ojaty za przejazdaszgodne z pkt
4.9.1.

4.4

Programowanie taryf

441

Kazda przypisana taryfa mae zawiera nastepujace dane:

— optate pocatkowsg wyrazong jako kwota piengzna;

— czas pocatkowy;

— drog pocatkows;

— wartcé¢ taryfy czasowej jako kwota piegiizy na godzig;

— wartcé¢ taryfy drogowej jako kwota piegilzy na kilometr,
lub zgodnie z przepisami krajowymi;

— przyrost opaty dodatkowej (w stosownych przypadkach);

— sygnatue odpowiednich danych taryfowych.
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Punkt
R 21

Punkt
préby

Taksometry Spénione

Niespg Uwagi
nione

442

Wprowadzanie danych taryfowych

Istnieje maliwos¢ zabezpieczenia deftu do poziomu, na &tym

dane taryfowe magby¢ zmieniane zgodnie z wymaganiami punkty

425

Dane taryfowe mogby¢ wprowadzane indywidualnie poprzez
odpowiednio zabezpieczony interfejs (5.2.3).

Nieupowanione lub niezamierzone przeprogramowanie taryfy
wynikajgce z pdgczenia z innym spetem jest uniemgiwione
zgodnie z wymaganiami punktu 4.2.5 doty@zmi zabezpieczenia.

Jeeli taksometr umdiwia przeprogramowanie swoich taryf z
wyprzedzeniem w stosunku do daty $eg w zycie, taryfy te nie
powinny wchodzi w zycie przed 4 dag.

W stosownych przypadkach, taryfy powinny posiaidi@ntyfikatory
i sygnatury odpowiednich param&ir taryfowych.

45

Al

Urzadzenie okrelajace pozycg robocza

Wskazania w pozycjach roboczychreastpujace:

451

W pozycji roboczej ,Wolna”

Liczenie czasu i liczenie drogy sieaktywne.

W pozycji roboczej ,Wolna” istnieje nitiwos¢ wyswietlenia, w stosownych prz

parametrow:

ypadkach, rasijacych

= wszystkich elemepiv wyswietlacza wskazajgego;

= zawartdci licznikéw sumugcych (patrz pkt 4.7);

=  staej taksometrk wyrazonej w impulsach na
kilometr;

= zawartdci licznikéw zdarzé (patrz pkt 4.2.5);

= danych taryfowych kalej przypisanej taryfy (patrz pkt 4.4

= sygnatur odpowiednich paramditr taryfowych;

= daty i godziny;

*  numeru wersji oprogramowania i/lub sumy kontrolne;j.

Powyzsze parametry nie powinny bwyswietlane przez czas
dtuzszy nk 10 sekund, gdy pojazd znajduje @i ruchu.

Inne wskazania w pozycji roboczej ,Wolha’a sdozwolone
zgodnie z przepisami krajowymi, nieeda interpretowane jako
wskazanie optaty za przejazd lub dodatku, a igicie spetnia
wymagania punktu 4.2.

4.5.2

W pozycji roboczej ,Zaj eta”

Powinno by aktywowane liczenie czasu i liczenie drogi.

Wskazania w pozycji roboczej ,Zg@" powinny widni€ w nas¢pujacej kolejngci:

(a) Optata pocatkowa;

(b) Pierwsze wskazanie taty za przejazd,qiniejsze zmiany
wskazania ofaty za przejazd, a naghie kolejne 6wne
kroki czasu lub odldgsci okreslone w stosowanej taryfie;

Wskazania w pozycji roboczej ,.Z4p” obejmuj wskazania drogi i
czasu, spetnigjwymagania dotycre jakdci wskaza zawarte w
punkcie 4.9.1 oraz, w stosownych przypadkagtzgedne z
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przepisami krajowymi.

453

W pozycji roboczej . Zatrzymana” (do zaptaty)

Obliczanie ofaty za przejazd na podstawie czasu jeseapne
(tzn. liczenie czasu jest nieaktywne).

Wskazania w pozycji roboczej ,Zatrzymana” (do zagto:

(a) Optata, kbra ma by zagacona za przejazd; lub

(b) Wszelka dodatkowa d¢gta za usige dodatkove, wprowadzona
poleceniemegcznym, wywietlona oddzielnie od wskazanej
optaty za przejazd.

W przypadku lit. b) powsej:

= Taksometr mze tymczasowo wskazywavartai¢ optaty
za przejazd wgcznie z opaty dodatkove;

=  Wskazanie dodatku odbywasia pomog cyfr o
wysokaci nieprzekraczagej cyfr wskazujcych opate
za przejazd.

Wskazania w pozycji roboczej ,Zatrzymana” (do zéptas
zgodne z punktem 4.9.1.

454

Al

W pozycji roboczej ,Pomiar”

W systemie poddjnym naliczania ofaty D, droga i czas przejazdu
s3 mierzone i wywietlane w czasie rzeczywistym na oddzielnym
wskazniku.

Wskazania w pozycji roboczej ,Pomiar” to:

(a) Czas mierzony w godzinach z najmniejszym przyrostem
co 30 sekund,

(b) Rozdzielczéé mierzonej drogi jestéwna lub lepsza i
0,1 km;

(c) Odczyty zaéwno czasu jak i czasu trwania nadgyé podawane
jednoczénie lub mog by¢ przywdywane jeden po drugim za
pomog@ urzadzenia okrélajgcego pozy@ robocz;

(d) Okres uytkowania pokazywany jako gg:mm:ss, a wskazana
jednostka miary ma ldyzgodna z punktem 3.9.1, aby unikn
nieporozumienia.

4.6

Al

Dodatkowe wymagania dotycgce urzadzenia okreslajacego pozycg robocza

(&) W pozycji roboczej ,Zatrzymana” (do zaptaty), wskaie
optaty za przejazd jest mioawe do odczytania przez co
najmniej 10 sekund i w tym czasie nie powinno¢ by
mozliwosci zmiany pozycji roboczej;

(b) Konstrukcja i ustawienie ugdzenia okréajacego pozyaj
robocz zapewniaj, ze wszelkie zmiany pozycji roboczych i
ich wskaza s3 zgodne z odpowiednimi wymogami
dotyczcymi zabezpieczenia oldlenymi w pkt 4.2.5;

C) Nie jest maliwe umieszczenie taksometruzadnyc
Nie li i ie tak 2adnych
pozycjach roboczych innychtie wspomniane povigj

chyba,ze przepisy krajowe stanogvinacze;.

4.7

Al

Nieresetowalne liczniki sumugce

Jasne i jednoznaczne s$wietlanie:

(a) Cakowitej drogi przebytej przez takake;

(b) Cakowitej drogi przebytej, gdy taksvka byta zagta;

(c) Cakowitej liczby przejazdw;
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(d) Cakowitej kwoty pienedzy naliczonych jako dodatki;

(e) Cakowitej kwoty pienedzy naliczonych jako dpta za przejazd

Inne dane sumowane w hyprzepigw krajowych g zgodne z
punktem 4.9.1.

Wartcici zapisane w warunkach utraty ngga zasilanias
wliczone w sung i przechowywane przez co najmniej rok.

Wartcaici sumaryczne wiwietlane przez maksymalnie 10 sekund
lub przez czas zgodny z przepisami krajowymi.

Minimalna liczba cyfr licznikw sumugcych (np. 8 cyfr) jest
zgodna z przepisami krajowymi.

4.8

Al

Dane taryfowe mog byé¢ inicjowane przez:

= droge przejazdu;

= czas przejazdu;

= godzirg;

= dak;

= dzied tygodnia, w tym dni specjalne (nfwieta Bazego
Narodzenia, Wielkanoc, itp.)§édotyczy;

= wszelkie zmiany danych taryfowych sgodne z punktem
4.2.5.

4.9

Al

Wskazywanie i drukowanie

49.1

Jakosé odczytu:

Wskazania pierwotne powinny byealizowane za pomagc
wyswietlacza.

Odczyt wskaza pierwotnych niezawodnyatwy i jednoznaczny w
warunkach normalnegaytkowania, w tym wswietle dziennym i

noG.

Cyfry tworzagce wskazania pierwotne powinny rfi@ysoka¢
rowng lub wyzsza niz 10 mm oraz ksztai przejrzystdé
umazliwiaj gcetatwy odczyt.

Wskazania pierwotne zawiegapjazwy lub symbole jednostek
miary i § zgodne z wymaganiami punktu 3.4.

Wskazania interesgge paszera § odpowiednio zidentyfikowane
i czytelne z odlei@sci co najmniej 2 metiw.

Wskazanie cyfrowe powinno przedstagva najmniej jeda cyfre
skrajnie od prawej strony.

Utamek dziegjtny powinien by oddzielony od liczby dkowitej
znakiem dziegitnym (przecinek lub kropka), ze wskazaniem co
najmniej jednej cyfry po lewej stronie znaku i wstkych cyfr po
prawej stronie.

49.2

Urzadzenie drukujace

Jest[ ]

Niema[ ]

Druk jest czytelny i trwiy dla zamierzonego zastosowania.
Wydrukowane cyfry musgby¢ wyraine, czytelne i jednoznaczne.

Jesli wykonuje sk druk, nazwa lub symbol jednostki miary powinn
znajdowd sie albo po prawej stronie wakgi / nad kolumg
wartasci, albo by umieszczone zgodnie z przepisami krajowymi.
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Zwielokrotnione kopie wydruku zawietgje te same dane muysz
bv¢ oznaczone iako .kopia” lub .duplika

Minimalny wydruk z kadej czynndéci pomiarowej powinien
zaleed od zastosowania taksometru élagodny z przepisami

kerainwanimi

Generalnie, informacje wydruku mpgbejmowda:
zaprogramowagtaryfe, optate za przejazd, dpte dodatkove,
droge i czas przejazdu, dat godzire przejazdu.

4.10

Al

Przechowywanie danych:

(&) W uradzeniu pamgci trwalej taksometru;

(b) Zewretrzne (wyjmowane) urgizenie pangci trwate;.

Zgodnie z przepisami krajowymi, najezapewné odpowiednie zabezpieczenie

gwaragtej ze:

(@) Zabezpieczenie oprogramowaniagoago znaczenie z
prawnego punktu widzenia, przechowywanego lub gtaesgo
pomiedzy uradzeniami pangci trwatej, jest zgodne z
odpowiednimi wymaganiami okslenymi w pkt 4.11;

(b) Przechowywanym lub przéapym danym pomiarowym
majgcym znaczenie z prawnego punktu widzenia towargysz
wszelkie istotne informacje niegtine do odtworzenia
wczeniejszych pomiasw na potrzeby przy$zgo wykorzystania
majgcego znaczenie z prawnego punktu widzenia;

(c) Atrybuty identyfikacyjne i bezpiecastwa zewrtrznego
urzadzenia pangci trwatej 5 zweryfikowane w celu
zapewnienia integraldoi i autentycznéci;

(d) Wymienne néniki danych g zablokowane przed
nieuprawnionym usunciem zgodnie z pkt 4.2.5;

(e) W przypadku fdigoterminowego przechowywania danych
majgcych znaczenie z prawnego punktu widzenia, dane
musz byé¢ zachowywane automatycznie po zégmeniu
pomiaru. Pami¢ dtugoterminowa musi mé pojemndé
wystarczeaca do zamierzonego wykorzystar

() Gdy pamed jest péna, nowe dane magastpowa: najstarsze
dane pod warunkienig wasciciel starych danych udzieli
upowanienia do nadpisywania starych danych i zog{anzy
tym spénione odpowiednie wymagania puakt4.2.5i 4.11.

411

Al

Oprogramowanie

Wyrazne rozdzielenie na oprogramowanie go&ji niemajce
znaczenia z prawnego punktu widzenia.

Oprogramowanie mage znaczenie z prawnego punktu widzenia jest

okreslone przez producenta.

411.1

Zgodnie z przepisami krajowymi, dokumentacja opaogswania przedzona wraz z przykgem zawiera:

(a) Opis oprogramowania mgjego znaczenie z prawnego punkty

(b) Opis dokadndci algorytmow pomiarowych;

(c) Opis interfejsu eytkownika, menu i dialogw;

(d) Jednoznaczny identyfikator oprogramowania;

(e) Przegyd komponendw spraztowych systemu (np. algorytm
zaokgglania przy obliczaniu drogi lub taty);

(f) Sposoby zabezpieczenia oprogramowania;

(g) Podecznik obsugi;

(h) Inne istotne informacje dotygee charakterystyk
oprogramowania taksometru.

Uwagi
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411.2

Zabezpieczenie oprogramowania majcego znaczenie z prawnego punktu widzenia

Zgodnie z przepisami krajowymi, najezapewné odpowiednie zabezpieczenie gwarantej ze:

(a) Oprogramowanie mage znaczenie z prawnego punktu
widzenia jest odpowiednio chronione przed
przypadkowymi lub celowymi zmianami za pomgoc
protokdu zdarzé lub licznika zdarzé zapewniagcych
informacyjny rekord o zmianach w oprogramowa

(b) Oprogramowanie mage znaczenie z prawnego punktu widzer
ma przypisany identyfikator oprogramowaniarigtpowinien
by¢ adaptowany w przypadku i#dej zmiany oprogramowania
mogcej wiynaé na funkcje i doladnd¢ taksometru.
Identyfikator oprogramowania powiniendiatwy do
sprawdzenia w taksometrze;

ia

(c) Przesy, zmiany i aktualizacje oprogramowania Bw&EJO
znaczenie z prawnego punktu widzenia zmbezpieczone
oraz zgodne z odpowiednimi wymaganiami i warunkami
okreslonymi w pkt 5.2.3;

(d) Istnieje maliwos¢ dostpu do informaciji i wgwietlania ich w
rekordach protokio zdarzé; rekordy powinny zawiexadag i
sposb identyfikacji upowanionej osoby dokonggej
interwencji (patrz lit. a) powagj); mazliwosé sledzenia
interwencji powinna b§zapewniona co najmniej przez okres
czasu porgdzy legalizacjami okresowymi w zalesci od
przepi®w krajowych;

(e) Rekordy majce znaczenie z prawnego punktu widzenia nie
mogg zost& nadpisane, a w przypadku wyczerpania
mozliwosci przechowywania tych rekoéd, nie jest
mozliwa dalsza interwencja bez zerwania fizycznej bk

412

A2

Oznaczenia opisowe:

Taksometry powinny noéhastpujace oznaczenia, &te mog sie rozni¢ w zalenosci od przepiéw krajowych:

= Nazwa lub znak identyfikacyjny producenta;

= Nazwa lub znak identyfikacyjny importera 4gi
dotyczy);

= Numer seryjny i 0znaczenie typu przytn (jezeli
dotyczy);

= Cecha zatwierdzenia typu i/lub numer
swiadectwa badania typu;

=  Odpowiednie dane dotygze warunkw uzytkowania,;

= Rok produkcji;

= Okreslony zakres staj taksometrik (jezeli
dotyczy) w impulsach na kilometr;

= Identyfikator oprogramowania @eli dotyczy).

4.12.1

Oznaczenia dodatkow

S3 wymagane

Uwagi

4.12.2

Prezentacja oznaczé& opisowych

. Nieusuwalne;

* Rozmiar, kszth i przejrzysté¢ umaliwiajgcetatwy odczyt

= Zgrupowane w wyraie widocznym miejscu;

= Tabliczka opisowa nogza oznaczenia ma by
zaplombowana chybae nie mana jej zdj¢ bez jej

*  Przedstawione wegyku narodowym albo
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= w formie odpowiednich, midzynarodowo uzgodnionych i
opublikowanych piktogradw lub znaléw;

Oznaczenia opisowe jednoén& wyswietlane przez rozwizanie
programowe, na g&lub za pomagpoleceniagcznego.

W przypadku rozwjzania programowego:

Staa taksometrk i czas rzeczywisty powinny byvyswietlane tak
dtugo jak taksometr jesttaczony;

Inne oznaczenia mady¢ dostpne i wywietlane za pomag
prostego poleceni@cznego (np. specjalnego natkcia przycisku);

Powinno by ono opisane Wwiadectwie zatwierdzenia typu;

Sterowane programowo oznaczenigwigtlane nie musgby¢
powtarzane na tabliczce znamionowejgjess widoczne lub
wskazane w pobiu wyswietlacza wyniku pomiaru, z wafkiem
nastpujacych oznaczg ktére powinny by przedstawione na
tabliczce znamionowej:

*  stda taksometrk oraz data powinny léypokazane na
wyswietlaczu;

= cecha zatwierdzenia typu zgodnie z wymogami
krajowymi;

= nazwa lub znak identyfikacyjny producenta.

4.13

A2

Cechy legalizacyjne

Zgodnie z przepisami krajowymi, cechy legalizadirprotnej zawieraj:

= |dentyfikator organu legalizacyjnego;

= Date legalizaciji;

= Inne dane legalizacyjne oktene zgodnie z przepisami
krajowymi.

4.13.1

Umiejscowienie cech legalizacyjnych

Czesé¢, na kbrej znajduj sie cechy, nie mze zosté usunéeta z
przyrzadu bez uszkodzenia cech.

Umozliwia tatwe stosowanie cech bez zmiangéeiwosci
metrologicznych przyrmu.

Widoczne, gdy przyr jest w dyciu.

WYMAGANIA ELEKTRONICZNE

513

Zaktécenia

Wskazanie tedéw dodatkowych znacznych na $wietlaczu nie
jest myhce z innymi komunikatami.

52

Al

Wymagania funkcjonalne

521

Préba wyswietlacza wskazugcego:

Po waczeniu, wszystkie istotne znaki wikika g aktywne i
nieaktywne wystarczago dugo, aby operator agt je sprawda.

522

Al

Podejmowanie dzidan w zwigzku z btedem dodatkowym znacznym

= Albo przyrad automatycznie sidezaktywuje, albo

= Zostaje automatycznie zapewnione wskazanie wizualne
lub dzwiekowe trwajce do momentu poelfia dzidan
przez uytkownika lub
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ustania kedu dodatkowego.

5.2.3

Interfejs(y):

Taksometr powinien Bt dostarczanastpujace dane poprzez odpowiednie interfejsy ochronne:

= Pozycja robocza: ,Wolna”, ,Zaja” lub ,Zatrzymana

= Dane licznika sumggego zgodnie z pkt 4.7;

= Informacje oglne: np. data zabezpieczenia,
identyfikator pojazdu, czas rzeczywisty,

= Informacje o ofacie za przejazd: np. suma
naliczenia, ofata za przejazd, obliczenietafy za
przejazd, ofata dodatkowa, data, godzina
rozpoc.ecia. aodzina zakiczenia. przebvta droc

= Informacje o taryfie/taryfach: nparametry taryt-y).

5231

Zgodnie z przepisami krajowymi, dokumentacja doggezinterfejgw, przedozona wraz z

przyrzagdem, zawiera:

= Opis interfejst

= ldentyfikator interfejsu (np. RS232, USB,
numer lub etykieta interfejsu itp.);

= Woykaz wszystkich pole@e(np. pozycje menu w
przypadku interfejsuaytkownika lub polecenia
akceptowane przez oprogramowaniegdeenia
otrzymywane poprzez poszczéige interfejsy komunil;

= Krétki opis ich znaczenia oraz ¥ypvu na funkcje i
dane przyradu pomiarowego;

= Inne istotne informacje dotygee interfejgw
taksometrt

5.2.3.2

Zabezpieczenie interfeja:

Interfejs, poprzez kry nie da & wykona ani zainicjowa
funkcji wspomnianych w pkt 5.2.3, nie musi¢ zabezpieczor

Uwagi

Zgodnie z przepisami krajowymi, najezapewnt odpowiednie zabezpieczenie gwaragtej ze:

(a) Interfejsy nie pozwalaj aby na funkcje metrologiczne
taksometru lub jego oprogramowanie i daneac®j
znaczenie z prawnego punktu widzeniatmia

niedopuszczalny wpw zaden inny ptaczony przyrad
lub zalldcenia dzitaiace na interfeic

(b) Dane majce znaczenie z prawnego punktu widzenia qraz
funkcje metrologiczneaschronione przed przypadkowymi

lub celowymi zmianami przez interfejs ochronny;

(c) Funkcje w interfejsach taksometru, go& znaczenie z
prawnego punktu widzeniag gabezpieczone zgodnie z
odpowiednimi wymaganiami dotygzym zabezpieczenis
komponentéw spetowych (pkt 4.2.5) oraz
oprogramowania (pkt 4.1:

(d) Majce znaczenie z prawnego punktu widzenggciz
podaczonego przyrgdu oraz funkcje wykonywane
lub inicjowane przez pdgczony przyrad 5 objete
leaalizaca nierwotra lub ponowia:

(e) Istnieje maliwos¢ tatwego sprawdzenia autentyczoid
integralndci danych przekazywanych do i/lub z
taksometru i pctaczonedo przviadu.

524

Ztacze testowe taksometru

W celu wykonania pib funkcjonalnych z rozdz. A.4., taksometr je|5t
wyposaony w Zacze testowe, krego dziganie jest sprawdzone
aby zapewrd, ze jest ono zdolne do przetwarzania sygwez
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tabeli nr 1.

Ztacze testowe powinno Bytatwo dostpne po zainstalowaniu w
pojezdzie, ale zabezpieczone przed nieuprawnionym egest
zgodnie z pkt 4.2.5.

Jeeli taksometr jest pdgczony do sieci w samochodzie (np.
magistrala CAN), powinna istnienazliwo$¢ wejscia i wyjscia
informacji na temat drogi. W takim przypadku takstrmie pracuje
z impulsami, ale z cyfrowymi informacjami na terdabgi.

5.25

Al

W warunkach spadku napigcia ponizej dolnej granicy napigcia:

Taksometr kontynuuje prawimve dzidanie lub wznawia swojg
prawidowe dzidanie bez utraty danych sprzed tymczasow
spadku napicia (np. poniej 20 sekund)

200

Przerywa istniejcy pomiar i przejcza s¢ do pozycji roboczej
Wolna” jezeli spadek nagcia trwa dtiej niz 20 sekund; W takim
przypadku taksometr powinien wznavawoje prawidtowe
dziatanie i utrzyméaprawidtowe przechowywane dane dofyoz
przejazdu;

Pokazuje Iyd dodatkowy znaczny lub automatycznietyeya s¢ z
eksploatacji w przypadkutaigotrwaego spadku nagcia.

W sytuacji odgczenia od zasilania, taksometr powinien utrz§ma
dane wartéci sumarycznych przez okres co najmniej jednega rok|
lub przez okres ustalony zgodnie z przepisami krgipi.

KONTROLE METROLOGICZNE

Zatwierdzenie typu

Dokumentacja przedozona do zatwierdzenia typu obejmuje:

= Charakterystyki metrologiczne taksometru (3);

= Specyfikacje techniczne i elektroniczne (4, 5);

= Opis funkcjonalny taksometru i jego gdzej;

= Rysunki, schematy, zelfie przyrzdu
wyjasniajace jego budow i dzidanie;

=  Opis i zastosowanie elemémt zabezpieczafych,
elemendw sterugcych, funkcji wskazywaniatbdow

= Interfejsy (typy, przeznaczenie, odpoft@a polecenia
wptywdéw zewretrznych (4.2.5, 5.2.3);

=  Ogdlne informacje o oprogramowaniu (4.11, 4.12.2);

= Urzadzenia drukujce (4.9.2);

*  Urzadzenia pangci trwatej (4.10);

=  Rysunek lub zdjcie przyradu przedstawiage zasad i
lokalizacg oznaczé kontrolnych, zabezpieczgjych,
opisowych i cech legalizacyjnych (4.2.5, 4.12);

= Wykaz taryf przewidzianych w taksometrze;

=  Dowolny dokument lub inny do$d na to,ze projekt i
konstrukcja taksometru i wydzei s3 zgodne z
wymaganiami niniejszego Zalecenia;

= Instrukci obsugi, podecznik obsugi.
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Punkt Punkt Taksometry Spenione | Niespk| Uwagi
R21 proby nione
6.2.2 Ewaluacja typu
Ewaluacja typu przeprowadzona na jednym lub kilku
taksometrach przéakonych w formie nadagej sk do
nrah labaratorvinvet
Przedozone dokumenty sprawdzoneppy przeprowadzone w celu
wervfikacii. czv taksometr iest zaodny
(@) Wymaganiami metrologicznymi oktenymi w rozdziale 2, w

odniesieniu do odpowiednich napliszych bedéw

dopuszczalnych i warudhv uzytkowania okrélonych przez

producentz:

(b) Wymaganiami technicznymi oktenymi w rozdziale 4;
(c) Wymaganiami elektronicznymi oktenymi w rozdziale 5.
Proby:

*  Przeprowadzone w spals zapobiegajcy
niepotrzebnemu zaangavaniu zasobw i pozwalajcy
na ocer wynikéw préb do legalizacji pierwotnej;

= Odpowiednie inne @by, zgodnie z przepisami
krajowymi, w celu sprawdzenia zgoditdz Zaleceniem
R 21

= Za zgod wnioskodawcy, zaakceptowanie danych aopr
uzyskanych od innych orgéw administracyjnych ds.
metrologii, bez powtarzania di;

= W normalnych warunkachzytkowania znamionowych,
do kidrych taksometr jest przeznaczony;

=  Funkcjonowanie taksometru oklene zgodnie
Z rozdzidem 7 i Zagcznikiem A,

= Czynniki wpywajace stosuje gido taksometru jak
opisano w pkt 3.5 i Zaczniku A;

=  Albo w plagwce organu administracyjnego ds.
metrologii, do kérego zozono wniosek, albo w innym
odpowiednim miejscu uzgodnionym gdizy danym
organem administracyjnym ds. metrologii a
wnioskodawg;

= Z udzidem spretu i personelu zapewnionych
przez wnioskodawe

6.3 Legalizacja pierwotna
6.3.1 Informacje oglne

=  Préby przeprowadzone zgodnie z przepisami
krajowymi;

=  Préby przeprowadzone w spiis zapobiegajcy
niepotrzebnemu zaangmavaniu zasobw i pozwalajcy
na ocer wynikéw préb do legalizacji pierwotnej;

= Odpowiednie inne @by, zgodnie z przepisami
krajowymi, w celu sprawdzenia zgodicoz
wymaganiami metrologicznymi i technicznymi
niniejszego Zalecenia;

=  Za zgod wnioskodawcy, zaakceptowanie danych aopr
uzyskanych od innych orgaw administracyjnych ds.
metroloqii. bez powtarzania éb

6.3.2 Sprawdzenie zgodidoi z poniszymi zdozeniami:

=  Odpowiednie najwgksze bedy dopuszczalne wéaly
pkt 3.2.1

=  Prawidowe dzidanie wszystkich urgzeai, np. przetwornik
drogi, taksometru, zegara czasu rzeczywistego;

=  Materia konstrukcyjny i projekt, o ile majone
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Punkt
R 21

Punkt
préby

Taksometry

Spénione

Niespé
nione

Uwagi

znaczenie z punktu widzenia metrologii;

= W stosownych przypadkach, wykaz przeprowadzonych
préb;

= Zabezpieczone taryfy, w stosownych przypadkach (w
zalenosci od przepiéw krajowych).

Legalizacja pierwotna

Proby przeprowadzone na taksometrZgoanie z wszystkimi
urzadzeniami tworzcymi zespt przeznaczony do normalnego
uzytku operacyjnego.

Procedu¢ legalizacyjm mazna przeprowadziw dwoch etapach przy
zaozeniu, ze:

= pierwszy etap unmiiwia tatwe zbadanie paramét
taryfowych i pomiaru drogi bez wypwu pojazdu;
natomiast

= drugi etap obejmuje wszystkie badanigrith wynik
zaley od pob taksometru zamontowanego w pojge.

6.3.3

Ogledziny

Przed wykonaniem pb, taksometr powinien zostaoddany
ogledzinom pod ktem:

= fizycznych charakterystyk metrologicznych
tj. jednostek miary, zegara czasu
rzeczywistego;

* identyfikatora oprogramowania,sjedotyczy;

=  zalecanych oznac#é umiejscowienia cech
legalizacyjnych i kontrolnych.

Jezeli znane g lokalizacja i warunki gytkowania przyrzadu, nalgy
rozwayé, czy | one wasciwe.

Uwagi

6.3.4

Oznakowanie i zabezpieczenie.

Zgodnie z przepisami krajowymi, legalizacja piemamae by
poswiadczona za pomagaech legalizacyjnych, jak okdleno w
pkt 4.13.
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Miejsce na uszczedtowienie uwag z listy kontrolnej
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Mdzynarodowej

Komisji Elektrotechnicznej (IEC),

Miedzynarodowej Organizacji Normalizacyjnej (ISO) o@IML, o ktérych mowa w niniejszym Zaleceniu.

Odno

énik

Normy i dokumenty referencyjne

Opis

[1]

International Vocabulary of Basic and Geners

Terms in Metrology (VIM) (1993)

| Stownik przygotowany przez wsfng grupe robocz
sktadapca sie z ekspedw powdanych przez BIPM
IEC, IFCC, ISO, IUPAC, IUPAP i OIML.

(2]

International Vocabulary of Terms in Legal
Metrology, OIML, Paris (2000)

Stownik zawieragcy wytacznie pogcia stosowane w

dziedzinie metrologii prawnej. Rgjia te dotyc3
dziatalncéci duzb metrologii prawnej, odpowiednic
dokumenéw, jak rdwniez innych problerdw
zwigzanych z 4 dziadalncécia. Sownik obejmuje
réwniez pewne paicia o charakterze éthym, ktore
zostdy zaczerprgte z VIM.

(3]

OIML B 3 (2003)

OIML Certificate System for Measuring
Instruments (formerly OIML P 1)

Zawiera zasady wydawania, rejestrowania i
korzystania zéwiadectw zgodnsti OIML.

[4]

OIML D 11 (2004)

General requirements for electronic
measuring instruments

Zawiera wytyczne dot. ustanawiania odpowiednich

wymagal dla pob dziaania metrologicznego
odniesieniu do wielkézi wptywajgcych, kre mog
mie¢  wptyw na przyrady pomiarowe olgte
Zaleceniami mgdzynarodowymi.

<

[5]

IEC 60068-2-1 (1990-05) with
Amendments 1 (1993-02) and 2 (1994-06)

Basic environmental testing procedures -
Part 2: Tests, Test Ad: Cold, for heat
dissipating equipment under test (EUT),
with gradual change of temperature.

Dotyczy pbb zimna zatwno na egzemplarzach
nierozpraszajcych jak i rozpraszagych ciepo.

[6]

OIML D 19 (1988)

Przedstawia porady, procedury i czynnikityygajace
na ewaluagj typu i zatwierdzenie typu.

[7]

OIML D 20 (1988)

Initial and subsequent verification of
measuring instruments and processes

Przedstawia porady, procedury i czynnikityygajace
na wyhsr pomiedzy alternatywnymi podégiami do
legalizacji oraz procedury, dtych naley przestrzega
w trakcie legalizacji.

[8]

IEC 60068-2-2 (1974-01) with
Amendments 1 (1993-02) and 2 (1994-05).

Environmental testing Part 2: Tests, Test B:
Dry heat

Opisuje pbbe Ba: suche cidp dla egzemplarza
nierozpraszajcego ciefa z na¢g zmiarg temperatury;
probe Bb: suche ciep dla egzemplarza
nierozpraszajcego ciefa ze stopniowy zmiary
temperatury; pibe Bc: suche cielp dla egzemplarza
rozpraszajcego ciep z nadg zmiarg temperatury;
prébe Bd: suche cielp dla egzemplarza
rozpraszajcego ciejn ze stopniow zmiarg
temperatur
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Przedruk z 1987 r. zawiera |IEC nr 62-2-2A

[9]

IEC 60068-3-1 (1974-01) + Supplement A
(1978-01):

Environmental testing Part 3 Background
information, Section 1: Cold and dry heat
tests

Podaje oglne informacje do pib A: Zimno (IEC 68-
2-1) i prob B: Suche ciejp (IEC 68-2-2). Zawiera
zdaczniki dotyczce wgywu: wielkosci komory na
temperatug powierzchniow egzemplarza, gdy nie jes
stosowany wymuszony obieg powietrza; ptyeu
powietrza na warunki komory i na temperatury
powierzchniowe badanych egzemplarzy; wyrvai
materiddw zakaiczei przewodw na temperatgr
powierzchniovg elementu; pomiaw temperatury,
predkosci powietrza i wsptczynnika emisji.

Suplement A podaje dodatkowe informacje
dotyczce przypadéw, w ktérych stabilnéé
temperaturowa nie zostaje ggiieta w trakcie
proby.

[10]

IEC 60068-3-4 (2001-08)

Environmental testing - Part 3-4: Supporting
documentation and guidance - Damp heat
tests

Zawiera niezhdne informacje pomocne prz
przygotowywaniu odpowiednich specyfikacji, taki
jak normy dla komponeéwv lub sprztu, w celu
doboru odpowiednich pb i surowdci préb dla
okreslonych  produkéw  oraz, w  niekérych
przypadkach, okgbonych typw zastosowd Celem
prob ciega wilgotnego jest okstenie zdolndci
produkbw do wytrzymywania nageen
wystepujacych w srodowisku o wysokiej wilgotndi
wzglednej, z lub bez kondensacji, ze szadagm
uwzglkdnieniem zmian charakterystyk elektrycznyc
mechanicznych. Bby ciega wilgothego mog by¢
réwniez wykorzystane do sprawdzenia odpditig
badanego egzemplarza na négktformy koroziji.

_,

[11]

IEC 60068-2-30 Ed. 3.0 (2005-08)

Environmental testing - Part 2: Tests. Test D
and guidance: Damp heat, cyclic (12 + 12
hour cycle).

Okredla przydatné¢ komponentw, sprztu lub innych
bartykdéw do wytku, transportu i przechowywania
_warunkach wysokiej wilgotrizi — w pdaczeniu z
cyklicznymi  zmianami temperatury i, na dg

Jezeli proba jest wykorzystywana w celu sprawdze
dziaania egzemplarza podczas jego transportu
przechowywania w opakowaniu,6wczas opakowani¢
jest zwykle z#pnzone podczas stosowania wardnk
préby. W przypadku migch egzemplarzy o niskigj
masie, mee by trudne wytworzenie kondensacji n
powierzchni egzemplarza przy zastosowaniu
procedury; aytkownicy powinni rozway¢
zastosowanie alternatywnej procedury, takiej jak
podana w normie IEC 60068-2-38.

[12]

ISO 16750-2 (2003)

Pojazdy drogowe. Warunkirodowiskowe i badania
dotyczice sprztu elektrycznego i elektroniczneg
Cze$¢ 2: Ladunki elektryczne.

[13]

IEC 60068-3-8 (2003-08)

Badaniasrodowiskowe: Dokumentacja pomocnicza i
wytyczne — Wybor odpowiedniej metody $pad prob

wibracyinych
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[14] | IEC 60068-2-64 Ed. 1.0 (1993-05) Badaniasrodowiskowe— Czes¢ 2: Pisby — Préba Fh:
Wibracje przypadkowe szerokopasmowe i wytyczne.

[15] | |IEC 60068-2-47 Ed. 3.0 (2005-04) Norma okréla metody montau produkbw, zavwno

Environmental testing - Part 2-47: Test
methods - Mounting of components,
equipment and other articles for vibration,
impact and similar dynamic tests.

opakowanych, jak i nieopakowanych, a &
wymagania montamwe dla spratu i innych artyktow,

do serii ptb dynamicznych wg IEC 60068-2, tj.dtr
udarndgci (proba E), drga (proba F) oraz
przyspieszenia w stanie ustalonymdfpa G). Gdy §

one przymocowane do aparatury badawcze
poddawane tym pgbom, zaéwno w opakowaniach
jak i bez, okréla sk je jako egzemplarze (wzory).

[16]

IEC 60068-2-6 (1995-03), with Correction
1 (1995-03)

Badaniasrodowiskowe — Cg¢ 2: Préby — Proba Fc:
Wibracje (sinusoidalne).

[17]

IEC 61000-4-3 Ed. 3.0 (2006-02)

Electromagnetic Compatibility (EMC) - Part 4
Testing and measurement techniques

- Section 3: Radiated, radio-frequency,
electromagnetic field immunity test.

Dotyczy wymaga odporndci urzadzeah elektrycznych
i elektronicznych na promieniowamnergée
elektromagnetyczn Okreila poziomy péb oraz
wymagane procedury batlaCelem normy jest
ustanowienie wsfinego punktu odniesienia do oceny
odporndci sprztu elektrycznego i elektronicznego
poddanego dztaniu promieniowanychds
elektromagnetycznych o egtotliwosci radiowe;j.
Metoda ptb udokumentowana w tej &i normy IEC
61000 opisuje sfiny sposb oceny odporriei sprztu
lub systemu na okgne zjawisko. Ta eg¢ dotyczy
prob odporndci zwigzanych z zabezpieczeniem prze
polami elektromagnetycznymi RF z dowolnemédta.
Szczedlng uwag paswiecono zabezpieczeniu przed
emisp fal radiowych z cyfrowych radiotelefémw i
innych urgdzei emitujgcych fale radiowe.

Posiada status podstawowej publikacji EMC.

[18]

IEC 61000-4-6 (2003-05) with Amendment
2 (2006-03)

Consolidated Edition 2.2 (2006-05)
Electromagnetic compatibility (EMC)

Part 4: Testing and measurement techniques
Section 6: Immunity to conducted
disturbances, induced by radio- frequency
fields

Odnosi s¢ do wymaga dotycacych odpornéci
urzadzei elektrycznych i elektronicznych 1
przewodzone zaburzenia elektromagnetyc|
pochodzce od nadajnisw radiowych o castotliwosci
od 9 kHz do 80 MHz. Wyklucza i urzadzenia
nieposiadajce co najmniej jednego przewo
przewodacego (np. zasilapego, sygn@wego lub
uziemiapcego), kéry mégtby spragma¢ urzadzenia z
zaktécajgcymi polami radiowymi. Celem normy je
ustanowienie wsfinego punktu odniesienia do oce
odporndci funkcjonalnej sprgtu elektrycznego

elektronicznego poddanego daiaiu przewodzonych
zakécen wywotanych przez pola o egtotliwosci
radiowej. Metoda @b udokumentowana w tej €xi
normy IEC 61000 opisuje émy sposb oceny
odporndci sprztu lub systemu na oké®ne zjawisko.
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[19] | |EC 61000-4-2 (1995-01) with Amendment | publikacja oparta na normie IEC 60801-2 (wydanie
1 (1998-01) and Amendment 2 (2000-11) drugie  z 1991 roku).  Odnosiesido wymagé

Basic EMC Publication Electromagnetic dotyczcych odpornéci i metod pbb urzdzen
compatibility (EMC) Part 4: Testing and elektrycznych i elektronicznych  poddawanych
measurement techniques Section 2: wytadowaniom  elektrostatycznym,  pochqdym
Electrostatic discharge immunity test. bezpdrednio od operatdérv, oraz na gsiednie obiekty.

Consolidated Edition: Dodatkowo definiuje zakresy pozigw prob, ktre

: odnosz sie do Bznych warunkw srodowiskowych i
IEC 61000-4-2 (2001-04) Ed. 1.2 instalacyjnych oraz ustanawia procedurglprCelem
normy jest ustanowienie wslmej i powtarzalnej
podstawy dla oceny dzania sprztu elektrycznego
elektronicznego poddawanego tagtowaniom
elektrostatycznym. Ponadto obejmuje tadowania
elektrostatyczne, kte mog wysigpi¢ od personelu na
przedmioty znajdgjce st w poblizu istotnych
urzadzei.

[20] | SO 7637-2 (2004) Pojazdy drogowe - Zaburzenia elektryczn
przenoszone przez przewodzenie oraz przezsmma
— Czes$¢ 2:  Przewodzenie elektrycznych przeldieg
przegciowych  wyacznie  wzduz  przewoadw

D

zasilapcych.
[21] | ISO 7637-3 (1995) with correction 1, Pojazdy drogowe - Zaburzenia elektryczne
(1995) przenoszone przez przewodzenie oraz przezsgma

— Czesé¢ 3: Samochody osobowe i lekkie pojazdy
uzytkowe o nominalnym napciu zasilania 12 V oraz
pojazdy uytkowe o0 napciu zasilania 24 V-
rozchodzenie si elektrycznych stadw przegciowych
powodowanych spezeniami pojemnéciowymi i
indukcyjnymi po przewodach innych zniprzewody
zasilania.
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